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1. Wprowadzenie:
Dzigkujemy za wybranie Fish Finder naszej firmy. To
urzadzenie jest przeznaczone dla mitosnikéw wedkarstwa.
Urzgdzenie moze by¢ uzywane w rzekach, jeziorach lub
morzu. Aby lepiej zapoznac sie z obstugg produktu i
zmaksymalizowac jego funkcjonalno$c¢, nalezy uwaznie
przeczytac instrukcje obstugi w celu lepszego uzytkowania.
Produkt zawiera nastgpujgce elementy:

1) Bezprzewodowy zdalny czujnik

sonarowy

2) Reczny bezprzewodowy odbiornik

3) Kopia podrecznika uzytkownika

4) Kabel do tadowania
2. Uwaga:
Demontaz i konserwacja produktu moga by¢ wykonywane
wytacznie przez personel techniczny naszej firmy. Kazda z
ponizszych sytuacji bedzie poza gwarancja:

1. Nieautoryzowany demontaz lub konserwacja.

2. Wszelkie uszkodzenia spowodowane przez cztowieka.

3. Upuszczenie hosta recznego do wody.



3. Sposoéb instalacji akumulatora
Kroki instalacji sg nastepujace:

1. Otworz tylng pokrywe baterii.

2. Zainstaluj baterie, upewniajac sie, ze postepujesz zgodnie
z oznaczeniami na wewnetrznej stronie pudetka, zgodnie z
symbolami wskaznika baterii.

3. Przesun pokrywe baterii w kierunku goérnej czgsci
urzadzenia, az zostanie catkowicie zamknieta.

Uwaga:

1. Istniejg dwa porty linii tadowania, port USB tgczy zasilanie
5V DC, drugi faczy gniazdo DC sonaru.

2. Gdy poziom baterii sondy spadnie ponizej 3,2 V, na ekranie
hosta zacznie miga¢ symbol wskaznika natadowania. Oznacza
to, ze sonda powinna przesta¢ dziata¢ i wymaga natadowania.
3. Jesli wewnatrz sondy znajduje sie woda, nie nalezy jej
tadowa¢, aby unikngé negatywnych konsekwencji i nalezy jg jak
najszybciej odesta¢ do fabryki w celu przeprowadzenia
konserwac;ji!

4. Podczas tadowania wskaznik tadowania (czerwony) bedzie
sie $wiecit, a po natadowaniu wskaznik zgasnie.



Pokrywa baterii

Antena

Baterie 3A

Kabel tadowania

Pokrywa

Port tadowania

Podstawa



Czujnik sonaru wykorzystujgcy indukcje: (przywiaz czujnik do
preta)
Probe Depth Probe Area | Tethe sensor with your rod.
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Mozesz odnies$¢ sie do wykresu!

Ten produkt zostat zaprojektowany z myslg o tatwosci obstugi.
Przymocuj czujnik do skrajnej cze$ci wedki i wrzu¢ go do wody,
tak jak robisz to ze sptawikiem i przynetami. Po wigczeniu
zasilania jednostki gtéwnej jeste$ gotowy do towienia. W
produkcie zastosowano technologie sonarowa, czujnik przesyta
fale ultradzwigkowe do wody, a mikroprocesor filtruje i analizuje
sygnaty zwrotne. Wynik analizy zostanie wyswietlony na ekranie
po skompilowaniu. Najnowsze dane sg wyswietlane po prawej
stronie ekranu, ale znikajg po lewej stronie. Kontury dna wody sg
wys$wietlane posrodku, podobnie jak gtebokos$¢ wody, rozmiar

ryb, lokalizacja itp.



4. Uwaga:

1. Podczas pracy czujnika nie nalezy trzyma¢ go za dolng czg$¢;
w przeciwnym razie wyniki testéw moga by¢ btedne, a nawet
moze doj$¢ do uszkodzenia wewnetrznych struktur i elementow.
Aby podnie$¢ czujnik pracujgcy w wodzie, nalezy chwyci¢ za
stupek anteny na gorze czujnika.

2. Czujnik sonaru zostat zaprojektowany do dtugotrwatej pracy w
normalnych warunkach. Jednak ze wzgledu na falg wzlotow i
upadkéw w wodzie, moze ona wptywac na czujniki lub uderza¢ w
skaty i inne przedmioty, co spowoduje uszkodzenie urzagdzenia.
Dlatego w przypadku obszaréw wodnych o gtebokosci mniejszej
niz 2 stopy (0,6 m) zalecamy unikanie korzystania z urzadzenia!

5. Zastosowany tryb:

1. Tryb graficzny sonaru:

Echosonda wyswietla w czasie rzeczywistym warunki panujgce
na dnie wody za pomoca grafiki sonaru. Wrzu¢ czujnik do wody,
przeciggnij go powoli ze stabilng predkoscig, a na ekranie
wyswietlone zostang doktadne informacje, w tym kontur dna,
struktura, gtebokos¢, lokalizacja ryb itp.

2. Stacjonarny tryb ptywania:

Wrzu¢ czujnik do wody i pozostaw bez ruchu. Czujnik bedzie
unosit sie na powierzchni wody, monitorujac informacje podwodne
w czasie rzeczywistym. Informacje bedg automatycznie
aktualizowane na ekranie, gdy tylko ryba wptynie w obszar
wykrywania czujnika



6. Wprowadzenie do czujnika sonaru:

Czujnik sonaru skiada si¢ z dwoch czgsci. Jedna czgs¢ to sonar, a druga
to RF. Akwizycja sygnatu zalezy od czg$ci sonarowej. Komunikacja
sygnatu zalezy od czgsci RF.

1. Zasilanie

Echosonda jest zasilana z baterii polimerowej (3,7 V). Gdy bateria si¢
wyczerpie, mozna ja natadowa¢. Metod¢ mozna odnies¢ do mapy.

2. Przetacznik elektroniczny

Na spodzie sonaru znajduja si¢ dwa styki. Jest to przelacznik. Gdy
echosonda zostanie wrzucona do wody, bedzie dziala¢ wykorzystujac
przewodnos¢ elektryczng wody. Po uzyciu nalezy przechowywac go w
suchym i izolowanym miejscu. W przypadku przechowywania w
wilgotnym lub przewodzacym miejscu, wilgo¢ lub przewodnictwo
spowoduja automatyczne wiaczenie si¢ sonaru. Przed przechowywaniem
nalezy wyczysci¢ czujnik sonaru czysta woda i wysuszy¢ go na
powietrzu.

Zasada dziatania czujnika:

Zasada dziatania czujnika opiera si¢ na przewodnictwie elektrycznym
wody. Proces pracy jest nastgpujacy;

1. Gdy czujnik jest podtaczony do wody lub dwa styki dotykaja wody,
czujnik zacznie dziatac.



2. Gdy czujnik zostanie wyjety z wody, mozna osuszy¢ pozostata wode z

powierzchni szpilki, czujnik przestanie dziata¢ automatycznie.

Zacisk przelacznika wody

Konserwacja czujnika sonaru:

1. Nie nalezy umieszczac¢ sonaru w wilgotnym miejscu, poniewaz
wilgo¢ moze spowodowac jego automatyczne wigczenie. Bateria
szybko sie wyczerpie. Unikaj réwniez umieszczania go na
metalowej ptytce!

2. Czujnik nalezy przechowywac¢ w suchym, niemetalowym
miejscu! Miejsce to powinno znajdowac si¢ z dala od
jakichkolwiek metalowych urzadzen.

3. Po uzyciu nalezy oczysci¢ powierzchnig z wody. Przed
przechowywaniem wysuszy¢ na powietrzu.
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Jak uzywac¢ czujnika:

Dwa otwory w przedniej czesci czujnika stuzg do przywigzania
nici wedkarskiej. Jesli chcesz uzywac czujnika w trybie
stacjonarnego ptywania, przywigz haczyk wedkarski lekka nicig
do drugiego otworu. Nalezy jednak pamietac, ze jesli czujnik
napotka przeszkody, ni¢ wedkarska moze zostac tatwo zerwana
podczas silnego przeciggania. Z obawy przed takg praktyka,
radzimy nie ciggna¢ nici, jesli nie jest to konieczne. w obawie, ze
nie bedzie mozna odzyskac¢ czujnika z powodu zerwanej nici.
Alternatywnie, jesli chcesz przeciggna¢ czujnik wedtug wtasnego
uznania, mozesz przywigzac inng lekka ni¢ do pierwszego
otworu, zapobiegajgc w ten sposdb niepowodzeniu otrzymania
czujnika.

Patrz ponizsza instrukcja:
Podczas proby wyciggnigcia

czujnika z wody nalezy trzyma¢ go
za anteng.

Uzyj nitki przywiazanej do
pierwszego otworu, ktory ma
by¢ obrotowy.
Uzyj drugiego otworu
W stacjonarnym trybie

plywaka.

Nalezy uwazaé, aby nie zawiesi¢ zbyt cigzkiej linki na haczyku,
poniewaz czujnik moze si¢ zanurzy¢, powodujac przerwanie sygnatu.



7. Interfejs wyswietlacza:

1 —13.8M
2 357 01— 8

Wprowadzenie do interfejsu wyswietlacza:

Odczyt glebokosci wody

Odczyt temperatury

Ikona ryb

Kontur dna

Zakres gtebokosci

Skala gtebokosci

Tryb symulaciji

Wskaznik zasilania przetwornika
Wskaznik zasilania odbiornika

©COENOORWON >



8. Wprowadzenie do menu:

Przycisk

powi(;kszcni ycisk wyjscia
_

Przycisk  Przycisk  Przycisk zasilania
menu  kierunku

1. ,Przycisk zasilania”, wigczanie/wytgczanie zasilania.
Przytrzymaj przycisk przez dwie sekundy, a nastgpnie zwolnij,
zasilanie zostanie wigczone, urzadzenie rozpocznie prace.
Nacisnij przycisk przez trzy sekundy, a nastepnie zwolnij go,
zasilanie zostanie wytaczone.

Uwaga:

1) Aby przej$¢ do trybu symulacji, nalezy najpierw wej$¢ do menu
,SENIOR”, a nastepnie wybra¢ tytut symulacji do ustawienia.
2) Po przejsciu z trybu symulacji do trybu normalnego nalezy
wejs¢ do menu ,SENIOR”, aby je zamknac.

2. ,Przycisk ENT”, przycisk wprowadzania funkcji.

3. ,Przycisk ESC”, wyjcie z menu lub ustawien parametréw.
4. ,Przycisk powigkszenia”, powigkszenie podwodnego
wyswietlacza

5. ,Przycisk DIRECTION?”, ten przycisk stuzy do wyboru tytutu i
ustawiania parametrow.

9. Ustawienia parametrow:
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Dostepne sg 3 paski menu, 9 parametréw do wyboru i ustawienia
przez uzytkownika.

9.1 Ustawienie czutosci:

Czutos$¢ wskazuje intensywnos¢ sygnatu sonaru. Urzgdzenie
posiada 20-stopniowg czuto$¢ do wyboru przez uzytkownika.
Zwykle, jesli chcesz uzyskac wigksze szanse na wykrycie ryb,
nalezy wybra¢ wyzszy stopien czutosci. Gdy woda jest ptytka lub
wystepuje hatas (wytwarzany przez silnik statku itp.), nalezy
wybrac¢ niskg czuto$¢. Dzigki temu wykrywanie bedzie
doktadniejsze.

Dziatanie w nastepujacy sposoéb:

Naci$nij przycisk ,Menu”, wprowadz ,SONAR” i wybierz za
pomoca strzatki w gére/w dot. Po wybraniu parametru
LSENSITIVITY” (Czuto$¢) mozna za pomocg przyciskéw w lewo/
prawo dostosowac¢ ,SENSITIVITY” (Czuto$¢) do wtasnych potrzeb
(5~100 %). Po ustawieniu nacis$nij przycisk ,ESC”, aby wyj$¢ z
ustawien parametréw. Urzadzenie przejdzie do normalnego trybu
pracy.

UWAGA: 5% to najnizsza warto$c¢, 100% to najwyzsza wartosc,

SONAR
SENSITIVITY

=)

FISH ALARM

4 orr )

DEPTH ALARM
4 oFfF p
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9.2 Ustawienie alarmu ryb

Alarm ryb stuzy do wigczania/wytgczania alarmu, gdy urzadzenie
wykryje ryby. Gdy alarm ryb jest wtgczony, urzadzenie bedzie
alarmowac o wykryciu ryb. Gdy alarm ryb jest wytgczony,
urzadzenie nie bedzie alarmowac o wykryciu ryb.

Obstuga w nastepujacy sposoéb :

Nacisnij przycisk ,Menu”, wprowadz ,SONAR” i wybierz za
pomoca strzatki w gére/w dot. Po wybraniu parametru ,ALARM”
mozna za pomocg strzatki w lewo/prawo ustawi¢ opcje ,FISH
ALARM”. Nastepnie mozna wiaczyé/wytaczy¢ alarm ryb. Po
ustawieniu naci$nij przycisk ,ESC”, aby wyj$¢ z ustawien
parametréw. Urzadzenie przejdzie do normalnego trybu pracy.

SONAR
SENSITIVITY

4 5% p

FISH ALARM

Morr ]

DEPTH ALARM

4 oFF )
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9.3 Ustawienie alarmu gtebokosci

Alarm gtebokosci jest przeznaczony dla uzytkownika do
ustawienia liczby (1-99FT) gtebokosci. Gdy wykrywana gtebokos¢
jest réwna lub mniejsza niz ustawiona, urzadzenie uruchomi
alarm. Mozna zwigkszy¢ gtebokos$¢ lub wytgczy¢ te funkcje, aby
anulowac¢ alarm gtebokosci.

Obstuga w nastepujgcy sposob :

Nacisnij przycisk ,Menu”, wprowadz ,SONAR” i wybierz za
pomoca strzatki w gérg/w dét. Po wybraniu parametru ,ALARM”
mozna za pomocg strzatki w lewo/prawo ustawi¢ opcje ,DEPTH
ALARM”. Nastepnie mozna ustawi¢ alarm gtebokosci (1~99FT,
wytgczony) wedtug wiasnych potrzeb. Po ustawieniu naci$nij
przycisk ,ESC”, aby wyj$¢ z ustawien parametréw. Urzadzenie
przejdzie do normalnego trybu pracy.

SONAR
SENSITIVITY
4 5% p
FISH ALARM

4 orr p

DEPTH ALARM
(ET)

UWAGA: Alarm gtgbokosci stuzy gtéwnie do nawigacji.
Uzytkownik moze ustawi¢ go zgodnie z rzeczywistymi
potrzebami, aby unikngé napotkania skat.
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9.4 Ustawienie podswietlenia

Podswietlenie odnosi sig do zewnetrznego zrédta swiatta.
Urzadzenie jest wyposazone w biate podswietlenie LED, dzigki
czemu mozna z niego korzysta¢ w nocy lub przy stabym
o$wietleniu. Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ baterii, uzywaj tej funkciji
tylko wtedy, gdy jest naprawde potrzebna. Obstuga jest
nastepujaca -

Nacisnij przycisk ,Menu”, wejdz w ,DISPLAY” i wybierz za pomocg
strzatki w gére/w dot. Po wybraniu parametru ,BACKLIGHT”
mozna za pomocg strzatek w lewo/prawo dostosowac
L,BACKLIGHT” do wtasnych potrzeb. Po ustawieniu nacisnij
przycisk ,ESC”, aby wyj$¢ z ustawien parametréw. Urzadzenie
przejdzie do normalnego trybu pracy.

DISPLAY
BACKLIGHT

(ED)

CHART SPEED

4 50% p

UNIT SET
4 vET )

UWAGA: Urzadzenie ma 11 pozioméw pods$wietlenia (10% jest
najciemniejsze, 100% jest najjasniejsze, 0% jest wytgczone) do
wyboru przez uzytkownika. Gdy podswietlenie jest wytgczone,
naciénij dowolny klawisz, lampka pods$wietlenia zaswieci sig¢ 3
sekundy p6zniej, automatycznie wytgczajgc sie.
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9.5 Ustawienie predkosci wykresu

Predkos¢ wykresu stuzy do regulacji predkosci aktualizacji
ekranu. Urzgdzenie posiada 10 stopni (,100%”" jest najszybszym)
do wyboru przez uzytkownika. Ogoélnie rzecz biorgc, nalezy
ustawi¢ najwyzsza predkosc¢ aktualizacji. W ten sposéb mozna na
czas aktualizowa¢ wykryte informacje podwodne.

Obstuga jest nastepujaca :

Naci$nij przycisk ,Menu”, wprowadz ,DISPLAY” i wybierz strzatkg
w gore/w dot. Po wybraniu parametru ,CHART SPEED".
Nastgpnie mozna ustawi¢ predkos¢ wykresu (10~100%). Po
ustawieniu naci$nij przycisk ,ESC”, aby wyjs¢ z ustawien
parametrow. Urzadzenie przejdzie do normalnego trybu pracy.

DISPLAY
BACKLIGHT

4 50% p

CHART SPEED

qEZ D

UNIT SET

4 vET D

9.6 Ustawienie jednostki
Ustawienie jednostki odnosi si¢ do ustawienia jednostki pomiaru

produktu. Obejmuje jednostke glgbokosci i jednostke temperatury.
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Obstuga w nastepujacy sposoéb :

Nacisng¢ przycisk ,Menu”, wejs¢ w ,DISPLAY” i wybrac strzatkg
w gore/w dét. Po wybraniu parametru ,UNIT SET” mozna ustawi¢
zgdang jednostke. Po ustawieniu nacisnij przycisk ,ESC”, aby
wyj$¢ z ustawien parametréw. Urzadzenie przejdzie do
normalnego trybu pracy.

DISPLAY
BACKLIGHT

4 50% p

CHART SPEED

4 50% p

UNIT SET

L [vET] 2

UWAGA: Zestaw jednostek jest podzielony na imperialne (IMP) i
metryczne (MET).

9.7 Ustawienie zakresu glebokosci

Zakres glebokosci to najwigksza glebokos¢ wykrywanego zakresu. Jesli
wykryty zakres wykracza poza najwigkszy zakres, na ekranie nie bedzie
wyswietlany kontur dna wody. Innymi stowy, ustawienie zakresu
glebokosci stuzy do ustawiania szeroko$ci konturu dna wody na ekranie.
Na przyktad, glgboko$¢ wody wynosi 10 metrow, a zakres glebokosci
wynosi 20 metrow, szeroko$¢ konturu dna wody na wyswietlaczu bedzie
wynosi¢ 50%.
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Produkt posiada sze$¢ zakreséw gtebokosci (3, 6, 9, 18, 16, 36,
AUTO) do wyboru przez uzytkownika. Uzytkownicy mogg
dokonac¢ wyboru w zalezno$ci od rzeczywistej gtebokosci wody.
Zalecany zakres gtebokosci jest ustawiony tak, aby byt gtebszy i
najblizszy rzeczywistej gtebokosci wody, w celu uzyskania
najlepszego efektu wykrywania.

Obstuga jest nastepujaca :

Nacisnij przycisk ,Menu”, wprowadz ,SENIOR” i wybierz strzatkg
w gore/w dét. Po wybraniu parametru ,DEPTH RANGE” mozna za
pomoca strzatki w lewo / w prawo dostosowa¢ ,DEPTH RANGE”
zgodnie z potrzebami. Po ustawieniu naci$nij przycisk ,ESC”, aby
wyj$¢ z ustawien parametrow. Urzgdzenie przejdzie do
normalnego trybu pracy.

SENIOR

DEPTH RANGE
4B8)
MODE SET
4{WORk)p

NOISE FILTER

4row p

9.8 Zestaw trybow
Ustawienie trybu jest wygodne dla uzytkownikéw w celu
ustawienia trybu pracy produktu. Dziatanie jest nastgpujace:
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Nacisng¢ przycisk menu, wprowadzi¢ ,SENIOR” i wybra¢ strzatkg
w gore/w dét. Po wybraniu parametru ,MODE SET” mozna za
pomoca strzatki w lewo/prawo dostosowa¢ ,WORK MODE” do
wiasnych potrzeb.

UWAGA:

1.Ten produkt zawiera SIMU (tryb symulacji) i WORK (tryb pracy).
2.Tryb symulacji odnosi sig do testu symulacyjnego, symulowana
jest glebokos¢ wody i ryb. Jest przeznaczony dla poczatkujgcych,
aby tatwiej nauczy¢ sie i korzystac z tego produktu.

3.Niezaleznie od tego, czy jest to tryb symulacji, czy pracy,
ponowne uruchomienie automatycznie przechodzi do ostatniego
trybu pracy.

4.Jesli produkt nie odbierze odbitego sygnatu sonaru w ciggu 5
minut (linia wodomierza nie porusza sig), produkt wytgczy sie
automatycznie.

SENIOR

DEPTH RANGE

4d 3 )
MODE SET

=)

NOISE FILTER

4drow p
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9.9 FILTR SZUMOW

1) Ta funkcja jest podzielona na cztery poziomy:

wytgczony, niski. $redni. wysoki. , domysinie wytaczony.
Funkcja ta wzmocni lub zredukuje losowy szum wyswietlacza.

2) Jesli ta funkcja jest wytaczona, wyswietlane bedg wszystkie
sygnaty akustyczne w wodzie, jesli regulacja jest niska, pokaze
wszystkie dopasowania odbicia ultradzwigkowego, jesli regulacja
jest Srednia, wyswietlany jest tylko sygnat fali dzwigkowej o
umiarkowanej intensywnosci, a jesli regulator jest ustawiony na
wysoki, wyswietlany jest tylko najsilniejszy sygnat grupy.

SENIOR

DEPTH RANGE

v

MODE SET

4WoRkp

NOISE FILTER

Y Low] g

10. Analiza najczesciej zadawanych pytan:

A, Nie mozna wigczy¢ zasilania

1) Upewnij sig, ze moc baterii jest wystarczajgca, a bateria
jest prawidtowo zainstalowana.
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2) Upewnij sig, ze temperatura otoczenia jest wyzsza niz 20°C
(4 stopnie Fahrenheita). W przypadku korzystania z produktu w
zimnym otoczeniu nalezy upewnic¢ sie, ze cata temperatura
robocza jest odpowiednia.

B. Wskaznik gtgbokosci ,---"

1) Upewnij sig, ze gteboko$¢ wody miesci si¢ w zakresie od 1 do
36 metrow, gtebokos$¢ odnosi sie do odlegtosci od czujnika do dna
wody.

2) Upewnij sie, ze fala wody jest niewielka, czujnik unosi sig¢ na
wodzie, a stan powierzchni wody jest stabilny.

3) Woda jest zbyt ptytka. Wynika to z fizycznej charakterystyki
sonaru - gtebokos$¢ ponizej 1 metra znajduje sie w martwych
punktach sonaru. Dlatego zalecamy, aby uzytkownicy nie uzywali
urzadzenia w matych zamknigtych zbiornikach wodnych, takich
jak basen lub beczki.

4) Lowigc na lodzie lub ,strzelajac” przez kadtub todzi, liczba
odczytow gtebokosci bedzie niestabilna lub wyswietlana jako ,--",
nalezy sprawdzi¢, czy miedzy kadtubem lub lodem a wodg nie ma
pecherzyka powietrza. Bgbel spowoduje, ze echosonda nie
bedzie dziata¢ normalnie.

5) Podczas wedkowania na lodzie wskaznik gtebokosci wyswietla
.. Moze to oznaczac¢, ze temperatura otoczenia jest nizsza niz
20C (4 stopnie Fahrenheita). Wewnetrzny czujnik zatrzyma
emisjg impulséw sonaru.
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C. Sygnat echa jest przerywany lub wyswietlacz gtebokosci
jest niestabilny, nie mozna wykryé¢ ryby

1) Upewnij sig, ze czujnik sonaru jest skierowany pionowo w dot.
2) System roslinnosci podwodnej jest skomplikowany, co prowadzi
do zaburzen odczytu gtebokosci. Jesli jeste$ pewien przyczyny,
zalecamy zaprzestanie uzywania w tym regionie.

3) Zanieczyszczenie olejem tworzy cienka warstwe wokot
powierzchni czujnika, co wptywa na jego normalng prace. Nalezy
oczysci¢ powierzchnig czujnika z plam.

4) Hatas elektryczny na statku wptynie na normalng prace
czujnika. W takim przypadku nalezy wymieni¢ czujnik i umiesci¢
go z dala od silnika statku.

5) Sprawdz napigcie baterii. Nizsze napiecie baterii ostabi moc
transmisji czujnika.

6) Sprawdz ustawienie czutosci, sprobuj zwiekszy¢ czutosé.

7) Czujnik moze znajdowac sie w wartkim nurcie statku. Jesli tak,
nalezy zmieni¢ miejsce instalacji czujnika, aby unikng¢ wptywu
gwattownych ruchéw.

8) Predkosc¢ powyzej 8 km/h prowadzi do takiej sytuacji. Nalezy
zmniejszy¢ predkosc.
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Konserwacja produktu:

Aby wykrywacz ryb byl bardziej atrakcyjny i trwaty, zalecamy
wykonanie ponizszych krokow:

1. Dla obudowy

Wyczys¢ zewngtrzng obudowg produktu szmatka nasaczong tagodnym
detergentem, z wyjatkiem ekranu, a nastgpnie wysusz ja.

2. Obiektyw

Do czyszczenia obiektywu nalezy uzy¢ kawatka migkkiej szmatki. W
razie potrzeby mozna uzy¢ odrobiny $wiezej wody lub ptynu do
czyszczenia okularow. Jesli na ekranie pozostang uporczywe
zabrudzenia lub plamy oleju, nie nalezy ich przeciera¢ na silg, aby nie
zarysowaé powierzchni.

3. Przechowywanie

Nigdy nie nalezy umieszcza¢ produktu w $rodowisku wilgotnym, o
wysokiej lub niskiej temperaturze, ani na metalowej ptycie. Produkt
nalezy przechowywa¢ w izolowanym i suchym miejscu. Przed
przechowywaniem nalezy wyja¢ baterig!

4. Temperatura pracy

Niska temperatura spowoduje uszkodzenie czgéci elektronicznej,
temperatura srodowiska pracy nie moze by¢ nizsza niz -20 °C (-4 stopnie
Fahrenheita).
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Specyfikacja produktu:

1. Wyswietlacz

Wyswietlacz: TET LCD

Rozmiar wyswietlacza: 58x45mm
Liczba punktow wyswietlacza: 320%240
Podswietlenie: Biate pod$wietlenie LED
2. Sonar i radio

Zakres glebokosci: 2-148Ft/0.6-36M
Czestotliwo$¢ sonaru: 125KHZ

Kat wiazki sonaru: 90 stopni
Czestotliwos¢ radiowa: 2.4G
Temperatura pracy: -20 ~ 70 stopni C

3. Zasilanie:

Mainframe: 4*AAA

Przetwornik: Bateria polimerowa 3.7V
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