
ŁÓDŹ ZANĘTOWA V030

INSTRUKCJA OBSŁUGI

Przed użyciem należy oderwać folię zabezpieczającą znajdującą się na spodzie łodzi i
zeskanować kod QR, aby wyświetlić film instrukta- żowy w celu uniknięcia błędów w
obsłudze. 
Po użyciu należy odłączyć przewód zasilający akumulator. Jednocze- śnie w porcie
spustowym urządzenia chłodzącego na dnie łodzi może znajdować się niewielka ilość wody,
którą należy wytrzeć i wysuszyć przed przechowywaniem. 
Jeśli używasz echosondy z wykrywaczem ryb, musisz zatrzymać rytm, gdy chcesz go wykryć. 
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Metoda obsługi
1. Przed użyciem należy zapoznać się z instrukcją obsługi; 
2. Wyjmij łódkę zanętową z opakowania; 
3. Rozerwać folię zabezpieczającą; 
4. Zainstaluj antenę na łódce zanętowej; 
5. Użyj odpowiedniego adaptera, aby naładować akumulator łodzi i pilota zdalnego sterowania; 
6. Otwórz pokrywę komory akumulatora (rysunek 1), podłącz akumulator do przewodu zasilającego łodzi 
(rysunek 2), zakryj pokrywę komory akumulatora; 7. Łódź zanętowa jest gotowa do użycia.

Rys. 1 Rys. 2

I. Uruchomienie
1. Najpierw należy dopasować częstotliwość łodzi i aparatury sterującej 
(1) Ustaw łódź w pozycji poziomej, przytrzymaj przycisk kalibracji pilota i włącz przełącznik łodzi. Gdy 
lampki kontrolne łodzi zaczną migotać, włącz przełącznik pilota zdalnego sterowania (rysunek 3). 
(2) Dopóki lampka kontrolna na aparaturze sterującej pozostaje włączona, a na ekranie pojawia się 
ikona sygnału łodzi (rysunek 4), oznacza to pomyślne dopasowanie częstotliwości. 
2. gdy zdalne sterowanie i łódź są często łączone, naciśnij joysticker pilota, aby sprawdzić, czy łódź 
została sparowana ze zdalnym sterowaniem. następnie możemy umieścić łódź w wodzie do użytku. 
[Uwaga: Jeśli łódź nie jest używana w wodzie, żyroskop łodzi nie jest uruchomiony, mogą wystąpić 
nieprawidłowości w działaniu (takie jak: tylko pojedyncza praca silnika itp.), które są normalne].

Rys. 3 Rys. 4



2. Kalibracja
Gdy na aparaturze sterującej wyświetlana jest ikona sygnału GPS, a sygnał jest większy niż 9 (rysunek 5), można wykonać 
operację kalibracji. Umieść łódź w wodzie i wypłyń około 7 metrów od brzegu, upewniając się, że w pobliżu nie ma 
żadnych przeszkód. Naciśnij przycisk kalibracji (Rysunek 6), łódź rozpocznie automatyczną kalibrację, najpierw obróci się 
w lewo, a następnie w prawo i zatrzyma się po zakończeniu kalibracji.

Rys. 5 Rys. 6

3. Ustawienia terenu połowów
Po zakończeniu kalibracji można ustawić teren połowów. Łącznie dostępnych jest 9 terenów wędkarskich (1-9). Na każdym łowisku można 
ustawić 20 punktów kotwiczenia (rysunek 7). Przytrzymaj przycisk ustawienia łowiska, jednocześnie naciskając przycisk w górę/w dół (rysunek 
8), aby wybrać interfejs łowiska, a następnie wykonaj operację ustawienia punktu początkowego i innych punktów kotwiczenia. 
(Uwaga: Każdy teren połowowy musi najpierw ustawić punkt początkowy przed ustawieniem innych punktów kotwiczenia. Punkty kotwiczenia 
pomiędzy różnymi łowiskami nie będą miały na siebie wpływu. Należy pamiętać, aby przełączyć się na właściwe łowisko w przypadku zmiany 
miejsca połowu, w przeciwnym razie łódź wykona funkcję automatycznego powrotu).

Rys. 7 Rys. 8
4. Ustawienia początkowe
Gdy liczba sygnałów GPS jest większa niż 9, punkt pozycjonowania może mieć kolor czerwony. lt wskazane jest ustawienie punktu początko-
wego na brzegu. Każdy teren połowowy musi najpierw ustawić punkt początkowy przed ustawieniem innych punktów kotwiczenia. Punkt 
początkowy musi być ustawiony pod numerem Ol każdego łowiska (Rysunek 9). Wybierz Ol za pomocą przycisku wyboru na aparaturze 
sterującej, naciśnij przycisk OK (Rysunek 10), aby potwierdzić ustawienia punktu początkowego, liczba Ol na wyświetlaczu najpierw miga, a 
następnie zawsze się rozjaśnia, wskazując, że ustawienia punktu początkowego powiodły się.

Rys. 9 Rys. 10

5.Ustawienia punktu kontrolnego
Po pomyślnym ustawieniu punktu początkowego można ustawić więcej punktów kotwiczenia. Podjedź łodzią do wyznaczonego miejsca, 
wybierz odpowiedni numer za pomocą przycisku wyboru na aparaturze sterującej, naciśnij przycisk OK (Rysunek 11), aby potwierdzić ustawie-
nia punktu kotwiczenia, odpowiedni numer na wyświetlaczu najpierw zamiga, a n zawsze się rozjaśni, wskazując, że ustawienie punktu 
kotwiczenia powiodło się. Poprowadź łódź do następnego łowiska, zgodnie z tą samą operacją możesz ustawić więcej punktów kotwiczenia. 
Na każdym łowisku można ustawić 20 punktów kotwiczenia (rysunek 12). Jeśli punkt kotwiczenia tego interfejsu jest ustawiony w pełni, można 
wybrać inne tereny i ustawić nowe punkty kotwiczenia. Łącznie na 9 łowiskach można ustawić 180 punktów kotwiczenia.

Rys. 11 Rys. 12



6. Sterowanie tempomatem
1. Wybierz dowolny punkt kotwiczenia (Rysunek 13), który został pomyślnie ustawiony za pomocą przycisku wyboru pilota 
zdalnego sterowania, naciśnij przycisk OK (Rysunek 14), aby rozpocząć automatyczny rejs, a łódź automatycznie 
podjedzie do wyznaczonego punktu. W tym czasie na ekranie pilota zdalnego sterowania wyświetlana jest odległość 
między łodzią a punktem kotwiczenia. 
2. Gdy łódź osiągnie punkt docelowy o długości około 1 metra, rejs zostanie zakończony. W tym momencie odległość 
wyświetlana na ekranie pilota jest wyświetlana jako odległość między łodzią a punktem początkowym. (Po zakończeniu 
rejsu i powrocie do punktu początkowego na ekranie pilota zdalnego sterowania zostanie wyświetlony komunikat powro-
tu (Rysunek 13), co oznacza, że łódź porusza się automatycznie.

Rys. 13 Rys. 14
7. Wyczyść punkty kontrolne
Jeśli chcesz usunąć dowolny punkt kotwiczący ustawiony na bieżącym terenie łowienia, wybierz odpowiedni punkt 
kotwiczący (Rysunek 15) i naciśnij przycisk usuwania (Rysunek 16). Ikona NO. punktu kotwiczącego zniknie, co oznacza, że 
został on usunięty. Jeśli chcesz usunąć wszystkie punkty kotwiczące ustawione na bieżącym terenie łowienia, naciśnij i 
przytrzymaj przycisk usuwania, aż wszystkie ikony punktów pozycjonowania GPS na ekranie znikną.

Rys. 15 Rys. 16

a. Anulowanie rejsu
Jeśli chcesz anulować jazdę autonomiczną, naciśnij przycisk anulowania (Rysunek 17), a łódź zatrzyma rejs.  

Rys. 179. Elektroniczne zabezpieczenie ogrodzenia
Odległość sterowania łodzią może wynosić 800 m, ale aby zapobiec zakłóceniom lub opóźnieniom sygnału łodzi na dużych 
odległościach, funkcja zabezpieczenia elektronicznego ogrodzenia jest ustawiona na 500 metrów. Gdy łódź przekroczy 
500 m, powróci do zasięgu 500 m i zatrzyma się (Rysunek 18). 
Uwaga: Gdy łódź jest zaparkowana w odległości do 500 metrów, jeśli chcesz powrócić do punktu początkowego, naciśnij 
przycisk ustawienia punktu początkowego (rysunek 19), łódź powróci do punktu początkowego w linii prostej, ponieważ 
nie można anulować działania powrotu do ogrodzenia, jeśli przełączysz się na inny teren połowowy, którego punkt 
początkowy został ustawiony. Jeśli punkt początkowy innego terenu połowowego znajduje się w odległości większej niż 
500 metrów od bieżącej lokalizacji łodzi, automatycznie uruchomi funkcję ogrodzenia, aby automatycznie powrócić do 
punktu początkowego. W tym momencie należy przełączyć się z powrotem na pierwotny teren połowów i można go 
namierzyć.

Rys. 18 Rys. 19



10. Komunikat o niskim poborze mocy
1. Gdy akumulator łodzi jest słabo naładowany, lampka wskaźnika zasilania na łodzi ma stan, w którym pozostał tylko 
jeden pasek (rysunek 20), a ikona zasilania akumulatora łodzi na aparaturze sterującej ma stan, w którym pozostał 1 
pasek (rysunek 21), należy cofnąć łódź na czas i naładować akumulator. 
2. Gdy akumulator pilota jest na niskim poziomie naładowania, kontrolka zasilania na aparaturze sterującej świeci się 
tylko jednym światłem (Rysunek 22), należy naładować akumulator.  (Rysunek 22), należy naładować sterownik w 
odpowiednim czasie.

Rys. 21 Rys. 21 Rys. 22

11. Automatyczny powrót do punktu początkowego przy niskim poborze mocy
Gdy łódź znajduje się w stanie niskiego poboru mocy, automatycznie powróci do punktu początkowego bieżącego 
obszaru połowowego. Uwaga: Aby skorzystać z tej funkcji, należy najpierw ustawić punkt początkowy. 

12. Rejs ze stałą prędkością
1. Jednoczesne naciśnięcie joysticka pilota zdalnego sterowania (Rysunek 23) 
2. Naciśnij i przytrzymaj przycisk rejsu ze stałą prędkością (Rysunek 24), aż łódź przejdzie w tryb rejsu ze stałą prędkością. 
3. W tym trybie pilot zdalnego sterowania może również sterować kierunkiem płynięcia łodzi. 
Uwaga: W trybie rejsu ze stałą prędkością ponowne naciśnięcie przycisku rejsu ze stałą prędkością może spowodować 
wyjście z trybu rejsu ze stałą prędkością.

Rys. 23 Rys. 24

13. Uwalnianie przynęty
Zainstaluj przegrodę zbiornika, uwalnianie przynęty w obu zbiornikach może być sterowane oddzielnie za pomocą lewego 
i prawego przycisku zbiornika, naciśnij lewy przycisk zbiornika (Rysunek 25), przynęta w lewym zbiorniku zostanie 
uwolniona, ikona lewego zbiornika na ekranie pilota będzie migać. 
(Rysunek 26); Naciśnij prawy przycisk pojemnika (Rysunek 25), przynęta w prawym pojemniku zostanie zwolniona, prawa 
ikona pojemnika na ekranie aparatury sterującej będzie migać. 
Uwaga: Jeśli przegroda zbiornika nie jest zainstalowana (Rysunek 27), naciśnij jednocześnie lewy i prawy przycisk zbiorni-
ka, aby uwolnić całą przynętę. Po zakończeniu nęcenia należy ręcznie zamknąć dolną przegrodę zbiornika (Rysunek 28).

Rys. 25 Rys. 26

Rys. 27 Rys. 28



14. Zawieszanie haka i zwalnianie sieci rybackiej
Na taił łodzi znajduje się zawór sterowania hakiem, a lewy i prawy przycisk zaworu sterowania hakiem sterują odpowied-
nio lewym i prawym zaworem sterowania hakiem (Rysunek 29). Należy nacisnąć odpowiedni przycisk zaworu sterowania 
hakiem i szybko włożyć haczyki na ryby lub sieć rybacką, gdy dźwignia się skurczy. Po przywróceniu urządzenia do 
pierwotnego stanu można je z powodzeniem powiesić, a następnie łódź może zostać skierowana do operacji zwalniania 
sieci rybackiej. Po dotarciu we właściwe miejsce należy nacisnąć przycisk lewego zaworu sterującego hakiem (Rysunek 
30), lewy zawór sterujący hakiem może zwolnić sieć rybacką, ikona lewego zaworu sterującego hakiem na aparaturze 
sterującej będzie migać (Rysunek 31); Prawy przycisk zaworu sterującego hakiem również działa w ten sam sposób.

Rys. 29 Rys. 30 Rys. 31

15. Przełączanie prędkości
Prędkość jest podzielona na 2 biegi. Prędkość łodzi można zmieniać za pomocą pokrętła regulacji prędkości. Gdy aparatu-
ra sterująca emituje dźwięk „Dl”, łódź porusza się z niską prędkością. Gdy aparat sterujący emituje dwa dźwięki „Dl”, łódź 
porusza się z dużą prędkością.

16. Automatyczny powrót poza kontrolą
Gdy sygnał jest słaby, ikona sygnału łodzi na ekranie aparatury sterującej znika (Rysunek 32); gdy łódź przez chwilę 
znajduje się w zasięgu słabego sygnału, łódź automatycznie powróci do punktu początkowego.

Rys. 32
17. Wyświetlacz odległości
Jeśli punkt początkowy na bieżącym terenie połowowym nie jest ustawiony, odległość wyświetlana na aparaturze sterują-
cej wynosi 0; Po ustawieniu punktu początkowego, niezależnie od tego, czy ustawione są inne punkty kotwiczenia, 
wyświetlana jest odległość między łodzią a punktem początkowym; W trybie sterowania rejsowego wyświetlana jest 
odległość między łodzią a punktem kotwiczenia. Po zakończeniu rejsu wyświetlana odległość stanie się odległością 
między łodzią a punktem początkowym. 

18.Przednie światło wyszukiwania
Naciśnij przycisk oświetlenia w odpowiedniej kolejności, a przednie światło wyszukiwania będzie się obracać: „Flash-Al-
ways On-Light Off”.

19. Oświetlenie układu kierowniczego
Po obu stronach taił łodzi znajdują się światła sterowe. Gdy łódź skręca w lewo, zapala się lewe światło sterujące taił; gdy 
skręca w prawo, zapala się prawe światło sterujące taił.

20. Ładowanie i uśpienie pilota zdalnego sterowania
Ładowanie za pomocą pilota zdalnego sterowania: do ładowania należy użyć skonfigurowanej czerwonej ładowarki USB. 
Podczas ładowania wskaźnik ładowania zaświeci się na czerwono; po zakończeniu ładowania wskaźnik ładowania zgaśnie 
(rysunek 33). Uśpienie pilota zdalnego sterowania: jeśli pilot zdalnego sterowania nie będzie używany przez 10 minut i nie 
będzie pasował do łodzi, pilot zdalnego sterowania automatycznie przejdzie w stan uśpienia i czuwania. W tym czasie 
należy wyłączyć pilot, a następnie go włączyć (Rysunek 34). Można przywrócić poprzedni interfejs operacyjny. Ustawienia 
terenu połowów i punktu kotwiczenia sprzed stanu uśpienia zostaną zachowane.

Rys. 33 Rys. 34



Instalacja i konserwacja

Włożyć rowek osłony zabezpieczenia silnika do 
odpowiedniego uchwytu (lewy obrazek), a następnie 

obrócić w celu zamocowania (prawy obrazek).

Instalacja echosondy: zainstaluj sondę we wsporniku echosondy 
od góry do dołu i podłącz ją do tylnej części łodzi za pomocą liny 

pociągowej wspornika echosondy (Uwaga: te akcesoria są 
dostępne tylko w przypadku zamówienia wersji z echosondą).

Ładowanie za pomocą pilota: Wskaźnik świetlny zmienia kolor na 
czerwony podczas ładowania i gaśnie po zakończeniu ładowania

Ładowanie akumulatora łodzi: Podczas ładowania czerwone 
światło pozostaje włączone, a zielone światło miga; Po 

zakończeniu ładowania zielone światło pozostanie włączone.

Pilot zdalnego sterowania
Gdy urządzenie nie jest używane przez dłuższy czas, należy wyjąć akumulator.

Silnik
Po każdym użyciu należy sprawdzić silnik pod kątem zanieczyszczeń.
Łódź
1. Po użyciu należy osuszyć wodę, aby statek był suchy i czysty;
2. Gdy akumulator nie jest używany przez dłuższy czas, należy go wyjąć i naładować w celu 
przechowywania;
3. Nie przechowywać z żrącymi płynami;
4. Nie zbliżać do gorących przedmiotów;
5. Gdy urządzenie nie jest używane, należy je przechowywać, aby zapobiec zanieczyszczeniu 
kurzem.
6. Po użyciu w wylocie urządzenia chłodzącego na dnie łodzi znajduje się niewielka ilość 
wody. Przed zapisaniem należy wytrzeć ją do sucha.



Ostrzeżenia
Jak długo mogę pływać?
Na każdym akumulatorze można pływać przez 2 godziny. Pogoda będzie miała wpływ na czas 
korzystania z akumulatora. Warunki pogodowe, takie jak silny wiatr, będą miały wpływ na 
moc akumulatora i sprawią, że łódź z przynętą będzie zużywać więcej energii elektrycznej. 

Jaki jest zasięg? 
Odległość między aparaturą sterującą a łodzią wynosi 800 metrów. Czynniki środowiskowe 
mają jednak duży wpływ na odległość, dlatego nie należy wskazać takiej odległości przy 
użyciu łodzi. 

Aparatura sterująca nie może sterować łodzią? 
Należy wyłączyć zasilanie pilota i łodzi z przynętą. Umieść łódź w pozycji poziomej, przytrzy-
maj przycisk kalibracji pilota i włącz przełącznik łodzi. Gdy kontrolka taił łodzi zacznie migo-
tać, włącz przełącznik zdalnego sterowania; dopóki kontrolka zdalnego sterowania nie 
zaświeci się, a na ekranie nie pojawi się ikona sygnału łodzi, oznacza to pomyślne dopasowa-
nie częstotliwości. 
Podczas korzystania z tego produktu należy przestrzegać poniższych opisów dotyczących 
bezpieczeństwa, aby uniknąć ryzyka pożaru, porażenia prądem elektrycznym lub uszkodze-
nia mienia/osób. 

01. Przed użyciem należy zapoznać się z pełną instrukcją obsługi i ostrzeżeniami dotyczącymi 
bezpieczeństwa. 
02. Ten produkt zawiera wrażliwe elementy i części elektroniczne, dlatego należy go używać 
ostrożnie; 
03. Nie należy umieszczać tego produktu w bezpośrednim słońcu lub w ciemnym i wilgotnym 
otoczeniu; 
04. Nie używaj tego produktu w deszczową/piorunującą pogodę; 
05. Nie cofać się po zwolnieniu sieci lub żyłki, aby zapobiec owinięciu silnika/śmigła; 
06. Nie przepuszczać łodzi przez roślinność wodną lub inne przeszkody, aby uniknąć zapląta-
nia silnika; 
07. Zawsze utrzymuj suchość i czyść ten produkt; 
08. Nie czyścić, gdy produkt jest włączony. Gdy produkt jest stili wilgotny, nie podłączać 
zasilania; 
09. Podczas użytkowania wskazane jest zawiązanie sznurka do zawieszania na aparaturze 
sterującej w celu zawieszenia go na szyi; 
10. Nie należy całkowicie wyczerpywać akumulatora; 
11. Podczas korzystania z tego produktu należy naładować akumulator, a następnie go 
używać; 
12. Do ładowania akumulatora należy używać dołączonego adaptera; 
13. Nie należy zasilać produktu akumulatorem przez dłuższy czas; 
14. Jeśli wyświetlane są tylko dwa (lub mniej niż dwa) z trzech LED wskaźnika zasilania łodzi, 
należy natychmiast naładować akumulator;
15. Gdy produkt nie jest używany, należy wyjąć akumulator z łodzi; 
16. Nie zostawiaj żadnych kabli, które mogą zostać niespodziewanie pociągnięte; 
17. Nie używaj tego produktu w środowisku o wysokiej temperaturze; 
18. Nie należy przewracać i uszkadzać produktu; 
19. Przed ładowaniem należy sprawdzić, czy ładowarka nie jest uszkodzona; 
20. Do wymiany należy używać oficjalnych części; 
21. Jeśli produkt ulegnie uszkodzeniu lub przestanie działać, należy zaprzestać jego używania 
i skontaktować się z dostawcą; 
22. Opakowanie i drobne akcesoria należy umieścić w miejscu niedostępnym dla dzieci. 
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