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Antena

Reflektor Światła rufowe
Podwójne silniki

PrzełącznikWskaźnik baterii

Pokrywa komory baterii

UchwytSilos

Przesuń joystick w lewo, a łódź 
skręci w lewo.

Przesuń joystick w prawo, a łódź 
skręci w prawo.

Przesuń drążek do góry, a 
łódź popłynie do przodu.

Naciśnij joystick w dół, a łódź 
popłynie do tyłu.

Przycisk „Wyczyść”

Przycisk Origin

Joystick

Strzałka w prawo

Przycisk światła

Przycisk OK

Przełącznik

Rejs

Łowisko

Kalibracja

Strzałka w lewo

Kotwica elektroniczna

Przynęta



1. Sygnał satelitarny

2. Liczba wyszukiwań satelitów
3. Temperatura 5. Oświetlenie łodzi

6.Boat Battery Level

7.Remote Control Battery Level

13.Silos

14. Punkt lokalizacyjny

8. Kierunek kadłuba
9. Odległość od punktu lokalizacji

10. Punkt początkowy
11. Odległość od punktu początkowego

12. Numer łowiska

4. Kompas

1.Sygnał satelitarny: Ikona nie jest wyświetlana po włączeniu zasilania; po zakończeniu parowania 
częstotliwości i wykryciu sygnału GPS ikona automatycznie się zaświeci.
2.Liczba wykrytych satelitów: Po włączeniu zasilania ikona wyświetla „00” i zmienia się w czasie 
rzeczywistym w miarę wykrywania sygnału, gdy liczba wykrytych satelitów jest większa lub równa 8.
3.Temperatura: Po włączeniu zasilania 
4.Kompas: Kierunek ikony kompasu odpowiada kierunkowi dziobu statku.
5.Oświetlenie łodzi: Stan wyświetlania ikony odpowiada stanowi świateł łodzi: „zawsze włączone – 
migające – wyłączone”.
6.Poziom naładowania akumulatora łodzi: Ta ikona pokazuje aktualny poziom naładowania akumulatora 
po sparowaniu częstotliwości.
7.Poziom naładowania baterii pilota: Ta ikona pokazuje aktualny poziom naładowania baterii po 
włączeniu.
8.Kierunek kadłuba: Ikona świeci się na niebiesko po sparowaniu częstotliwości, a kierunek ikony 
przedstawia aktualny stan ruchu statku, w tym skręt w lewo, skręt w prawo, jazdę na wprost i cofanie. 
Ikona ta miga na czerwono, gdy włączony jest tempomat o stałej prędkości.
9.Odległość od punktu docelowego: Odległość zmienia się dopiero po ustawieniu punktu docelowego. 
Wyświetla pozostałą odległość do wybranego punktu docelowego. Po dotarciu do punktu docelowego 
odległość wynosi 0.
10.Początek trasy: Gdy pozycja początkowa nie jest ustawiona, ikona nie jest wyświetlana; dopiero po 
ustawieniu pozycji początkowej wyświetla się niebieska ikona, a gdy łódź powraca do pozycji 
początkowej, ikona miga.
11.Odległość od punktu początkowego: Wyświetlanie w czasie rzeczywistym odległości łodzi od punktu 
początkowego.
12.Numer łowiska: Cztery litery A, B, C i D oznaczają 4 łowiska i przed ustawieniem punktu stałego 
należy wybrać łowisko.
13.Silo: Naciśnij raz krótko, aby wysunąć silos. Ikona silosu na ekranie zacznie migać na czerwono. Po 
5 sekundach podświetlenie ekranu automatycznie powróci.
14.Punkt lokalizacji: Punkt, który nie został ustawiony, ma czerwone tło, a po jego wybraniu miga numer. 
Punkt, który został już ustawiony, ma żółte tło. Po przejściu do trybu kotwicy elektronicznej punkt kotwicy 
elektronicznej ma niebieskie tło. Po dopasowaniu wyświetlana jest aktualna temperatura otoczenia.
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Oświetlenie z przyciskami zdalnego sterowania
Naciśnij krótko przycisk zasilania na pilocie, aby włączyć podświetlenie przycisków. Naciśnij ponownie przycisk zasilania, aby 
wyłączyć podświetlenie. Gdy pilot jest włączony, podświetlenie przycisków jest domyślnie włączone

Włącz przełącznik kadłuba

PAROWANIE PO WŁĄCZENIU ZASILANIA
Przed użyciem zainstaluj antenę, ustaw łódź na płaskim podłożu, trzymaj pilota w odległości co najmniej 0,5 metra od łodzi, najpierw włącz 
przełącznik w kadłubie, a następnie naciśnij i przytrzymaj przycisk zasilania na pilocie przez 3 sekundy (aby wyłączyć pilota, ponownie naciśnij i 
przytrzymaj ten przycisk przez 3 sekundy). Gdy parowanie częstotliwości nie zostanie zakończone, czerwone światła tylne migają 
naprzemiennie w lewo i w prawo; po sparowaniu białe światło przednie pozostaje stale włączone, a światła tylne pozostają wyłączone.
Uwaga: Jeśli parowanie częstotliwości nie powiedzie się lub pilot zdalnego sterowania zostanie odłączony od łodzi, należy wyłączyć zasilanie 
łodzi i pilota, a następnie ponownie uruchomić operację parowania częstotliwości.

KALIBRACJA
Łódź należy skalibrować przed użyciem. Kalibrację można przeprowadzić dopiero po zakończeniu procesu parowania 
częstotliwości między łodzią a pilotem, gdy na wyświetlaczu pilota pojawi się ikona sygnału satelitarnego, a liczba wykrytych 
satelitów przekroczy 8. Naciśnij krótko przycisk kalibracji, aby rozpocząć automatyczną kalibrację geomagnetyczną. Odpłyń łodzią 
od brzegu na odległość 5–6 metrów, naciśnij przycisk kalibracji, a łódź obróci się na wodzie najpierw w lewo, a następnie w prawo 
i zatrzyma się po zakończeniu kalibracji.

PRZYGOTOWANIE MIEJSCA ŁOWIENIA
Po zakończeniu kalibracji musisz przejść do wyboru łowiska – naciśnij krótko przycisk łowiska, aby przełączać się między 
czterema łowiskami A, B, C i D. Po wybraniu A, B, C, D tło liter jest szare i zawsze jasne, tło łowisk wybranych za pomocą 
przycisku łowisk jest zawsze jasnoniebieskie, a litery migają; tło niewybranych łowisk jest szare, a litery są zawsze jasne. Po 
wybraniu łowiska naciśnij przycisk OK, aby potwierdzić; wybrane litery nie migają, a niebieskie światło tła jest stale włączone, co 
oznacza, że wybór zakończył się powodzeniem.

USTAWIENIA POCZĄTKOWE I POWRÓT JEDNYM PRZYCISKIEM
Dopiero po zakończeniu kalibracji łodzi i ustaleniu aktualnego łowiska można przeprowadzić operację ustawiania pozycji punktu 
początkowego. Należy popłynąć łodzią do brzegu, który posłuży jako punkt początkowy, krótko nacisnąć przycisk punktu 
początkowego, aby ustawić pozycję punktu początkowego i zapisać aktualny punkt jako punkt początkowy. Po ustawieniu pozycji 
punktu początkowego ikona punktu początkowego na ekranie zaświeci się na niebiesko. Naciśnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, 
aby powrócić do pozycji początkowej, powróć do pozycji początkowej ustawionej w bieżącym miejscu połowów. Podczas powrotu 
do pozycji początkowej ikona punktu początkowego miga na niebiesko. Gdy łódź zatrzyma się w pozycji początkowej, ikona 
przestaje migać.

Naciśnij i przytrzymaj 
przycisk zasilania na pilocie 

przez 3 sekundy

Krótkie naciśnięcie uruchamia 
automatyczną kalibrację 

geomagnetyczną

Wybranie łowiska Potwierdzenie łowiska

Krótko naciśnij przycisk 
zasilania na pilocie

Ikona świeci się na niebiesko, gdy pozycja 
początkowa została pomyślnie ustawiona. Ikona 
miga na niebiesko podczas powrotu do pozycji 

początkowej.
Krótkie naciśnięcie, aby ustawić pozycję 

początkową
Długie naciśnięcie, aby powrócić do pozycji 

początkowej

Naciśnij i przytrzymaj, aby 
skasować bieżącą lokalizację 

łowiska
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Ustawionym punktem stałym jest 
żółte tło

USTALANIE PUNKTU POZYCJONOWANIA
Po ustawieniu punktu początkowego należy popłynąć łodzią do docelowego punktu pozycjonowania. Należy nacisnąć dowolny 
klawisz kursora jeden raz, aby przejść do trybu wyboru punktu pozycjonowania, w którym wszystkie cyfry pozostają podświetlone. 
Przy pierwszym wejściu domyślnym punktem jest Punkt 1 tego łowiska; numer wybranego punktu pozycjonowania będzie migał. Po 
ustawieniu punktu jego tło zmienia kolor na żółty. Niezaznaczone punkty pozycjonowania mają czerwone tło. Naciśnij krótko 
klawisz kursora w lewo lub w prawo, aby przełączać się między punktami pozycjonowania. Po wybraniu punktu pozycjonowania 
naciśnij klawisz OK, aby potwierdzić. Kolejne wejścia w tryb wyboru punktu nawigacyjnego automatycznie przywrócą poprzednią 
pozycję kursora. Każdy łowisko może przechowywać sześć punktów nawigacyjnych, ułożonych w dwóch rzędach po trzy kolumny.

PRZYCISK CZYSZCZENIA
Gdy kursor wskaże punkt pozycjonowania, krótkie naciśnięcie przycisku „Clear” spowoduje usunięcie tego punktu. Aby usunąć 
wszystkie punkty w bieżącym obszarze połowowym, należy przytrzymać przycisk „Clear” przez ponad 3 sekundy.

Rejs z ustalonym kursem
Po ustawieniu punktu docelowego należy go zaznaczyć, przesuwając kursor, a następnie krótko nacisnąć przycisk nawigacji do punktu 
docelowego – łódź automatycznie popłynie do tego punktu. Długie naciśnięcie przycisku powoduje anulowanie kursu. Podczas kursu miga 
odpowiednia ikona numeryczna i wyświetlana jest jednocześnie odległość do punktu docelowego oraz punktu początkowego. Gdy łódź dotrze do 
punktu docelowego, odległość do punktu docelowego wyświetla się jako 0 m, a pilot wydaje krótki sygnał dźwiękowy „di-di” i zatrzymuje się.

FIXED-SPEED CRUISE CONTROL
When moving forward, push the rocker forward for more than 5 seconds to automatically open fixed-speed cruise control, push 
the rocker back to exit cruise control; When the fixed-speed cruise control is on, the cursor blinks red. When driving without 
fixed-speed cruise control，the cursor always on. 

WŁĄCZNIK OŚWIETLENIA
Po sparowaniu domyślna konfiguracja oświetlenia wygląda następująco: przednie światła świecą światłem białym, natomiast tylne 
pozostają wyłączone. Krótkie naciśnięcie powoduje przełączanie świateł łodzi w następującej kolejności: światło stałe – migające – 
wyłączone. Ikona oświetlenia na pilocie wyświetla odpowiedni stan: światło stałe – migające – wyłączone. Gdy poziom naładowania 
baterii jest niski, tylne światła migają na czerwono. Po rozłączeniu lub odłączeniu tylne światła migają na czerwono na przemian po 
lewej i prawej stronie.

Wybrane cyfry w trybie 
punktowym migają 

Naciśnij dowolny klawisz kursora, 
aby przejść do wyboru punktu 

stałego

Naciśnij przycisk 
OK, aby potwierdzić 
punkt odniesienia 

Liczba punktów zaznaczonych 
kursorem miga

Usuń punkt Usuń wszystkie punkty

Krótkie naciśnięcie powoduje 
usunięcie pojedynczych punktów

Długie naciśnięcie powoduje 
usunięcie wszystkich punktów

Miganie cyfry odpowiadającej punktowi 
pozycjonowania

Krótkie naciśnięcie powoduje przejazd do 
ustawionego punktu. Długie naciśnięcie 

powoduje anulowanie bieżącej prędkości 
tempomatu.

cursor blinking

Push the joystick forward for 7 
seconds to enter cruise control.

Push back the joystick 
to exit cruise control
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aby przejść do wyboru punktu 

stałego



SYGNAŁ DŹWIĘKOWY
Niski poziom naładowania akumulatora: Gdy akumulator statku jest słabo naładowany, emituje ciągły sygnał „di-di” (jeden 
długi, jeden krótki). Pilot emituje ciągły sygnał „di-di-di” (krótkie sygnały dźwiękowe), gdy jego akumulator jest słabo 
naładowany.
Utrata sygnału: Pilot emituje sygnał „di-di” (krótki sygnał dźwiękowy) co 10 sekund.
Pomyślne działanie: Pilot emituje sygnał „di” (krótki sygnał).
Dotarcie do wyznaczonego punktu kursu: Pilot emituje sygnał „di-di” (krótki sygnał).

UTRATA KONTAKTU I POWRÓT
Gdy poziom naładowania pilota jest niski, pilot wyłączy się automatycznie lub zostanie wyłączony ręcznie, łódź automatycznie 
powróci do punktu początkowego, w którym znajduje się aktualne miejsce połowów. (Aby funkcja ta działała, należy wcześniej 
ustawić punkt początkowy)

TRYB ELEKTRONICZNEJ KOTWICY
1. Opis funkcji kotwicy elektronicznej

2. Konfiguracja elektronicznych punktów odniesienia
①Gdy jako punkt pozycjonowania zostanie wybrany zaprogramowany elektroniczny punkt odniesienia, należy zaznaczyć ten punkt i przytrzymać 
przycisk elektronicznego punktu odniesienia. Punkt zmieni kolor na niebieski, co oznacza, że elektroniczny punkt odniesienia został pomyślnie ustawiony.

04

②Jeśli zaprogramowany elektroniczny punkt kotwiczenia nie został jeszcze wyznaczony jako punkt pozycjonowania, należy najpierw 
skierować łódź do lokalizacji zaprogramowanego elektronicznego punktu kotwiczenia. Następnie za pomocą klawiszy kursora należy 
wybrać dowolny nieprzypisany punkt pozycjonowania. Należy nacisnąć i przytrzymać przycisk elektronicznego punktu kotwiczenia, aż 
wybrany punkt zostanie podświetlony na niebiesko, co oznacza, że elektroniczny punkt kotwiczenia został pomyślnie ustawiony.

Opróżnianie silosu (czerwone światło) Podświetlenie włącza się ponownie po 5 
sekundach

PRZYCISK SILO
Naciśnij przycisk raz krótko, aby wysunąć zasobnik. Ikona zasobnika na ekranie zacznie migać na czerwono. Po 5 sekundach 
podświetlenie ekranu automatycznie powróci do normalnego stanu.

Po uruchomieniu elektronicznego punktu kotwiczenia łódź jest odporna na oddziaływanie prądu 
wody i wiatru oraz pozostaje unieruchomiona w tym punkcie.

(1) Poprowadź łódź do miejsca, w którym ma zostać 
ustawiony elektroniczny punkt kotwiczenia.

(2) Krótkie naciśnięcie powoduje przejście do 
dowolnego nieustalonego punktu 

pozycjonowania
Cyfry wybranego punktu 

migają (np. 04)

1) Krótkie naciśnięcie pozwala przełączać 
się między dowolnymi punktami 

pozycjonowania.
(2) Naciśnij i przytrzymaj, aby wybrać ten 

punkt jako elektroniczny punkt kotwiczący.
Cyfry wybranego 
punktu migają. 

Elektroniczny punkt kotwiczenia zmienia kolor 
tła na niebieski

(3) Naciśnij i przytrzymaj, aby wybrać ten 
punkt jako elektroniczny punkt kotwiczący.

Elektroniczny punkt kotwiczenia 
zmienia kolor tła na niebieski

Uwaga: Po ustawieniu elektronicznego punktu odniesienia nie można przesuwać blokady kursora w lewo ani w prawo, przycisk kasowania nie działa, a 
długie naciśnięcie joysticka nie uruchamia tempomatu. Działają jedynie przycisk podświetlenia, przycisk OK oraz przycisk wyboru zbiornika.
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Kadłub łodzi
1.     Po użyciu należy wytrzeć wodę, aby łódź pozostała sucha i czysta.
2.     Jeśli akumulator nie będzie używany przez dłuższy czas, należy go wyjąć i naładować przed 
przechowywaniem.
3.     Nie należy przechowywać łodzi razem z żrącymi płynami i przedmiotami.
4.     Nie należy przechowywać łodzi w pobliżu przedmiotów o wysokiej temperaturze.
5.     Gdy łódź nie jest używana, należy ją przechowywać w taki sposób, aby zapobiec osadzaniu się 
kurzu.

Silniki
Po każdym użyciu sprawdź, czy nie ma splątanych zanieczyszczeń.

●Akumulator do urządzenia głównego (jeden w zestawie standardowym) ●Podłączanie zasilania 

Instrukcja ładowania pilota：
●Wbudowany akumulator
Gdy bateria w pilocie jest na wyczerpaniu, pilot wydaje tykający dźwięk i należy go naładować.

Naciśnij i przytrzymaj przycisk kotwicy elektronicznej, aby wyjść z trybu kotwicy elektronicznej. Przywracanie interfejsu w trybie punktowym

3. Wyjście z trybu kotwicy elektronicznej
Naciśnij i przytrzymaj przycisk kotwicy elektronicznej przez trzy sekundy, aby wyjść z trybu kotwicy elektronicznej i 
przywrócić interfejs pozycjonowania.

PAROWANIE
Naciśnij i przytrzymaj przycisk OK na pilocie, nie zwalniając go. Po uruchomieniu łodzi 
włącz zasilanie pilota. Parowanie zakończy się po usłyszeniu sygnału dźwiękowego.
(Jeśli łódź i pilot nie połączą się, powtórz tę procedurę parowania.)

Instrukcja użytkowania i ładowania akumulatora łodzi：
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