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OPIS PRODUKTU
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OPIS PILOTA ZDALNEGO STEROWANIA

antena
przycisk oświetlenia

wskaźnik

lewy drążek sterujący
przycisk łączenia

przełącznik

przycisk lewego 
zbiornika

punkt pozycjonowania 1
punkt pozycjonowania 2
punkt pozycjonowania 3

punkt pozycjonowania 4

tempomat o stałej 
prędkości

prawy drążek sterujący
przycisk tylnego zbiornika
przycisk prawego zbiornika

przycisk OK
przycisk usuwania
kierunek w lewo
kierunek w prawo

Przycisk powrotu/przycisk 
anulowania

Przycisk anulowania: Jeśli chcesz anulować powrót łodzi do pierwotnej pozycji / tryb tempomatu łodzi / 
powrót łodzi przy niskim poziomie naładowania akumulatora, naciśnij ten przycisk, aby zatrzymać 
działanie łodzi.

punkt pozycjonowania

pojemność 
akumulatora 
łodzi

kompas GPS
oświetlenie 
łodzi

strona

odległość



1. Umieść łódź na płaskiej nawierzchni i włącz zasilanie łodzi
2. Włącz zasilanie pilota zdalnego sterowania, zielone światło wskaźnika pilota zdalnego sterowania jest zawsze włączone.
Uwaga: Nie należy umieszczać łodzi na stoku przed jej połączeniem, przed jazdą należy sprawdzić, czy lewy i prawy silnik 
działają.

Kalibracja

Uruchomienie

1. Po wyświetleniu komunikatu GPS należy włożyć łódź do wody i oddalić ją na odległość 7 metrów od brzegu, aby upewnić się, 
że nie ma żadnych przeszkód. 
2. Naciśnij przycisk OK i nie zwalniaj go, a następnie naciśnij przycisk oświetlenia (łódź przejdzie do automatycznej kalibracji), 
łódź najpierw wykona okrąg w lewo, a następnie okrąg w prawo, po czym zatrzyma się i kalibracja zostanie zakończona.

Przechowywanie punktów pozycjonowania
1. Gdy wyświetlana jest ikona GPS , można obsługiwać funkcję przechowywania punktów pozycjonowania
2. Wskazane jest ustawienie punktu początkowego, gdy łódź znajduje się blisko brzegu i należy ustawić punkt „ l” na stronie O 
jako punkt początkowy.
3. Gdy łódź dotrze do miejsca docelowego, naciśnij i przytrzymaj przycisk OK, a następnie naciśnij przycisk punktu pozycjono-
wania 1, 2, 3, 4, aby wyświetlić lokalizację. Jedna strona może zawierać do 4 punktów pozycjonowania. Jeśli bieżąca strona jest 
pełna punktów pozycjonowania, można nacisnąć przycisk ustawień strony, aby ustawić punkty pozycjonowania na następnej 
stronie.
4. Naciśnij i przytrzymaj przycisk usuwania, aby automatycznie usunąć wszystkie zapisane informacje.

Obsługa tempomatu
1. Naciśnij dowolny przycisk punktu pozycjonowania 1-2-3-4 na aparaturze sterującej, aby uruchomić automatyczny 
tempomat zmieniający ustawienie wszystkich punktów
2. Po osiągnięciu około 1 m wokół punktu docelowego rejs zostanie zakończony. (Na ekranie aparatury sterującej zostanie 
wyświetlona odległość, a wyświetlana odległość jest odległością między kotwicą lub punktem a łodzią). Jeśli łódź odchyla się 
lub pozycja łodzi jest nieprawidłowa, należy przeprowadzić ponowną kalibrację.
Uwagi: Jeśli chcesz anulować rejs do punktu pozycjonowania, musisz nacisnąć przycisk anulowania lub odpowiedni przycisk 
punktu pozycjonowania, a łódź przestanie działać.

Tempomat o stałej prędkości
1. Wciśnij jednocześnie obie dźwignie aparatury sterującej, aby łódź ruszyła do przodu.
2. Przytrzymaj przycisk tempomatu o stałej prędkości, aby włączyć sterowanie tempomatem o stałej prędkości. 
3. Dźwignia zdalnego sterowania może precyzyjnie regulować kierunek łodzi. 
Uwagi: Po wejściu w tryb sterowania tempomatem o stałej prędkości należy nacisnąć przycisk tempomatu o stałej prędkości, 
aby z niego wyjść.

Wyświetlacz zasilania łodzi
1. Ekran LCD wyświetla poziom naładowania akumulatora łodzi. Łącznie dostępne są 3 poziomy. Gdy akumulatorowi pozosta-
nie tylko 1 poziom naładowania, należy go naładować lub wymienić w odpowiednim czasie.
2. Łódź znajduje się w stanie niskiego poboru mocy i automatycznie powróci do punktu początkowego. 

Komunikat o słabym sygnale
1. Gdy sygnał z łodzi jest słaby, czerwony wskaźnik aparatu sterującego zacznie migać i wyda sygnał dźwiękowy. 
2. Gdy łódź znajduje się w stanie słabego sygnału przez dłuższy czas, łódź automatycznie powróci do punktu początkowego.

Dostosowanie częstotliwości
Jeśli łódź utraci połączenie z pilotem zdalnego sterowania, należy ją ponownie połączyć. Wyłącz zasilanie pilota zdalnego 
sterowania i łodzi, a następnie ponownie połącz łódź i pilota zdalnego sterowania. Połóż łódź na terenie, najpierw naciśnij i 
przytrzymaj przycisk łączenia na pilocie zdalnego sterowania, następnie włącz przełącznik łodzi, a następnie włącz przełącznik 
pilota zdalnego sterowania, gdy pilot zdalnego sterowania wyda sygnał dźwiękowy, zielony wskaźnik na pilocie zdalnego 
sterowania zawsze się świeci, wskazując, że pilot zdalnego sterowania i łódź zostały połączone.



ZAWARTOŚĆ ZESTAWU

Łódź

Akumulator 7,4 V

Pilot zdalnego sterowania
Instrukcja obsługi i ładowania akumulatora:

Otwórz okrągłą pokrywę komory akumulatora z przodu kadłuba, 
odłącz akumulator i podłącz go do ładowarki w celu naładowania



KONSERWACJA

Pilot zdalnego sterowania
Gdy urządzenie nie jest używane przez dłuższy czas, należy wyjąć 
akumulator.

Silnik
Po każdym użyciu należy sprawdzić silnik pod kątem zanieczyszczeń.

Kadłub łodzi
1. Po użyciu należy wytrzeć wodę, aby kadłub był suchy i czysty.
2. Gdy akumulator nie jest używany przez dłuższy czas, należy go wyjąć
i naładować na czas przechowywania.
3. Nie należy przechowywać razem żrących płynów i przedmiotów
4. Przechowywać z dala od przedmiotów o wysokiej temperaturze.
5. Gdy urządzenie nie jest używane, należy je zabezpieczyć przed
kurzem.


