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IATENTIE!

» Dragi parinti si adulti, copii se pot bucura de acest produs incepand cu varsta
recomandata de 8 ani, dar majoritatea copiilor sub 10 ani vor avea nevoie de
asistenta. Va rugam sa va ajutati copilul cu sfaturi si cu ajutor, in special in ceea ce
priveste anumiti pasi de asamblare.

« Inainte de incepere, discutati aceste instructiuni cu copilul dvs.

» Aveti grija Tn special cand decupati partile de plastic din cadru cu foarfeca pentru ca
s-ar putea sa mai ramana reziduuri. Acestea pot fi inlaturate cu o forfecuta de
unghii.

+ SUPRAVEGHEATI-VA COPILUL cand foloseste obiecte ascutite.

¢ Nu este recomandat copiilor mai mici de 3 ani, kit-ul contine parti mici care pot fi
Tnghitite. Pericol de strangulare - contine tuburi si curele ce se pot inconjura in jurul
gatului.

o Pastrati ambalajul deoarece acesta contine informatii importante.
» Nu tintiti manusa catre fata sau ochi.

» \eti avea nevoie de o foarfeca, o surubelnita si un dispozitiv electronic cu
conexiune la internet.

PROPULSORUL ULTRA BIONIC

Important! Indepartati surplusurile dupa decuraprea pieselor.
Se poate folosi o forfecuta mica, pentru unghii.
Pasii asamblarii
1. Conectati pieesa E8 cu E18 in stanga si E17 in dreapta.
2. Introduceti E17 si E18 in golurile G6. Zimtii de la E8 sa fie pozitionati cu fata in jos.

3. Intoarceti constructia cu fata in jos. Actionati fortd asupra constructiei. Ar trebui sa
revind la pozitia initiala.
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4. Turnati tot uleiul in E21. Aplicati ulei Tn jurul zimtilor de la E12 cum este aratat in
imagine. Este nevoie doar de o cantitate mica de ulei. Orientati componentele E12
si G3 astfel incat pe ambele componente litera R este cu fata in sus.

5. Orientarea E14 nu conteaza.
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URRS *
ORTANT! REMOVE ALL B
lﬂs THE PARTS AFTER CUTTING THEM OUT OF

THE FRAMES WITH DIAG

ONAL CUTTERS.

If you do not
have diagonal
cutters, use
scissors and a
nail file.

Y4

E17

B10

medium
spring

Slide E17 and E18 into
the slots of Gé.

o Flip over. Q 513
?

[
>
w

This is subassembly A.

Squeeze the trigger.
It should spring back
smoothly.

/\ Apply oil all around the teeth of E12, as
@ 9 9 shown by the yellow arrows. Only a small
N E20 amount of oil is needed; the oil should not

0 A8 be dripping off the part. (
‘Eﬂ

o Orient parts E12 and G3 so that
both of the R letters are face up.

D o

Pour all
of the oil
into E21.

The orientation of
E14 does not matter.

~N
El—@
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6. C3 este notat cu un R.
7. Actionati rotita. Miscarea ar trebui sa fie lina.

8. Aplicati o cantitate mica de ulei pe zimti. Orientati componentele E11 si G1 astfel
Tncat partile cu litera L sa fie cu fata in sus.

9. Adaugati piesele E2, E14 si E15 conform schemei.
10. C1 este notat cu un L. Actionati rotita.

11. Miscarea ar trebui sa fie lina.
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o Note: C3 is labeled with an R.

Move the green
slider back and

~ forth. The movement
should be smooth.

1. Apply a small amount of oil to o
the teeth of E11.

2. Orient parts E11 and G1 so that
both of the L letters are face up.

REMOVE BURRS!

EX—€ putin flat.

Move the green
slider back and
forth. The movement
should be smooth.
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12.

13.

14.

15.
16.

17.
18.
19.

Asamblati in ordine. Asigurati-va ca partile adezive sunt cu fata in sus.

Apasati componenta A13 pana la capat. Cele doua iesiri ale A13 ar trebui sa se
potriveasca cu cele doua orificii de pe A15.

Aplicati ulei pe toata suprafata A15 cum este aratat la pasul 14. Aplicati ulei in
exteriorul inelului.

Introduceti B9 conform schemei.

Actionati arcul cu A16 si actionati orificiile acestuia cu A17. Atentie, A16, este foarte
mic, daca nu puteti gasi piesa, cautati cu atentie prin ambala;.

Impingeti tija de metal prin orificii cum este aratat in imaginea 17.
Scoateti A16 cu degetul.

Apasati A14 pana auziti un clic.
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Press m Apply oil all
A13 in all © Aepyoila

around the
the way. groove of A15
as shown.

The two tabs

of A13 fit into
the slots of 9 B17 @
A15. large O-ring ——""

==

o i

0 Apply oil to the
outside of the

7
%14
Make sure the
sticky side faces up.

Top view Bottom view

O-ring.

-

FE o 4 D
Compress the spring
with A16 and align the L
holes of A16 and A17.
Slng,z“ A16@ Press the metal
spring _ rod through the
Alé is vary holes as shown
small. If you )
can't find it,
. lock inside
of the other
parts in the
bag. °\

B14

Pull A16 back with your m Press Al4 all the way down
finger. It should spring until you hear a click.

back.
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20.

21.

22.
23.
24.

25.
26.

Apasati astfel incat A16 se infasoara in jurul tijei de metal. Trageti Tn sus de
subansamblul E pentru a ne asigura ca este prins de subansamblul D. Acesta nu ar
trebui sa se desprinda.

Apasati subansamblul D astfel incat sa se alinieze cu A10. Asigurati-va ca partile
plate de pe A10 sunt cu fata in sus.

Adaugati arcul mare (B11). Introduceti A12 pana la capat.
Tineti A12 pe pozitie in timp ce introduceti 4 suruburi.

Intoarceti constructia. Aplicati ulei cum este aratat in imagine. Adaugati inelul mediu
B16.

Aplicati ulei pe inel.

Aplicati ulei pe A18. Asezati inelul mic pe A18. Pozitionati A18 asa cum este aratat
Tn imagine. Aplicati ulei si asezati inelul mic in jurul orificiului deschis din A18.

Manusa Robotica
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Press down so that Press subassembly D ‘ ‘\\\‘\
A16 hooks around the all the way in, aligning “@___..
. metal rod. the four notches into .!\ A10
the grooves of A10. | s

Pull up on
subassembly E to
make sure that it
is securely
attached to

Make sure the :

flat sides of
A10 face up.

subassembly D. It
should not come

IMPORTANT!

Make sure this
hole faces up.

@ 1. Add the large spring (B11).
2. Slide A12 all the way in.

This tab slides
into the slot.

1. Apply oil to the
groove as shown.
2. Add the medium

O-ring. Apply oil to
B16 the O-ring.

medium O-ring

Apply oil and place
the small O-ring in
the indent around
the open hole in A18.

)

Hold A12T

down as

you secure
it with four 7%
screws.

1. Apply oil to A18 as shown.
2. Place the small O-ring
onto A18.

3. Place A18 as shown.

B15—©

small 0-ring 19

Manusa Robotica
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27. Aplicati ulei pe inel.
28. Aliniati deschiderea din A1l cu linia aratata mai jos.
29. Consolidati cele doua piese cu 4 suruburi.

30. STOP! Faceti teste de cilindri Tnainte de a continua la pasul 31.

Teste de cilindri

A. Asigurati-va ca tija piston a fost instalata corect
¢ Introduceti E4 n orificiul din tija.
» Plasati cele doua furci ale manetei E10 sub E14 pe ambele parti ale tijei.

» Apasati pe maneta pentru a ridica tija, apoi eliberati. Repetati de doua ori.

In timp ce faceti asta, observati tija piston dintr-o parte:

o Daca ati procedat corect, tija piston poate fi ridicata si iTmpinsa automat. Puteti
continua la testul B.

+ Daca tija nu se misca atunci cand incercati sa o actionati, repetati pasii 21-23, sau
scanati codul QR din coltul de jos al pozei urmatoare.

Manusa Robotica
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Apply oil to @
the O-ring.

B13
Line up the -
opening in =
A11 with = x4
this line.
N Secure
=1 A11 with
four
screws.

Perform cylinder tests
A and B before
continuing to step 31.

1. Insert E4 into the hole of the piston rod.

2. Place the two forks of the lever tool (E10)
under E4 on either side of the piston rod.

3. Push down on the lever to lift up the
piston rod, then release. Repeat two

times.

Then release
7. the piston.

... to lift up the
_ piston rod.

Push down on
the lever ...

]

Scan this QR code
for avideo
showing how to
test the cylinder.
If the piston rod ‘ The piston rod does not move when
can be lifted up you try to Lift it.
easily an_d retracts Go back to steps 21-23, and make E E-
?r;-lot\or:]:r:"t:gltlg;t B . @ sure all parts have been installed '3
. S ; i
'Im.l correctly. Or watch the demo video. : E T

Manusa Robotica
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B. Asigurati-va ca roata A18 este in pozitia corecta.

3L
32.
33.

34.

Manusa Robotica

e Asezati capatul de la B7 pana la capat pe marginea cilindrului.
o Glisati B7 asa cum este aratat in imagine.

o Pozitia corecta se regaseste in coltul dreapta sus al imaginii de mai jos.
Repetati pasii de mai sus pana arata exact ca in imagine.

e Continuati la pasul 31.
Apasati pana la capat astfel incat piesele sa fie aliniate.
Introduceti doua arcuri medii B10.

Folositi o surubelnita sau alta unealta pentru a apasa pe E14 pana auziti un

clic. Intoarceti cu fata in jos pentru a va asigur ci celalate componente nu cad.

Confirmati orientarea componentei E6, apoi apasati pe B7 pana auziti un clic.
Confirmati orientarea componentei E5, apoi apasati pe B7 pana auziti un clic.
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B Make sure the air wheel (A18) is in the correct position.
1. Place the notch of B7

all the way into the
groove of the cylinder.
X3S,
S

2. Slide the notch of
B7 along the
groove as shown.

1

This is the correct position of the
air wheel. Repeat steps 1 and 2
until it looks like this.

Then proceed to step 31.

Press all the way down,
aligning the grooves. _

medium
spring

1. Confirm the orientation
of E6, then press into B7
until you hear a click.

2. Confirm the orientation
of ES, then press into B7 E5ﬁ

until you hear a click.

Use a screwdriver or other
tool to press E14 down until
you hear a click.

E14 (@ N

Turn upside down to
ensure that the E14
parts do not fall out.

15
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35.
36.
37.
38.
39.
40.

Conectati D7 si D6 in stanga, respectiv dreapta A6, conform schemei.
Conectati F8 si C6

Rotiti componentele E13 la 90 de grade pentru a le bloca in pozitie
Asigurati-va ca introduceti G5 paralel cu G2 asa cum este aratat in imagine
Aliniati cele trei linii. Apasati pana la capat pana auziti un clic.

Actionati rotita verde la 180 de grade in directia acelor de ceasornic. Cilindri
ar trebui sa fie deschisi larg.

16



/? @ x3

Note the difference
between the parts:

Make sure to insert
G5 parallel to G2.

Rotate the E13 parts
90° to lock.

Side view

Press all the way down
until you hear a click.

41. Lipiti benzile adezive B12.

Manusa Robotica

Rotate the green dial
180° clockwise. The
cylinders should
spread open.

17
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42.

43.

44,
45,
46.

47.

Asigurati-va sa orientati banda cu partea pufoasa in exterior.

NU taiati orificiile de pe componenta D3. indoiti banda astfel incat partea
dura sa se lipeasca de partea pufoasa.

Cele doua semicercuri se potrivesc impreuna.
Asezati o bucla a arcului peste carligul mic de pe B1.
Cele doua arcuri mici de pe B1 se blocheaza in interiorul buclei arcului.

Observati: Arcul este pe partea dreapta a formei X.

18



Manusa Robotica

m @ Make sure @ D3

the fuzzy side
faces out.

The two half circles
fit together.

B3

IMPORTANT!

Do not cut the
tabs off of the
D3 parts. They
are not burrs.

@:@

Fold over the strap so
that the rough side

The two half circles
fit together.

sticks to the fuzzy side.

Place one loop of the spring

@ (B8] over the small peg on B1.

) Notice the
spring is on
the right side
of the X shape.

The small pegs on
B1 lock together
inside the loop of
the spring.

19



48.

49.
50.

51.

52.

53.

54.

Manusa Robotica

Pozitionati subansamblul L in A9 asa cum este aratat mai jos. Impingeti in
spate pentru a bloca in pozitie. Intoarceti constructia. Asezati cealalti bucla
a arcului B8 peste carligul din partea de jos a A9.

Asezati A4 asa cum este aratat mai jos.

Impingeti partile de jos in interior de la ambele parti mov in timp ce
introduceti subansamblul K in cadrul propulsorului.
Introduceti ambele parti verzi in subansamblul H pana acestea intra in

pozitia de blocat. Adaugati si subcomponenta H, asigurandu-va ca
respectati orientarea.

Tineti ansamblul in mana n timp ce montati subansamblul F. Tmpingeti
subansamblul F pana auziti un clic. Cilindrul se va bloca automat.

Pentru instalarea cilindrului puteti urmari video-ul din codul QR din chenarul
galben.

Deblocati componentele glisante verzi. Cilindrul va sari Tnapoi.

20
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Hold the assembly in your hand while
you place subassembly F.

Press subassembly F all the way in
until you hear a click. The cylinder
will lock automatically.

‘ INSTALLINS THE CYLINDER

Check out the [=] i [m]
assembly video to [
see how to install

the cylinder: [m] &

Unlock both green sliders.
The cylinder will spring back.

Before After

I

The cylinder will
spring back into place.

21
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55.
56.
57.

58.

Adaugati componenta F5 si impingeti pana auziti un clic.
Impingeti E4 pana la capat.

Inlaturati componentele verzi aratate in imagine de pe ambele parti.
Impingeti E3 pana acesta face contact cu E9. S-ar putea si fie nevoie sa
Tmpingeti si tija piston astfel incéat sa se alinieze orificiile.

Observati ca pe piesele B5 si B6 sunt scrise litere pentru stanga si dreapta.
Respectati marcajul. impingeti pana la capat. Veti auzi un clic.

22



Press E4 all the
way in.

Slide back until you
hear a click.

@ w0

I 1

You may need to push
the piston rod in so that
the holes lines up.

Press E3 all the
way onto E9.

1. Notice there are 2. Press all the way in

R (right] and L (left : ,
lettegfs (]m the partS]_ until you hear a click.

Manusa Robotica 23
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59. Aliniati angrenajele exact cum este aratat. intoarceti axul astfel incat linia
din mijloc sa fie verticala si aliniata cum este aratat in imagine.

60. Tmpingeti glisorul pana jos. Asezati subansamblul B. Asezati componenta
C4. Rotiti C4 in sensul acelor de ceasornic pentru a se bloca. Asezati
angrenajul E1 astfel incat linia sa corespunda cu imaginea. Rotiti
subansamblul B asfel incat partile gri deschis sa fie orientate spre exterior.
Rotiti capacele in sensul acelor de ceasornic pentru a le bloca.

24
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@ Align gears exactly as shown.

Turn the axle so that the
line in the center is

Side view vertical and aligned as

1. Push the slider all the
way down.

2. Place subassembly B.

3. Place C4.

4. Rotate C4 clockwise to
lock.

Place the gear E1 so that the
line is on the bottom, vertical,
and aligned as shown.

Rotate the cap
clockwise to lock.

Rotate O

subassembly B so
that the light gray
side faces out.

25



61. Asigurati-va ca E8 este tras pana la capat in timpul asamblarii Turnati ulei pe
dintiii subansamblului A, pe ambele parti. Infiletati suruburile (B13), dar NU pana la
capat.

62. Aliniati angrenajele exact cum este aratat in imagine. Intoarceti axa astfel incat
linia din mijloc sa fie verticala si sa corespunda cu imaginea. Asezati angrenajul
E1 astfel incét linia sa fie jos, vertical si aliniata.

63. Actionati glisorul pana jos. Asezati subansamblul C. Asezati C4. Rotiti C4 n
sensul invers acelor de ceasornic pentru a il bloca. Rotiti subansamblul B asfel
Tncat partile gri deschis sa fie orientate spre exterior. Rotiti capacele in sensul
invers acelor de ceasornic pentru a le bloca.

Manusa Robotica
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E8
Make sure E8 is
pulled out all the way

while assembling.

Turn the axle to so that
the line in the center is
vertical and aligned as
shown.

1. Push the slider all
the way down.

2. Place subassembly C.

3. Place C4.

4. Rotate C4 counter-

g Fasten, but do not tighten
the screws all the way.

B13 = x3

Apply oil to the teeth of
subassembly A on both sides.

Place the gear E1 so that the line is on the bottom,
vertical, and aligned as shown.

Side view

Rotate the cap
counterclockwise

e

Rotate subassembly C so that
the light gray side faces out.

27



64.

IIMPORTANT! Asigurati-va ca toate glisoarele verzi sunt impinse in jos, iar
declansatorul este scos in exterior. Infiletati suruburile (B13), dar NU pana la
capat.

Dupa instalarea subansamblelor A, B si C, testati declansatorul.

o

Cand declansatorul este pe pozitia de repaos, ambele glisoare verzi trebuie sa
fie In jos, iar intre declansator si maner nu trebuie sa existe niciun spatiu.

Actionati declansatorul. Miscarea ar trebui sa fie lina, iar tragaciul sa revina la
pozitia lui initiala cu usurinta.

Daca aveti probleme cu acesti pasi, reluati construirea de la pasul 57.

65.

66.
67.

68.
69.

70.

Manusa Robotica

Aplicati ulei pe partea de sus si pe cea de jos a celor doua parti E7 asa cum
este aratat in imagine. Glisati piesele (E7) pana la capat dupa imaginea de mai
jos. Apoi asezati senilele Tn jos astfel incat zimtii lor sa se integreze cu rotile
dintate de mai jos. Fantele din partea de jos a piesei E7 aluneca de-a lungul
acestor sine. Asigurati-va ca nu exista niciun spatiu intre componenta E7 si sina
violet pe ambele parti. Chiar si un mic decalaj aici va provoca o defectiune.

Asezati gatul componentei E19 in crestatura semicirculara

Asezati subansamblul G, asigurandu-va ca aliniati orificiile asa cum este aratat
mai jos. Pentru a bloca in pozitie, glisati inapoi pana cand auziti un clic.

Observati ca exista litere R(dreapta) si L(stanga) pe parti.

Apasati in jos pe platforma. Asezati carligele lui C5 in fante asa cum se arata.
Glisati C5 pana auziti un clic.

28



IMPORTANT!

Make sure the
green sliders are
pushed down and
the trigger is
pulled out.

Fasten, but do not
tighten the screws
all the way.

1. Apply oil to the top and bottom of the

two E7 parts as shown.

2. Slide the tracks (E7) all the way in
(see image below).
3. Then place the tracks down so that

their teeth mesh with the gears below.

The slots on
the bottom
of E7 slide
along
these
tracks.

Front view

Place the
neck of E19
into the
semi-circular
notch as
shown.

Manusa Robotica

E7

- Afterinstalling subassemblies A, B, and C,

test the trigger.

> When the triggeris at rest, both green
sliders should be all the way down, and
there should be no gap between the
trigger and the handle.

> Now squeeze the trigger. The motion
should be smooth, and the trigger should
spring back easily. .

If you have problems with any [=] .E'

of these checks, go back to

step 57 or watch this video: [m] 27t

Make sure there is no gap
at all between E7 and the
purple rail on both sides.

Even a small gap here will
cause a malfunction.

29



1. Place subassembly G, 2. To lock in place, slide back

making sure to align the until you hear a click.
grooves as shown.

Notice there are R (right) and
L (left) letters on the parts.

1. Press down on the platform.
2. Place the hooks of C5 into the slots
as shown.

3. Slide C5 all the way back
until you hear a click.

Manusa Robotica 30



70. Aliniati cele trei note de pe partea dreapta a subansamblului J asa cum se
arata. Aliniati celalalte trei gauri si apasati pana la capat. Folositi ambele maini
pentru a impinge n spate subansamblul J.

71. Aliniati toate cele sase gauri ale C2 asa cum se arata si apasati in jos. Glisati
C2 inapoi pentru a se bloca in pozitie.

72. Apasati pe B2 pana auziti un clic

Manusa Robotica
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yi) '-LiNe up ne mree notes on e rignt 5. USe DOIN Nanas 1o pusn subassemoly
. side of subassembly J as shown. J back until you hear a click.
2. Line up the other three holes and
press down all the way.

~\g

shown and press down.

m 1. Line up all six holes of C2 as
2. Slide C2 back to lock in place.

Press B2 down until you hear
a click.

Manusa Robotica
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73. Folositi o rigla pentru a taia doua bucati de tub la o lungime de 25 de cm si 0
bucata de tub la 28.5 cm.

74. Asezati un capat al unui tub de 25 cm pe duza din dreapta. Fixati tubul in clema
cea mai din dreapta. Asezati celalalt capat al tubului pe duza din dreapta sus, in
partea din spate a lansatorului. Conectati tubul la duza din dreapta sus din
spate.

75. Asezati un capat al tubului de 28.5 cm pe duza din mijloc. Fixati tubul in clema
din mijloc. Asezati celalalt capat al tubului pe duza inferioara din spatele
lansatorului. Conectati tubul la duza inferioara din spate.

Manusa Robotica
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Use the ruler above to Z S\ .

cut two pieces of tube 7 \ o

to a length of 25 cm, 1 W\ ._’

and one piece of tube \ /}}

to 28.5 cm. N 7\
Al 25 cm x2 28.5 cm x1

m 1. Place one end of a 25-cm tube on the
right-most nozzle.
2. Clip the tube into the right most clip.
3. Place the other end of the tube on
the top right nozzle at the back of the
blaster.

gL

/25 cm

#

Connect the tube
to the top right
nozzle in the back.

@ 1. Place one end of the 28.5-cm tube on
the middle nozzle.

2. Clip the tube into the middle clip.

3. Place the other end of the tube on

the bottom nozzle at the back of the

blaster.
AU
el
Sk -Ao

Connect the tube
to the bottom

i".'i'.'j W)
s/

Manusa Robotica
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76. Asezati un capat al celuilalt tub de 25cm pe duza cea mai din stanga. Asezati
celalalt capat al tubului pe duza din stanga sus, in partea din spate a
lansatorului. Conectati tubul la duza din stanga sus din spate.

77. Lasati aproximativ 2.5cm spatiu pentru tub, asa cum este aratat mai jos. Tubul
de aer nu ar trebui sa fie Indoit deoarece va afecta puterea lansatorului.

Manusa Robotica
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1. Place one end of the other 25-cm tube
on the left-most nozzle.

2. Clip the tube into the left-most clip.

3. Place the other end of the tube on the

top left nozzle at the back of the blaster.

m Leave about 2.5 cm
(1 inch) of space for the
tube as shown.

2.5cm
~1inch

| o | s |

The air tube
should not be
bent like this.
It will affect the
power of the
blaster.

€

Manusa Robotica

Connect the tube
to the top left
nozzle in the back.

You have finished
assembling the
blaster!

Now it’s time to test it out and
troubleshoot any issues.

Turn to page 20
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ATI TERMINAT ASAMBLAREA!

Acum este timpul sa 1l testati si sa remediati orice problema.

Manusa Robotica
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TROUBLE SHOOTING?

If your blaster is not working
properly, don't panic! We're here to
help. Scan this QR code to access
troubleshooting resources.
Engineering is all about
figuring stuff out!

=

HOW TO INSTALL THE DARTS

Push hard on the dart caps to compress
the darts all the way into the barrels.

Rotate the green dial up to 180° clockwise
to expand the angle of the dart holders.

Do not rotate more than 180° clockwise.

Press and hold the
purple buttons on both
sides as you slide the
track forward or
backward to adjust to
a comfortable position.

Loosen the arm
strap and adjust tc
a comfortable
position. Then
reattach the hook
and loan fastenar

Manusa Robotica
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Instructiuni de utilizare

Cum se instaleaza sagetile: Impingeti cu putere capacele de sgeti pentru a
comprima sagetile.

Cum sa reglati unghiul de lansare: Rotiti cadranul verde pana la 180 de grade in
sensul acelor de ceasornic pentru a extinde unghiul suporturilor. Nu rotiti mai mult
de 180 de grade.

Cum sa reglati pozitia atelei: Tineti apasat butoanele violet pe ambele laterale Tn
timp ce glisati Tnainte sau inapoi pentru a se adapta unei pozitii confortabile. Slabiti
cureaua si ajustati-va o pozitie confortabila. Apoi atasati din nou carligul si
dispozitivul de fixare.

Manusa Robotica
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