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Acest manual este protejat prin drepturi de autor de compania Mammotion. Fara acordul scris
al Mammotion, nicio companie sau persoana fizica nu are voie sa copieze, sa modifice, sa
reproduca, sa transcrie sau sa transmita acest manual in niciun fel si din niciun motiv. Acest
manual poate fi modificat in orice moment, fara notificare prealabila.

Daca nu se specifica altfel in mod explicit, acest manual serveste exclusiv ca ghid de utilizare,
iar toate declaratiile si informatiile continute aici nu constituie niciun fel de garantie.

Domeniu de utilizare
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1 Instructiuni de siguranta

IMPORTANT

CITITI CU ATENTIE INAINTE DE UTILIZARE
PASTRATI ACEST GHID PENTRU CONSULTARI VIITOARE

1.1 Instructiuni generale de siguranta

1.
2.

10.

n

12.

13.

fnainte de a utiliza robotul cititi cu atentie si intelegeti toate instructiunile.
Utilizati numai piesele si accesoriile recomandate de Mammotion impreuna cu robotul.

Nu permiteti niciodata copiilor, persoanelor cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale
reduse ori cu lipsa de experienta si cunostinte, precum si persoanelor care nu sunt
familiarizate cu aceste instructiuni, sa utilizeze robotul. Restrictiile locale pot limita varsta
operatorului.

Nu permiteti copiilor sa se afle in apropierea robotului sau sa se joace cu acesta in timpul
functionarii.

NU utilizati robotul in zone in care oamenii nu sunt constienti de prezenta acestuia.

Nu alergati niciodata in timpul controlului manual al robotului prin intermediul aplicatiei
Mammotion - mergeti la pas. Aveti grija pe pante si mentineti-va sprijinul si echilibrul
adecvate.

Se recomanda ca robotul sa fie utilizat numai de persoane care sunt considerate adulte
din punct de vedere legal in statul lor de resedinta.

Nu atingeti piese aflate in miscare, cum ar fi discul de taiere, pana cand miscarea nu se
opreste complet.

in cazul in care operati robotul in spatii publice, amplasati semne de avertizare in jurul
spatiului de lucru; acestea trebuie sa contind urmatorul text: ,Avertisment! Robot de tuns
iarba automat! Nu va apropiati de robot! Supravegheati copiii!”

NU lasati robotul sa functioneze nesupravegheat daca in apropiere se afla animale de
companie, copii sau persoane.

Purtati incaltaminte rezistenta si pantaloni lungi in timpul operarii robotului.

Pentru a preveni deteriorarea robotului si aparitia unor accidente care implica vehicule si
persoane, nu stabiliti spatii sau canale de lucru de-a lungul unor alei publice.

Nu conectati si nu atingeti un cablu deteriorat pana cand acesta nu a fost deconectat de la
priza de alimentare. In cazul in care cablul se deterioreaza in timpul operarii, deconectati
stecarul de la priza electrica. Un cablu uzat sau deteriorat creste riscul de electrocutare si
trebuie inlocuit de personal de service autorizat.
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14.

15.

16.

17.

Feriti prelungitoarele de piese periculoase aflate in miscare, cum ar fi lamele de taiere,
pentru a evita deteriorarea cablurilor si a robotului.

NU modificati robotul singur. Modificarile pot interfera cu functionarea robotului, pot
provoca vatamari corporale grave si/sau daune materiale sau pot anula garantia. Utilizati
numai piese si accesorii aprobate de Mammotion.

in cazul in care robotul emite un sunet anormal sau semnaleazé o alarma, apasati imediat
butonul STOP.

Verificati periodic daca toate piesele robotului pot functiona normal.

1.2 Instructiuni de siguranta pentru statia de incarcare

1.
2.

Nu instalati statia de incarcare in zone in care persoanele se potimpiedica de ea.
Nu instalati statia de incarcare in zone unde exista riscul de acumulare a apei.

Pentru incarcarea robotului, utilizati numai statia de incarcare oficiala. Utilizarea
incorecta poate duce la electrocutare, supraincalzire sau scurgeri de lichid coroziv din
baterie. In cazul scurgerii de electrolit, clatiti cu apd sau cu un agent neutralizant si
solicitati asistenta medicala daca lichidul coroziv intra in contact cu ochii.

Tineti statia de incarcare si accesoriile la o distanta de cel putin 60 cm fata de materialele
combustibile. Defectiunile sau supraincalzirea pot reprezenta un risc de incendiu.

Pentru utilizatorii din SUA/Canada: In cazul instalarii sursei de alimentare in aer liber,
utilizati o priza acoperita GFCI (RCD) clasa A cu o carcasa rezistenta la intemperii. In cazul
instalarii defectuoase, exista un risc de electrocutare.

1.3 Instructiuni de siguranta in timpul tunsului

1.

Feriti mainile si picioarele de lamele de taiere. NU introduceti mana sub robot si nu il
atingeti in timp ce este pornit.

NU ridicati si nu mutati robotul cand este pornit.

indepartati pietrele, crengile, uneltele, jucariile sau alte obiecte de pe gazon inainte de
utilizare pentru a preveni deteriorarea lamelor.

Nu puneti obiecte deasupra robotului si a statiei de incarcare.
Nu utilizati robotul daca butonul STOP nu functioneaza.

Evitati coliziunile cu oameni sau animale. Opriti imediat robotul daca o persoana sau un
obiect apare in calea acestuia.

Deconectati intotdeauna robotul atunci cand acesta nu este utilizat.



8. Nu utilizati robotul simultan cu aspersoarele retractabile si evitati sa configurati un canal
in care sunt instalate aspersoarele.

9. Nu utilizati robotul in apa statuta sau in timpul ploilor torentiale.

1.4 Instructiuni de siguranta pentru baterie

Bateriile litiu-ion pot exploda sau pot lua foc daca sunt manipulate gresit. Evitati
dezasamblarea, scurtcircuitele, expunerea la apa, foc sau temperaturi ridicate. Manipulati cu
grija si evitati orice fel de abuz mecanic sau electric. Nu depozitati bateriile in lumina directa a
soarelui.

1. Utilizati numai statia de incdrcare si sursa de alimentare oficiale. Incarcatoarele
incompatibile pot provoca electrocutare sau supraincalzire.

2. NU incercati sa reparati sau s& modificati bateriile. Incercarile de reparatii pot avea drept
rezultat vatamari corporale grave, din cauza exploziilor sau electrocutarii. In cazul
aparitiei unei scurgeri, electrolitii degajati sunt corozivi si toxici.

3. Robotul contine baterii care trebuie inlocuite doar de personal de service autorizat.



2 Introducere
2.1 Configuratie LUBA 3 AWD

LUBA 3 AWD este disponibil in urmatoarele configuratii:

Produs Configuratie

LUBA 3 AWD 1500 e Robot

LUBA 3 AWD 1500H e Statie deincarcare

LUBA 3 AWD 3000 Modele UE si Regatul Unit:
® Robot

LUBA 3 AWD 3000H e Statie deincarcare

Modele Australia si America de Nord:
LUBA 3 AWD 5000 ® Robot

e Statie deincarcare

LUBA 3 AWD 5000H e Statie de pozitionare RTK



2.2 Prezentare generala a produsului

Vedere de sus

1. Buton STOP

3. Modul LiDAR 360°

5. Luminasuplimentara
7. Indicator frontal

9. Led lateral

2. Senzorde ploaie
4. Modul Vision

6. Amortizor

8. Maner

10. Comenzi




Comenzi

STOPR

Descriere

Apasati lung pentru a porni/opri robotul.

Apasati de doua ori pentru a cobori complet discul de taiere pentru curatare.
Apasati de doua ori pentru a debloca doar robotul dupa o oprire de urgenta.
Apasati pentru a opriin caz de urgenta.

® Apasatiin ordine pentru a continua lucrul.
® Apasati si mentineti apasat A timp de 5's, apoi apasati (o) pentru a
activa DropMow. Consultati 4.7 DropMow pentru mai multe informatii.

Apésatiin ordine pentru a trimite robotul la statia de incarcare.



Vedere inferioara

® ©

®o

'Q

n

13.

15.

17.

Lama de taiere
Receptorin infrarosu
Roata omnidirectionala

Cheie de securitate

12. Disc de tdiere
14. Pad deincarcare

16. Roata spate



Statie de incarcare si statie de referinta RTK
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1. LED statie de referinta RTK 2. Antenaradio
3. Copertina de ploaie 4. |ndicator LED al statiei de incarcare

5. Contactdeincarcare



Coduri pentru indicatorii LED

Robot

Indicator

Led lateral

Culoare

Rosu permanent

Rosu in impulsuri

Rosu intermitent
lent

Rosu intermitent
rapid

Stins

Statie deincarcare

Indicator

LED

Culoare

Verde intermitent
Verde permanent
Rosu permanent

Stins

Descriere

Robotul functioneaza corect.

® Actualizare OTA1n curs.

® Robotul seincarca.

e Buton STOP activat.

e Baterie consumata.

® Robotul este blocat.

e C(Cheie de securitate instalata incorect.

® Robotul a fostridicat, inclinat sau rasturnat.

e Defectare sistem robot.

® Actualizare sistem robot esuata.

® Robotul este oprit.

® Robotul este in modul repaus.

® | ED-ullateral stinsin aplicatie.

® Robotul este in modul de control manual, dar este
inactiv in prezent.

Descriere

Robotul este andocat in statia de incarcare.

Robotul nu este in statia de incarcare.

Defectiune a statiei de incarcare.

Alimentare electrica absenta.



Statie de pozitionare RTK

Indicator

LED

Culoare

Albastru
intermitent

Verde intermitent

Verde permanent

Albastru
permanent

Stins

Rosu permanent

2.3 Simboluri produs

Descriere

Statia de pozitionare RTK este in curs de actualizare.

Statia de pozitionare RTK se initializeaza.

Modul de pozitionare este setat la Antena prin Datalink
si functioneaza bine.

Modul de pozitionare este setat la Antena prin internet si
functioneaza bine.

® Oralocala esteintre18:00 si 8:00.

® Alimentare electrica absenta.

Defectiune statie de pozitionare RTK.

Varugam sa studiati aceste simboluri gasite pe produs si sa le intelegeti semnificatia:

DL IC

TS-A210-2807501
E210-1C280750M6

DL IC

TS-A012-1201002

(€

Fabricatin
China

A

99
-

Utilizati unitatea de alimentare detasabila TS-A210-2807501/

E210-1C280750M6.

Utilizati unitatea de alimentare detasabila TS-A012-1201002.

Acest produs respecta Directivele UE aplicabile.

Acest produs este fabricat in China.

Nu este permisa eliminarea acestui produs ca deseu menajer obisnuit.
Asigurati-va ca produsul este reciclat in conformitate cu cerintele legale

locale.

Acest produs poate fi reciclat.
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Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

> Bb

-
$
==

&

V3

>

Pastrati ambalajul acestui produs uscat.

NU acoperiti ambalajul acestui produs.

NU rasturnati ambalajul acestui produs.

Acest produs este fraqil.

NU célcati pe acest produs sau pe ambalajul sau.

Aparat de Clasa lll.

AVERTISMENT — NU atingeti lama rotativa.

AVERTISMENT — Cititi instructiunile de utilizare inainte de operarea
aparatului.

AVERTISMENT — Pastrati o distanta de siguranta fata de aparatin timpul
functionarii.

AVERTISMENT — Indepértati dispozitivul de dezactivare inainte de a
lucra la aparat sau de a-I ridica.

AVERTISMENT — NU va urcati pe aparat.

-MN-



3 inceputul utilizarii

3.1 Asamblarea robotului

1. Scoateti usor mufa din partea din fata a robotului si conectati-o la bara de protectie.

2. Apasati si tineti apasate butoanele laterale pentru a fixa bara de protectie in pozitie,
asigurandu-va ca indicatorul frontal este orientat in sus.

3. Utilizati surubelnita Phillips inclusa pentru a instala si strange cele doua suruburi.

-12 -



4. Asezati robotul cu partea inferioara in sus pe o suprafata moale si curatd, avand grija sa
nu deteriorati modulul LiDAR, si instalati aparatoarele laterale. Strangeti suruburile
folosind surubelnita cu bit hexagonal inclusa.

-13 -



3.2 Instalarea statiei de incarcare

Alegerea unei locatii pentru statia de incarcare

Statia de incarcare este locul unde robotul dvs. se andocheaza si se reincarca. Pentru a
asigura o functionare fara probleme, asigurati-va ca zona de instalare indeplineste
urmatoarele conditii:

o Suprafata plana: Zona trebuie sa fie fara denivelari semnificative, pante sau pietre.

e Sursa de alimentare din apropiere: Este necesara o priza accesibild pentru alimentarea
statiei de incarcare.

e Spatiu liber in jur: Nu trebuie sa existe obstacole (cum ar fi copaci sau case) la o distanta
mai mica de 1 min stdnga, dreapta si in fata statiei de incarcare.

e in apropierea perimetrului gazonului: Instalati statia de incarcare aproape de perimetrul
peluzei pentru o pozitionare precisa. Daca aveti mai mult de un gazon, se recomanda
plasarea statiei de incarcare intre ele pentru o performanta optima.

WY

W1
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Asamblarea statiei de incarcare

1.

Atasati parasolarul de ploaie.

| 7 . — .,,.,.,ﬂ;};ﬂ;_:.,,. -
ST
i) < ?ﬁaw%%ﬁ% 77

- =

2. Folositi cei patru tarusi inclusi pentru a fixa statia de incarcare in locul ales. Asigurati-va

ca statia de incércare este orientatd spre gazon.

NOTA

Daca statia de incarcare este instalata pe o suprafata de beton, va rugam sa o fixati cu
suruburi de expansiune (nu sunt incluse).

Wi

Wi
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Conectati cablul statiei de incarcare (cel mai lung) la sursa de alimentare a statiei de
incarcare.

Conectati adaptorul statiei de incarcare la priza electrica. Fixeaza cablul cu cuiele pentru
cabluincluse.

Asezati robotul pe statia de incarcare pentru a incepe incarcarea. LED-ul lateral se va

aprindein rosu cand robotul este andocat corect.
W
oot 1

=

@ NOTA
Incarcati robotul pentru utilizarea initiala pentru a-l activa.

-16 -




3.3 Instalarea statiei de referinta RTK

Alegerea unei locatii pentru statia de referinta RTK

Statia de referinta RTK ofera pozitionare de inalta precizie pentru robot. Primeste semnale
satelitare si transmite date de corectie in timp real catre robot. Pentru a asigura o functionare
fara probleme, asigurati-va ca zona de instalare indeplineste urmatoarele conditii:

® Zonadeschisa: Zona trebuie sa aiba o vedere clara catre cer.
e Sursa de alimentare din apropiere: Este necesara o priza de curent accesibila.
e Semnal Wi-Fi puternic: Este acceptata reteaua de 2,4 GHz.

e Spatiu liber in jur: Mentineti o distanta de cel putin 3 m intre statia de referinta RTK si
orice perete sau copac.

Cer deschis K Q
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Asamblarea statiei de referinta RTK

1. Conectati cei doi stélpi de montare si tarusul in forma de trident.

i
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3. Introduceti cablul statiei de referinta RTK prin stalpul de montare.

4. Montati statia de referinta RTK pe stalpul de montare.

5. Instalatiin siguranta statia de referinta RTK in apropierea statiei de incarcare.

-19-



6. Conectati cablul statiei de referinta RTK la cablul statiei de incarcare (cel mai scurt).

7. Utilizati brida pentru cablu si tarusul pentru cablu pentru a fixa cablurile in mod ordonat.

3.4 Descarcarea aplicatiei Mammotion

Scanati codul OR pentru a descarca aplicatia Mammotion din magazinele de aplicatii Android

RS

sau Apple ori cautati ,Mammotion” in aceste magazine.

Dupa instalarea aplicatiei, inregistrati-va si conectati-va. In timpul utilizarii, aplicatia va poate
solicita acces la Bluetooth, locatie si reteaua locala. Pentru utilizare optima, se recomanda sa
permiteti permisiunile de mai sus. Pentru mai multe informatii, va rugam sa consultati Acordul
nostru de confidentialitate. Accesati aplicatia Mammotion > Eu > Despre Mammotion > Acord
de confidentialitate.

~ ’
Daca doriti sa va conectati cu un cont tert, atingeti <9 sau'pe pagina de autentificare

pentru a continua. Aplicatia accepta acum autentificarea cu conturi Google si Apple.

Notificare privind marcainregistrata:

-~ ’
@ Pictograma , " este marca comerciald a Google LLC. Pictograma ,®" este marca
inregistrata a Apple Inc. Toate marcile comerciale mentionate in acest manual sunt
proprietatea detinatorilor lor respectivi.
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3.5 Configurarea produsului dvs.

NOTA
@ ® Mentineti o distanta de 3 m sau mai mica intre telefon si robot.

e [Daca utilizati date mobile 4G, puteti sari peste configurarea Wi-Fi, dar
conectarea la Wi-Fi este recomandata pentru performante optime.

1. Atingeti + pentru a adauga robotul si/sau statia de referintd RTK.
2. Urmatiinstructiunile de pe ecran pentru a va conecta produsul si a va conecta la Wi-Fi.

3. Urmatiinstructiunile de pe ecran pentru a activa cartela SIMincorporata.

O
_|_
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Daca nu ati activat cartela SIM in timpul procesului de conectare a robotului, puteti face acest
lucru atingand Bara de stare de pe pagina principala:

1. Atingeti Bara de stare pe pagina principala.
2. Atingeti butonul stare 4G.

3. Atingeti Activare si asteptati finalizarea cu succes a activarii.

(" ~
3 @ O Gon 44(* 7 L @ros ao%J

N o

Mammotion
XHOGOTO00R0NK 4

‘o’
Standby

> +
Start Task

L] ® n L]

3.6 Pregatiri inainte de cosirea gazonului

e indepartati resturile, gramezile de frunze, jucariile, cablurile, pietrele si alte obiecte de pe
gazon.

® Asigurati-va ca nu se afla copii sau animale pe gazon.

-22 -



® Asigurati-va ca robotul este corect asezat pe statia de incarcare si cad LED-ul lateral este
rosu. Apoi, finalizati calibrareain aplicatie.

® Pentru cele mai bune rezultate la cosire, se recomanda cosirea pe vreme uscata. Cositul
pe ploaie poate face ca iarba sa se lipeasca de robot si sa provoace alunecarea. NU cositi
in conditii meteo nefavorabile, cum ar fi ploaie torentiala, furtuni sau ninsoare.

N -
<,\ C/ - \.\ ’ N

O\

( Wi

W7 i ]
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3.7 Cartografierea si cosirea gazonului dvs.

1. Atingeti Creati zona de cosit pe pagina principala.

2. Cititi si urmati instructiunile din aplicatie pentru a verifica daca robotul este pregatit
pentru cartografiere.

3. Atingeti Porniti maparea pentru a incepe cartografierea peluzei dvs.

4. Atingeti Cosire pentru a incepe cositul dupa finalizarea cartografierii.

2 7 il @ros oo -]

a 2]

Mammotion
XXXXXXXXXXXX 4

-

-«
w o
Standby

be
Create‘\g?')vl)( Area

Nu mutati statia de referinta RTK dupa ce harta este creata, altfel zona de lucru va deveni
inexacta. in cazul relocarii unei statii de referinta RTK, reinstalati-o in pozitia sa originala sau
accesati Q> Setiri robot > Stergeti harta pentru a sterge harta curenta si apoi remapati
gazonul.

3 @ 4 @ros @oon 0o
L o

Mammotion
XUXXXXXXXXXXX 4

-

Standby

» +
Start Task
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3.8 Reincarcare

@ NOTA
Robotul trebuie sa fie intr-o zona de lucru pentru a merge la incarcare.

Pentru areincarca

o Atingeti pe pagina Harti din aplicatia Mammotion.

SAU

® Apasati butonulﬁde pe robot, apoi apasati ) pentru a ghida robotul catre statia de

incarcare.

-25 -



4 Tuns zilnic

4.1 DropMow

DropMow este utilizat pentru cosirea ocazionala a peluzelor nemapate sau pentru cosirea de
retus in afara zonelor mapate.

Utilizarile recomandate includ:

® /one de cosire pe care robotul nu le poate accesa in mod normal.
® Sarcini temporare de cosire care nu necesita o harta completa.
Pentru a utiliza DropMow:

® Atingeti @ > Functii Beta > DropMow prin aplicatie.

-
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4.2 Sarcina regulata (Setari personalizate)

Pentru a personaliza sarcina de cosit:

1.

2
3
4,
5

Atingeti imaginea robotului pentru a accesa pagina Hartii.

Atingeti Cosire ® pentru a accesa pagina de sarcini.

Atingeti Zona de lucru pentru a selecta zona pe care doriti sa o tundeti.
Atingeti Setari pentru a configura setarile sarcinii.

Apasati pe Start pentru a incepe cositul.

- N )
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- 1 | o
Mammotion
JOOOODOODOKXX. 4 .
A

» +
Start Task
Standby

i
-
SR

-27 -



4.3 Sarcina programata

NOTA
@ e Sarcinile programate nu pot fi create in timp ce robotul este in functiune.

® Sarcinile programate pot fi setate dupa ce a fost creata o zona de lucru.

Pentru a programa o sarcina de cosire automata:

1. Pepagina principala, atingeti + dacéa nu a fost creata inca nicio sarcina.
2. Atingeti Zona de cosit pentru a selecta zona de cosit.

3. Atingeti Setari pentru a configura parametrii.

4. Atingeti Programare pentru a seta data si ora, apoi atingeti Salvare.

5

in cele din urma, atingeti din nou Salvare pentru a confirma si a salva sarcina programata.

s )
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5 Aplicatia Mammotion

Cu aplicatia Mammotion, puteti personaliza, gestiona si monitoriza complet robotul,
permitandu-va sa controlati experienta de cosire de oriunde.

5.1 Elemente harta

Gard virtual

Un gard virtuala actioneaza ca o bariera invizibild, definind perimetrele sau restrictionand
accesul in zonele in care nu doriti ca robotul sa intre.

Utilizarile recomandate includ:
® (azon cu perimetre neclare sau nedefinite.

e FElemente de apa, cum ar fi piscinele sau iazurile.

' ™

Zona interzisa

O zona interzisa este 0 zona pe care doriti ca robotul dvs. sa o evite complet. Sunt esentiale
pentru protejarea robotului dvs. impotriva deteriorarii si pentru a-I mentine departe de zonele
sensibile sau periculoase. Robotul nu va tunde in zonele interzise.

Utilizarile recomandate includ:
e Tufejoase de flori, in special cele mai joase de 20 cm.

® Marginile apei, cum ar fi iazurile sau piscinele, in special acolo unde nu exista o delimitare
clara.

o Obiecte transparente, cum ar fi plase pentru tantari sau usi din sticla.
e (Obstacole mici sau joase, de exemplu, sfori pentru rufe, corzi de cort sau conducte de apa.
e Adaposturi pentru animale de companie.

® Plante valoroase sau delicate, inclusiv culturi si plante ornamentale.
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e Echipamente de irigatii, cum ar fi furtunuri si aspersoare.

Zone fara oprire

O zoné fara oprire este o0 zona in care robotul dezactiveaza evitarea obstacolelor in timp ce se
deplaseaza catre o zona de lucru sau catre o alta locatie, precum si atunci cand se duce sa se
incarce. Este utila pentru zone complexe, dar sigure, unde robotul s-ar putea bloca altfel.

Utilizarile recomandate includ:

® /onele de gazon care pot fi recunoscute gresit ca fiind invalide din cauza schimbarilor
sezoniere.

® /one cu obstacole joase si sigure.
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Adaugarea unei Garduri virtuale / Zone interzise / Zone fara oprire
1. Atingeti imaginea robotului de pe pagina principala pentru a accesa pagina Harta.
Atingeti Harta.

Apasati pe Creare.

&N

Selectati Gard virtual / Zona interzisa / Zona fara oprire si urmati instructiunile din
aplicatie pentru a finaliza adaugarea.

@ p
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5.2 Setari de cosire

Modul traseu de taiere

Selectati modul optim in functie de starea gazonului si aspectul dorit din Tundere > Setari >
Mod traseu de tundere.

® Doar ture perimetrale: Tunde doar marginile gazonului.
® Zigzag: Creeaza dungi clasice.

e Traseu in forma de tabla de sah: Tunde in model incrucisat pentru un finisaj dens si
uniform.

e Traseu zigzag adaptiv: Robotul ajusteaza automat traseul pentru eficienta.

Model

Adaugati text sau imagini pe harta dvs. pentru a va personaliza gazonul si a va exprima.
Pe harta, accesati Creare > Model pentru a adauga un model.
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5.3 Siguranta si protectie

Detectarea obstacolelor
Reglati sensibilitatea robotului la obiecte si la terenul variabil din calea sa. Puteti selecta unul
dintre cele trei niveluri de sensibilitate din Tundere > Setari > Mod detectare obstacole:

e Sensibil: Creste sensibilitatea robotului atat la obstacolele standard, cat si la zonele fara
iarba (de exemplu, pavaj, pietris). Utilizati acest mod pe peluze complexe.

e Standard: Detecteaza si evitd obstacolele comune (de exemplu, jucarii, mobilier) intalnite
in timpul cosirii. Aceasta este setarea implicita recomandata.

® Oprit: Dezactiveaza detectarea obstacolelor. Utilizati numai in medii specifice si

controlate unde detectarea este inutila sau interfereaza cu functionarea.

Detectarea ploii

Robotul dumneavoastra este echipat cu senzori de ploaie incorporati. Dacéd este activata
aceasta functie, robotul va opri automat cositul si se va intoarce la statia de incarcare atunci
cand se detecteaza ploaie.

e Activati aceasta functie in Setari > Protectie la ploaie.

Siguranta faunei salbatice

Aceasta functie ajuta la protejarea animalelor nocturne in timpul functionarii pe timp de
noapte. Puteti seta robotul sa efectueze Cosire la viteza redusa sau Oprire cosire exclusiv in
timpul orelor de noapte.

e Activati aceasta functie in Setari > Siguranta faunei salbatice.

5.4 Securitate si urmarire

Alarma de depasire a granitei virtuale

Aplicatia va va trimite o notificare push daca robotul se deplaseaza la mai mult de 50 m
distanta de zona desemnata pentru sarcing, avertizandu-va cu privire la o posibild miscare
neautorizata.

® Pentru utilizare, accesati Eu > Gasiti dispozitivul meu si activati Notificari de localizare.
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Urmarire prin GPSin caz de furt
Daca robotul dvs. lipseste, puteti urmari locatia acestuia in timp real prin GPS, cu conditia ca
robotul sa fi fost conectat la aplicatia Mammotion.

e Pentru utilizare, accesati Eu > Gasiti dispozitivul meu si activati Inregistrare locatie.

5.5 Pozitionare

Robotul utilizeaza un modul LiDAR, un modul de viziune si o statie de referinta RTK pentru
pozitionare. Cu o statie de referinta RTK, robotul dispune de mai multe moduri de pozitionare.
Pentru a comuta modul de pozitionare, accesati Bara de stare > Mod de pozitionare.

Antena prin Datalink

Statia de referintd RTK primeste corectiile semnalului satelitar si le transmite direct catre
robot folosind un semnal LoRa dedicat, cu latenta redusa. Acest mod ofera cea mai stabila
comunicare a datelor de corectie, cu cea mai mica latenta si cea mai rapida viteza.

Utilizari recomandate: Peluze unde existad o linie clarad de vizibilitate sau obstacole minime
intre statia de referintd RTK si robot, iar robotul se afla in raza semnalului LoRa.

Antena prin Internet

Statia de referintd RTK primeste corectiile semnalului satelit si le transmite robotului folosind
Internetul. Acest mod extinde raza de actiune.

Utilizari recomandate:
e (azonuri mari sau complexe, unde distanta este prea mare pentru Antena prin Datalink.

® Peluze care beneficiaza de o acoperire Wi-Fi puternica si stabila atat pentru statia de
referinta RTK, cat si pentru robot.

iNavi NetRTK

Robotul primeste corectiile RTK direct de la un serviciu cloud la distanta printr-o retea 4G,
eliminand necesitatea unei statii de referinta RTK locale pe proprietatea dumneavoastra.

Utilizari recomandate: Peluze unde nu exista locatii potrivite pentru instalarea unei statii de
referinta RTK si care sunt acoperite de o retea 4G stabila.

-33 -



5.6 incarcati jurnalele

Daca intdmpinati probleme in timpul utiliz&rii, puteti incarca jurnalele corespunzatoare pentru
a ajuta echipa noastra de asistenta tehnica sa diagnosticheze si sa rezolve problema eficient.

Pentru aincarca jurnalele:
1. Atingeti @ pentru a accesa pagina Setari.

2. Atingeti incarcati jurnalele si urmati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza
incarcarea.

Alternativ:

Accesati Eu > incadrcare jurnale si urmati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza

incarcarea.
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5.7 Actualizare firmware

Pentru o experienta optima, asigurati-va ca robotul si statia de referinta RTK sunt actualizate
la cea mai recenta versiune de firmware.

Pentru a actualiza firmware-ul:

1. Accesati Q> Informatii despre dispozitiv > Versiune robot pentru a actualiza firmware-
ul.

2. Asigurati-va carobotul este conectat la o retea stabila.

3. In timpul actualizarii, v& rugam sa evitati iesirea din aplicatie, efectuarea altor operatiuni
sau oprirea robotului.
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6 intretinerea

Pentru a mentine performanta optima a cosirii si a prelungi durata de viatd a robotului
dumneavoastra, Mammotion recomanda efectuarea unor inspectii si intretineri regulate.
Pentru sigurantd, purtati intotdeauna imbracédminte de protectie, cum ar fi pantaloni si
incaltdminte de lucru; evitati sa purtati sandale deschise sau sa mergeti desculti in timpul
intretinerii.

o NU utilizati un aparat de spalat cu presiune inalta sau solventi pentru a curata robotul.

e [upd spalare, asigurati-va ca robotul este asezat pe sol in orientarea sa normala, nu
rasturnat.

e NU intoarceti robotul pentru a spala sasiul. Daca il intoarceti invers pentru curatare,
asigurati-va ca il readuceti ulterior in pozitia corecta. Aceasta masura de precautie este
necesara pentru a preveni scurgerea apei in motor, lucru ce poate afecta functionarea
normala.

6.1 Curatare

Robot

AVERTIZARE

® Asigurati-va ca robotul este complet oprit inainte de a incepe orice lucrare de

2 curatare.
e Opritiintotdeauna robotul inainte de a-lintoarce cu susulin jos.

e (and intoarceti robotul cu susul in jos, manevrati-I cu grija pentru a evita
deteriorarea modulului LiDAR.

Carcasa
Folositi o perie moale sau o carpa umeda pentru a curata carcasa robotului. Evitati utilizarea

alcoolului, a benzinei, a acetonei sau a altor solventi corozivi ori volatili, deoarece acestea pot
deteriora aspectul robotului si componentele sale interne.
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Partea inferioara

Purtati manusi de protectie in timpul curatarii sasiului si a discurilor de taiere. Folositi o perie
pentru a indeparta resturile. Verificati daca lamele sunt deteriorate si asigurati-va cé lamele si
discurile de tdiere se pot roti liber. Nu folositi obiecte ascutite pentru a curata partea
inferioara.

indepértati discul de taiere (A) si protectia lamei de taiere (B) si curatati-le temeinic.

Roti
Curatati rotile folosind o perie sau un furtun de apa. indepértati noroiul, daca existé.
Modul camera de viziune / LiDAR

Stergeti lentila camerei de vizionare / modulul LiDAR cu o carpa din microfibra pentru a
indeparta orice pete.

Spate
Curatati reqgulat placutele de incarcare din spate si receptorul cu infrarosu cu o carpa pentru a

indeparta resturile de iarba si murdaria. Mentinerea acestor piese curate previne defectiunile
deincarcare.
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Curatarea statiei de incarcare
Deconectati statia de incarcare inainte de curatare sau efectuarea intretinerii statiei de
incarcare. Folositi o perie si 0 carpa pentru a curdta emitatorul cu infrarosu si contactul de

incarcare.

Curatarea statiei de referinta RTK

Stergeti statia de referinta RTK cu o carpa pentru a indeparta orice murdarie acumulata.

6.2 intretinerea lamelor de tiiere

AVERTIZARE

e Purtati intotdeauna manusi de protectie atunci cand inlocuiti discul de tdiere sau
2 lamele. NU utilizati o surubelnita electrica in timpul instalarii.
°

La inlocuirea discului de taiere sau a lamelor, inlocuiti toate suruburile in acelasi
timp pentru a asigura performanta optima a taierii.

e [Dupad instalare, asigurati-va ca toate lamele de taiere se pot roti liber.

e Pentru a asigura performanta optima in timpul depozitarii pe termen lung, mentineti
arborele motorului hub uscat si curat. Intretinerea regulata a arborelui motorului ajuta la
prevenirea acumularii de murdarie si umiditate, care pot afecta functionarea motorului.
Motorul are o durata de viata estimata de 1500 ore de functionare.

® [amele de taiere sunt considerate piese de uzura si trebuie inlocuite daca se uzeaza sever.
Se recomanda inlocuirea lamelor la fiecare 3 luni sau dupa 150 de ore de utilizare. Pentru
iarba mai deasa, poate fi necesara inlocuirea mai frecventa a lamei.
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inlocuirea lamelor de taiere
1. Opriti robotul.

2. Asezati robotul cu partea inferioara in sus pe o suprafata moale si curata, avand grija sa
nu exercitati presiune asupra modulului LiDAR.

3. Indepartati lamele de taiere vechi cu ajutorul surubelnitei incluse, folosind capul Phillips.

4. |Instalati noile lame de taiere folosind suruburile incluse. Asigurati-va ca lamele se pot roti
liber si sunt instalate in siguranta.
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6.3 intretinerea bateriei

Incarcati robotul la cel putin 80% inainte de depozitarea pe termen lung pentru a preveni
descarcarea excesiva a bateriei.

Reincarcati robotul pana la cel putin 80% la fiecare 90 de zile, chiar si atunci cand nu este
utilizat.

Asigurati-va ca porturile de incarcare ale robotului sunt curate si uscate inainte de
depozitare sau incarcare.

6.4 Depozitare

Pentru a va asigura ca robotul dumneavoastra este in stare optima pentru urmatorul sezon de
cosit, depozitati corect robotul si statia de incarcare.

Depozitarea robotului

Dacéa temperatura ambiental& scade sub -10 °C, pastrati robotul in interior.

1.

© ® N &

Scoateti robotul de pe statia de incarcare si asigurati-va ca nivelul bateriei este de cel
putin 80%.

Opriti robotul.

Curatati robotul cu o carpa umeda sau o perie moale. NU rasturnati robotul pentru a-i
curata sasiul cu apa.

Lasati robotul s& se usuce. NU-L INTORCETI CU SUSUL N JOS IN TIMPUL ACESTUI
PROCES.

Aplicati lubrifiant anticoroziv pe pad-urile de incarcare. NU aplicati substantele chimice
pe alte parti ale robotului, in special pe zonele de contact metalice, cu exceptia
conectorilor.

indepértati bara de protectie si curatati slotul de conectare cu o perie.
Curatati bara de protectie cu o perie.
Scoateti cheia de securitate.

Depozitati robotul in interior.
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Depozitarea statiei de incarcare

Daca temperatura ambientala scade sub -20 °C, pastrati statia de incarcare in interior.
1. Deconectati alimentarea electrica.
indepartati tarusii.

Folositi o perie si 0 carpa pentru a curata temeinic statia de incarcare.

RN

Depozitati statia de incarcare si sursa de alimentare in interior.

Depozitarea statiei de referinta RTK

Dacéa temperatura ambientala este peste -20 °C:

1. Deconectati statia de referinta RTK.

2. Infasurati cablulin jurul statiei de referintd RTK si strangeti capacul de protectie.

3. Acoperiti statia de referinta RTK cu o punga de plastic sau cu o husa.

Daca temperatura ambientald scade sub -20 °C, pastrati statia de referintd RTK in interior:
Daca statia de referinta RTK este instalata la sol, urmati pasii de mai jos:

1. Sterge harta din aplicatia Mammotion.

Deconectati statia de referinta RTK.

indepértati statia de referintd RTK de pe stalpul de montare.

indepartati antena.

Folositi o carpa pentru a curata statia de referinta RTK.

> o s oW N

Depozitati statia de referinta RTK, antena si suportul de podea RTK in interior.
Daca statia de referinta RTK este instalata pe perete, urmati pasii de mai jos:

1. Deconectati statia de referinta RTK.

2. Scoateti statia de referinta RTK de pe suportul de perete RTK.

3. Indepértatiantena.

4. Folositi o carpa pentru a curata statia de referinta RTK.

5

Depozitati statia de referinta RTK si antenain interior.

- 40 -



7 Transport si mutare

Pentru transportul pe distante lungi, Mammotion recomanda utilizarea ambalajului original
atat pentru robot, cat si pentru statia de incarcare si statia de referinta RTK.

Pentru a muta robotul in siguranta:
1. Opriti robotul.
2. Ridicati robotul folosind manerul sau.

3. Tinetidiscul de taiere departe de corpul dumneavoastra.
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8 Eliminare

ATENTIE

& Scoateti bateria numai atunci cand eliminati produsul. Scoaterea acesteia in alte
situatii va duce la anularea garantiei.

La eliminarea produsului, va rugam sa respectati reglementarile si cerintele locale.

Nu aruncati bateriile impreuna cu deseurile menajere obisnuite. Scoateti bateria si returnati-o
la un punct de colectare.

Pentru a scoate bateria:

1. intoarceti robotul cu susul in jos si slabiti suruburile folosind surubelnita hexagonal

inclusa.
ZX 30PCS
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2. Rotiti robotul in pozitie verticala, apoi indepartati capacul superior si cadrul median.
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3. Taiati clema de plastic si deconectati cablurile bateriei.

4. Scoateti bateria.
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9 Specificatii produs

9.1 Specificatii tehnice

Versiunea standard (iniltime de tiiere: 25-70 mm)

Specificatii

Model
Suprafata de tuns

Gestionare zone
multiple max.

Motor

Panta maximain
interiorul zonei de lucru

Panta maxima la
margine

Capacitate verticala de
trecere peste obstacole

Latime de taiere

Ajutarea inaltimii de
taiere

Timp de incarcare
(15-100%)

Timp de cosire per
incarcare (100-15%)

Reincarcare automata

Urmarire prin GPSin caz
de furt

Alarma de depasire a
granitei virtuale

1500

LUBA 3 AWD

3000 5000

LUBSSI LUB3S2 LUB3S3

1.500 m? 3.000 m? 5.000 m?

15

30 50
Tractiune integrala (AWD)

80 % (38,6°)

40% (21,8°)

50 mm
400 mm

25-70 mm

80 min 105 min 130 min

113 min 150 min 180 min
DA

DA

DA
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Versiunea standard (iniltime de tiiere: 25-70 mm)

Vizualizarea granitei
virtuale

Senzor de ridicare

Senzor de inclinare

Acoperire semnal RTK

Pozitionare si navigare

Evitarea obstacolelor
Comanda vocala
Vision Monitoring
Conectivitate

Nivel de putere sonora
ponderat A

Nivelul de presiune
sonora ponderat A

Impermeabil

Detectarea ploii

Temperatura de
functionare
recomandata

Temperatura
recomandata pentru

DA

DA

DA

Modele UE/UK: N/ A

.. Modele AU/America de Nord:
Nu se aplica
Net: 5 km
Datalink: 120 m
Modele UE/UK: Modul LiDAR 360°,
Modul LiDAR Al Vision si NetRTK
360° si modul
Al Vision Modele AU/America de Nord:

Modul LiDAR 360°, Al Vision si RTK
Modul LiDAR 360°, viziune Al si tampon fizic
Alexa si Google Home
DA

4G si Bluetooth si Wi-Fi

Lwa=64 dB, Kwa=3 dB

LPA:56 dB, KPA:3 dB

Robot: IPX6
Statie deincarcare: IPX6
Statie de pozitionare RTK: IPX6

DA

0-40°C

-10-40°C
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Versiunea standard (iniltime de tiiere: 25-70 mm)

depozitare
Greutate neta 19 kg 19,35 kg
Dimensiuni (L x L x H) 690 x 533 x 279 mm
Versiune H (indltime de taiere: 55-100 mm)
LUBA 3 AWD
Specificatii
1500H 3000H 5000H
Model LUB3H1 LUB3H2 LUB3H3
Suprafatddetuns 1.500m? 3.000 m? 5.000 m?
Gest!onare zone 15 30 50
multiple max.
Motor Tractiune integrala (AWD)
Panta maximain
interiorul zonei de 80 % (38,6°)
lucru
Pantz! maxima la 40% (21.8°)
margine
Capacitate
verticala de
80 mm
trecere peste
obstacole
Latime de taiere 400 mm
Ajutirea inaltimii 55-100 mm
de taiere
Timp de incarcare . . .
80 min 105 min 130 min

(15-100%)
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Timp de cosire
perincarcare
(100-15%)

Reincarcare
automata

Urmarire prin GPS
in caz de furt

Geo-Alarm

Vision GeoFence

Acoperire semnal
RTK

Pozitionare si
navigare

Evitarea
obstacolelor

Comanda vocala
Vision Monitoring
Conectivitate

Nivel de putere
sonora ponderat A

Nivelul de
presiune sonora
ponderat A

Impermeabil

Versiune H (indltime de taiere: 55-100 mm)

113 min 150 min 180 min
DA
DA
DA
DA
Net: b km
Nu se aplica

Datalink: 120 m

Modul LiDAR 360° si

modul Al Vision Modul LiDAR 3607, Al Vision si RTK

Modul LiDAR 360°, viziune Al si tampon fizic

Alexa si Google Home
DA

4G si Bluetooth si Wi-Fi

LWA:66 dB, KWA:3 dB

LPA:58 dB, KPA:3 dB

Robot: IPX6
Statie deincarcare: IPX6

Statie de pozitionare RTK: IPX6
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Detectarea ploii

Temperatura de
functionare
recomandata

Temperatura
recomandata

Versiune H (indltime de taiere: 55-100 mm)

pentru depozitare

Greutate neta

Dimen§iuni
(LxIxI)

DA
0-40°C
-10-40°C
19,5 kg 19,73 kg
690 x 528 x 309 mm

9.2 Specificatii benzi de functionare (pentru modelele din

UE)
Robot

Categorie
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM900

GSM1800

Bandad WCDMA |

Interval de frecventa (MHz) Putere transmisa maxima (dBm)
863,1-869,85 <13,98

2400-2483,5 <20

2400-2483,5 <20

5500-5700 <20

5745-5825 <13,98

880-915 (Tx); 925-960 (Rx) 35

1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx) 32

1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx) 25
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Categorie

Banda WCDMA
VI

LTE banda'
LTE banda 3
LTE banda 7
LTE banda 8
LTE banda 20
LTE banda 28
LTE banda 38

LTE banda 40

GNSS

Interval de frecventa (MHz)

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx)
1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx)
2500-2570 (Tx); 2620-2690 (Rx)
880-915 (Tx); 925-960 (Rx)
832-862 (Tx); 791-821 (Rx)
703-748 (Tx); 758-803 (Rx)
2570-2620 (Tx); 2570-2620 (Rx)
2300-2400 (Tx); 2300-2400 (Rx)

1559-1610
1164-1300*

Putere transmisa maxima (dBm)

25

25
25
25
25
25
25
25

25

Nu se aplica

*NOTA: LUBA 3 AWD 1500 / 1500H / 3000 / 3000H nu suporta aceast& frecvent& de operare.
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9.3 Specificatii baterie

LUBA 3 AWD
Parametri
1500/1500H 3000/3000H 5000/5000H
Modele UE/UK/AU:
e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Intrare: 200-240 V~,50/60 Hz, Max. 15 A
incarcator lesire: 28V c.c., 75 A, 210 W
de baterie Modele America de Nord:
e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Intrare: 100-240 V~, 50/60 Hz, Max. 3 A
lesire: 28V c.c.,75A, 210 W
. 216V c.c., 9.4 Ah, 21,6 Vc.c., 12 Ah,
Baterie 203 Wh 259.2 Wh 21,6 Vc.c., 15 Ah, 324 Wh
Model
. MWBT06S04P-02 MWBTO06S04P-01 MWBTO06S05P-01
baterie
Robot Intrare: 28V c.c.,75A
Model:
LUBA 3 AWD 1500/3000/5000: CHG4402
Statie de LUBA 3AWD 1500H / 3000H / 5000H: CHG4403
incarcare
Intrare: 28 VCC, 210 W
lesire: 28V c.c.,75A
Statie de Model: RTK300
pozitionare = Nuseaplica
RTK Intrare: 12-28Vc.c.,23W
Temperatura

N 4-45°C
deincarcare

AVERTIZARE: Utilizati numai adaptorul de alimentare furnizat impreuna cu acest produs
pentru a reincarca bateria.
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10 Garantie

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd. garanteaza ca acest produs este lipsit de defecte
de material si de fabricatie in conditii normale de utilizare, in conformitate cu materialele
produsului publicate de Mammotion pe durata perioadei de garantie. Materialele produsului
publicate includ, fara a se limita la acestea, manualul de utilizare, ghidul de pornire rapida,
specificatiile, declaratiile de declinare a responsabilitatii si notificarile din aplicatie. Perioada
de garantie variaza in functie de produs si de componente. Consultati tabelul de mai jos pentru
produsul dumneavoastra:

Componenta Garantie
Baterie

Motor

Modul LiDAR

PCBA 3 ani

Kit GPS

Statie de incarcare

Statie de pozitionare RTK

Daca produsul nu functioneaza conform garantiei pe durata perioadei de garantie, va rugam
sa contactati serviciul de asistenta pentru clienti Mammotion pentru suport.

Pentru produsele achizitionate de la un distribuitor local, va rugadm s& contactati mai intai
distribuitorul.

Utilizatorii trebuie sa prezinte o dovada valida a achizitiei, bonul fiscal sau numarul
comenzii (pentru vanzarile directe Mammotion). Numarul de serie al produsului este
esential pentru initierea serviciului de garantie.

Mammotion va depune toate eforturile pentru a solutiona problemele prin apeluri
telefonice, e-mail sau chat online.

in unele cazuri, Mammotion va poate recomanda s& descarcati sau s& instalati actualizari
software specifice.

Daca problemele persista, este posibil sa fie necesar sa trimiteti produsul la Mammotion
sau la un centru de service local desemnat de Mammotion pentru o evaluare suplimentara.
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Perioada de garantie pentru produs incepe de la data achizitiei initiale indicata pe bonul
fiscal sau pe factura.

Pentru produsele comandate in avans, perioada de garantie incepe de la data expedierii
din depozitul local.

Mammotion solicita utilizatorilor sa organizeze singuri expedierea daca doresc sa trimita
produsul la un centru de service local sau la Mammotion pentru o evaluare suplimentara.
Mammotion va repara si va inlocui produsul fara cost daca problema se incadreaza in
garantie. In caz contrar, Mammotion sau centrul de service desemnat poate percepe o
taxa corespunzatoare.

Exemple de defectiuni neacoperite de garantie:

Nerespectarea instructiunilor prezentate in manualul utilizatorului.

Daca produsul ajunge deteriorat in timpul transportului si nu este refuzat la livrare sau
daca compania de transport nu furnizeaza documentatie oficiala care sa confirme avariile.
Incapacitatea de a furniza dovezi ca deteriorarea a avut loc in timpul transportului.

Defectiunea produsului cauzata de accidente, utilizare necorespunzatoare, abuz, dezastre
naturale, cum ar fi inundatii, incendii, cutremure, expunere la alimente sau varsari de
lichide, incarcare necorespunzatoare sau alti factori externi.

Daune cauzate de utilizarea produsului in moduri nepermise sau neintentionate, asa cum
este specificat de Mammotion.

Modificarea produsului sau a componentelor sale care modifica semnificativ
functionalitatea sau capacitatile fara a obtine permisiunea scrisa de la Mammotion.

Pierdere, deteriorare sau acces neautorizat la datele dumneavoastra.
Semne de manipulare sau modificare pe etichetele produsului, numerele de serie etc.

Nerespectarea prezentérii unei dovezi valide de cumparare de la Mammotion, cum ar fi o
chitantd sau o factura, sau dacd exista dovezi de falsificare sau modificare a
documentelor.
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