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1. GENERALITATI

A Depasirea IMS
n

Aceste instrucH uni de asanéRITéraé;ereoaperr}?CPbﬁm'chturs'erQ/rlce
trebuie citite ambinunHi t Hi “nTHe | € Lr::]r]iaturlelor hctrcttu
Electropalapul PODEM EIeptric Chain Hoist.es.t e i vrAa. r|H|J1d cinilor care ca
trebuie st fie accesibil N A" 75 & 'S @r&oﬂn%cu%u@pozﬁtix"refe&e%ct“r‘dAr'e’uaée
Prinnaturasa, unpalanr epr ezi nt £t un peni-cyoly (ROt gn Hi
ur mare a ridictridi Hi manipuIALrinier’anH;tunq’qteurAUocbg,l nqj%tf(ql nc
capitolele 2 Securiintartee™di e e TEHI§ Y M Ra r Hi o
trebui citite cu aten'™i e Hi %tqm"yieqsaﬁ%e% %a @;_trlé(a’-hcq_nl ncv
fig asemenea, sfaturi Hi instrygHyuni e pe <P , avertizar
Hi ~siguranHt . . . Hi onare i n"Hi o dé_ U rmgpeort "k
-acestea sunt indicate:prin “(Bﬁl?veﬁéﬁadéfstln%neé,ba{ﬁi58 Hf Al ndi c
pentru utilizatoro )
Atentie! 1.3
Pericol pentru persoane.
& Nerespectarea acestor i nstruc H,E[@q{rq)palaaqgef PREM esynppfojeciate, fabricate, testate
"~ persoanele la risc direct sau la riscul de daune Hi trebuie operate n confor
premature produsului. reglementLr|Ie europene. Stand
care se bazeaz tre trehuie tbspectate deH i c
® | Sfaturi privind wutil i zdruwilaatorcsant enurhetate iCertifidatul dé eonforritatea
]_ troliulu cu |l an'H (punctul 12.2).
— Aceste informa™H i despred pericol trebuie

Sub rteezhenrivcae nfiotdr
preal abilt

respectate.
notificare

1.2

Electropalanele PODEM sunt proiectate exclusiv pentru

1agl.4 GARANTIE 3

PODEM nu = 'Hi poate asuma nici |
daunele provocate de macara sau de ridicare cauzate de

o utilizare necdeelscaercaenuaar e
fost efectuatt sau efectuatt

ridicare Hi, de asemenea, pepritity emapg rpsud maleanechkbont aht Hi
de pe podea a “ncikrcitturilof ratsputided @Megveshditc utiill é zfat €ut e
"mpreunt cu cktrucilocarcatutae de| depl asar e

maxima sigura (IMS) este indicat in Registruld e i ns p e ¢ "Hi e Atentie!

Hi pe plitcuHele de identificfe Copdpdi k! e e s9paelanglifite@nulatep e n t |
clasificarea FEM 'Hi timpul deﬂé“Hf—oH&ﬂ@id'ﬁﬁiﬁﬁﬁ-hhlpri@lsedé? " n
operaH i de comutare. as amb | pataaut. altfel decat cel indicat Tn
Electropalanele pot fi ac™Hi onate sulp for mEedke ejBSAtHEHEUNI sau f
montate pe struct ur i statice d susSUPﬁpi@?@Pr@inabsPQ@EM-ca

elevatoare de ctlttorie suspgﬁéﬁtéséé"' ' HPaBl EUdeURGHae A
adecvate cu ajutorul troliurilor de deplasare manuale sau ct sunt ositePGD&M.r piese or
electrice. Cn toate cazuriIeFunst u ntaurra scuosnw ‘|_e"rie OIteresbi
st fie proiectatt " nuandn énd r%grr]?_"gna poorate fi garantat t
considerare S WLlLnetaHa palgnedeolrat’ﬂala a ,
reglementtrilor relevante electropalanul este operat n ,f_unc Hi e _de c
Electropalanele sunt proiectate 1Tn principal pentru pr O?USL”HUI .SLU Hi 1;””0' \¢c©r
func™Hi onar ea ’r] cILdirin fab N3 Llufall—rf:Jnl adlgr'aasmauﬂl]grg‘%feviensllp—s?e
temperaturi cuprinse intre -2 0 AC 'HLC. Temperddudle

ambientale mai ridicate vor necesita o reducere a timpului produsulw pentrugrupuldeac Hi onare al . € lect
maxim de funcHposabéel t Nopes|a Ielnforroma Hll\ﬂatadedeptu@ru teo,retlc_L
80°C. eectropaanulul se gtsesc n i ns
Condi Hiile Hi conf isgndarcatrebuicl & Cq & 5PYPEZELORL garde Hionstearjv i coep e
i nspectate Hi agreate “'n mo d speci al, iar aprobarea

productt orful wiecpcatrd .
Utilizarea necorespunzkttoare

include
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Certificatul de conformitate [/ Declara™ a producttorul ui
este oferita ~ e (BhEABul de i|nsdpeecepiempl u. Reglementtri pentr
Anul fabrica™Hiei este afi’Hat'”ﬁér%"?ﬁ'c‘thnl-falededel PeSptMbsl jad £ e ©
rodusului di spozi Hi a per seamBaInLelnul-HL des
p .
. Produsele,POII_)EM,esentlal, nu necesi.tt ntr
Pentru a se asigura ct produeddt i thit eandppmi N itdlinéredheddsdtal 1 4 f
“n mod fiabil Hi satisftctlt@hye Fbitet@y PARERHTd &xpPlOoRLl &t
'ntreH| nut Hi ntre'Hi nut dcar Sdtr pceﬁlsuonqaileull d%arzfsaerﬁﬁlearneu,m
n mod corespunzittor de ctt 0 mufdeserwge or Hi care cunoa Ht
aceste ansamblur i , i nstruc™Hi uni de @%81 are Hi service Hi
reglementtrile de securltate relevante.
2. SIGURANTA
Personal ul de operare, ser\;lc%tlrl—ﬁrupgttorl—tﬁ rotatlv Lﬁloeoré,r_re
citit Hi “"nHel es inStI’UC"HIU%?g emaeéw deg@%cyrlg\tgtéetevgnte rg%leﬁ(te d
Tnceperea lucrului. ; I Ievenl e a
Utilizator ul are obliga™ a d%® ('jac'ae ea5|grhr3pc(i_ &'y E:el—igo%g]?g
. . . L r| icttor e espectate
est e si guritol Adéstldcru poate fpasistat de o alanului
serie de mksuri, inclusiyv P ' .
. . ) . Dact ,.#tlllzatorul rsazrglIem@mntpaamh
AFurnizarea Hi publicarea |nstrlljc unil de 0.,;€ L&t 48
S ) r g ementLrlJe na |,‘|_frlewatda|ealor,de
ATestarea produsul ui nai ntje ? puner ea n .f.unc H une
, . . . . atuntcCil i nstruc ™ unile ur mtt oa
H dupt modifictri maj ore dagt. nu suyunt contrazise n moc
AEfectuarea testelor 'Hi inSp%%"‘r‘l_'—liiioln%rle e rutlnL
A Logging rezultatelor testelor din programul de
inspec™i e Hi puisteramepeprderiamgiri i zatorul trebuie st se
un loc sigur structuri | e de sus™Hinere ale aces
APLstromndem™Meva duratei de |[funegbkspaaee de cktre un expert
Numai personalul de “ncredere, fiumetHi Winte HMirepiriedthd mp ® M@d i f i
corespunzttor orotartie led escawac U u majore.
electropalanul. 22Utilizatorul trebuie st se
Utilizatorul are obliga™Hi a |[de atswuprtayeyghreademamnispPHipgndrt@t ael el
conHtikede siguranHt a electiropakandtei cé¢ QlutHien o datt pe
personal ul stu trebuie, de asemenea, st fice
“n alte moment e, deoarece ne
condi Hile de wutilizare Hi C
2.2 companiei.
Atentie! 3.l nspec™Hi b ™Hhaitretsea ude puner e:
entie! .
men"™Hi onat e | t 1, n
O cunoaHtere aprofundat|t a ace's.tor |nstr8.|_lf”]—|C ul - !
: . montgé adecvat [ R th_tlre
de montaj, operare Hi ser,vi-gce th.re er.s,o
. , 4 n t|,J|‘q_puI i SR MenHi on
de operare  Hi ntre™H nere este _es n.|aILL pe tru.o -
factict de lucr S . trebui e s det er mi neratgpde opor "k
. pra ! . L uA au Vi ata t elevateateforc t ER ar trebui
Orice dispozitiv de oprire trebuie eliberat inainte de
, - numeasct un expert pentru a
nceperea .func™Hi onktrii este necesar.
Cntrerupttorul rotativ AOpH%Utdelizag Hottrre ulf oLprl

caz de pericol.

La sf ©Or Hi tul Iluecrméuinchjﬁ(sa
gripuri Hi magne’ Hi, trebui
electropalanuimut at “n pozi Hia sa d

nr glstrLrlle cu privire I
)roeltc e}
elevatoare e ectuate % copformltat? cu gpunFteIe
%‘%%@
€ 6.PRe 2 ualtatele testelor efectua
trebui mregisttatifitiuen program .de i n
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23.0peratorul nu trebuie st ini’
"ncktrcare pO©nt c©O©nd nu este
“nclinatt “~ n si guriesitditdzonaHi ctL
. ) depericol sau dupt cedalaprimit u
Utilizatorul poat e 'ncredlnH@mlzgt(ﬁamblarea deservirea Hi
func™i onarea nepalanpluiavegheabt oferatorul trebuie sa tina sub observatie toate
per §ona| ului desemnat carje e?nscearlleasgr(ﬁnﬁo‘r’s"i‘(flspoﬂdvelordetransport
familiarizat cu acesta. , 25 Dacaoperatorul nu poate observat oat e mi Hctr i
Persoanele numite nu pot asambla service-u | sau Yoa di spozitivele de edanl@atrcar
opereze elevatoa.rele de Ian Hstn:fr?d‘lﬁ’lraaggé‘gﬁéﬁd@eca@ttunC| u
da.cL. au fost numltfe dg ut Q% i a?)?%tca%“}l-ﬁ% pentru a
Utilizatorul gdureduce 'S'hstsreuCaEr’s‘ddﬁélenﬁsurf?e%(puserlsculwdela “nctircat
explofatfare furnizate de prod &socﬁl{lvedseﬂa{héport poni bil e 'Hi
acceS|p|Ie p.en“tru per seaah ex 2 ca%lﬂrlat% gé_r r relbeuie st
fost ncredinHatt asamblarsu%‘sarcmlr(le%(lerc\éltre 2u YT Q8icrtori
func ™Hi emrarmpeaa vre gpdaadut. £ a .
Dact circumstan"HeIenieiiimpmnernetrlebu'ceomspta S,e astbgure ct ne
acest lucru, utilizatorul| tré&Bgi 8!.”8( h o PQEé'\ﬁ?OEJ& arl
de operare u'Hor de "~ n'Hel e_s malrﬁredellchﬁ%reaalucblglrSoa el or
asigurate CHi pe baza in5t2|7 pp?ruantqrur dé trErlP%'a?asr‘ las
furnizate de producttor, %f?PP'%”W%at””HE%@UF‘ precn'tnrau este
func™i onarea ~ n c ocodforiitate d2§ DacLu,rraéqarlrmgttIU|27rpperatorultrebU|e SL,
cu circumstanHele companilei standulde control atunci .c©.nd r
Persoanele numite t r ebui e st respec%\éSpg@é’?lIé' atunci wutilizato
instruc™ uni Hi .proceduri| de c®pdigtidl e pentru care zona
La asamblarea palanulu, utilizatorul tPtbRPEBtEEFigeprote]jat
asigure ct suportul stu jezgccbpn?arnadttoré‘étenupéilebhudr‘?atsjf- tra
sau protejat astfel incatoper at or ul de i di%ia$RO Ziet i|Vaenlg cd'enc urada car e s
st nu fie pus “n periclpl30 Yiljizaiteogzudat refpayeugeste se a
di spozitivele de “ncitrcare s adtlizaipgntuaicad a - § utomid & n "He
Utilizatorul trebuies £ s e asi g wsteemomtat | p 8l Rahnul nu trebuie utilizat pentru manipularea
numai pe structuri 'Hi sus|pensinictd &tlacatesaulcare podipringei bloeate s +
accepte ‘dme comdir dini’HL a .f or "He $ag ebstraciiongtegpiep anktes ur £ ce se mi Hc
Utilizatorul trebuie s+ s e a s ipgamul este ¢/t 32. Operatorulnutrebui e st cpaland inpotriva
asambl at, pozi Hi onat sau |ataHami hetodel déngogepdzi Ha par
nu poate fi modi ficatt acgci depararea | de for™Hel e care apar
“n timpul. func™Hi onktrii 33. Utilizator ul palemldioseeicisldc s coa
Utilizat or ude asigure b upalanul sste sfo rt’Hi | vie'H iteoetcd. e de | ucru
asambl at sau pozi Hionat a s34.f @ohtrar pumctu@it33, phiarmip @ zit tei welnd | d @ a
"ncktrcare st nu fie trase pef umacrgiionnezei,arcul asaAWli "Hka 1©a
fie deviat Tn lateral atunci cand este ridicat. agconfirmk faptul ct nu exis
Operatorul electropalanuluit r ebui e st se asi @ whe "H jocortinuara’Hi
di spozitivel esudttaséppmarginc arje np) au fost stabel ipteext ¢ anidiuHic’
Utilizat or udlectrbpalanolpier ebor @|l st <sentinuare. Acest e condi "Hi i tr e
asigure ct nu se dempd HeiHdertsaa gregiderhtte "n. Planul de i
palanului. 35. Utilizatorul trebuie st se a
Cn cazul “n care “ncirctrilecspumitnygd di g ectdee cManidimMyilitiee
el evatoare, atunci utilezatonpgyy trebuie st se asigure
elevatoarele sunt selectatg plisoale fdpoifsaBi@ b €p AtS tded ¢ t uhaC Qty
el evatoarele individuale |st thetinbréBi SiUPd Re IAitd CRd Eotcchd Ad ¢
Hi at urmair cd@md este distriibuigtednegiadl anul a RostHtopr pot
Operatorul trebuie st testegfeectahA! RAMENT B LBrendRitfide i nt
oprire de-cwrgexchp ™ a ambr e egiraf Held sol d la standurile de lucru sau de la
alunecare-1 a "~ nceputul fi.ectrei t gdgi@lizate® | ucru
Dact operoamtsdradlt def,iectusie evi dent e
di spozitivele de “ncitrcarje, rolele, echipamentul THi
structura de susHinere, el trebuie st Il e rectifice
i medi at . Dact aceasta nu |este responsabilitatea | u
sau dact nu deHi ree abrielbiutite™Hislke necesar
s ¢ 0 gdlabul dinfunctiune, dact este necesar Hi st
raporteze defectul utilizatorului.
Utilizatorul trebuie st se asigure ct “nctrcitrile nu
sunt “nclinate prin “nvelirea cu |l an™Hul de ridicare
Persoane | e nu t-Healmeei'encdek ctturile prin
“"nf tHurarea lanHului de ridicare “n jurul 1lor

7
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37.Utilizatorul trebuiest  di r ec "Hi oneze 'Hi
ur mktoarele precauHii de s
repara’ti i | e jphlanithiodpdntcreu ill uecrI
zonele Tn care persoanele pot fi expuse riscului de la go
palan:

a) Electropalanul trebuie sa fie oprit si blocat.

b) Incaz u | “n care existtkt riscu
zona de pericolde sub palant r ebui e st fi
bariere sau prin postarea

c)Cn cazul “n care precauHii

b) nu sunt adecvate sau nu sunt relevante sau adecvate

din motivele companiei, atunci ut i | i z
direc™i oneze Hi st supr a
preceaustdiu de siguran™™ supl
38. Cn ur ma repara™i il or sau
desf tHur ate ~ n palanalapoate & pup énr
func™Hi une numai atunci c¢©nd
func™Hi onktr i FHi Qlnaa i anptreo bdaer ea ,

reprezentantul stu trebuie
a) Lucrarea a fost definitiv finalizata

b) Electropalanul complet este in siguranta

c) tot personalul implicat in lucrare a eliberat zona de

pericol.

5 o pseer astaotriuslf ae t u

~ CLFSERES

SlirodLEL}I' @sfe %)r‘()lécﬁat !p@nlr@a fi folosit pe sisteme de

'E;l IOlendtustrtlal’r_ Cn inter
i per imniulcoaarsee /'Hir optkirri

Ar putea rezulta vitEtmbri grav
| matedalea ctdea obiecte, atunci

A ‘pmbd ®H ratt &r ecau i ntdepratecte £t a capa
A SAiutlizaee imptogrieo r  de si gur an'HE

& opemre mdorgatar an™HE descrise | a a)
A deservirea Hi nt.re™Hi nerea i n:e
aNerad petcrteabrueiae isrtf or maniate liro r d
Vagclrsze ahseéer untl wrnii poat e proa

i moarted.ar e
mRPrdoduisdlri poat esawnsdstuictrkiridrorpe

cnoelmb r e dact este oper at sau
intei” Inisz atuo t ®©l sa ua prreoabdaetc vraetleu ag &
suctoipluilz ap 0 ezveltzogtaud Utriebui e st

Hi personal ul
instruire Tn timp util Tnainte de a lucra cu sau pe produs.

Din cauza riscul ui de rtnire,
tras “n produs, acest rpbhansonal
Il i ber e, nepAinssdu bijuterinigclusivinele (1).

Nici o lucrare de orice fel cu sau asupra produsului nu
poate fii efectuatt de persoan
stupefiantelor, alcoolului sau medicamentelor care
afecteazt kapadéetateaa™H e

Contactul cu acizii concentr a
carcasel e din plastic Hi p o
periculoast a pieselor met al i
acest mod trebuie Tnlocuite prompt. Produsul nu trebuie
utiizatinzonesupus e pericolelor de exp
este pregttit special “n acest
In timpul operarii:

Toate acHiunile specificate “n
H dupt puner ea “n func™i une
sigur an’Ha general t, n eapteci
siguran™Ha opera™™ onal t THi prev
respectate cu stricteHe; neres
provoca accidente cu consecin
instrumente sau echipamente interzise sau improprii

poat e pr ovoc a card sab motireai pieselddi H

poate provoca pericole de prir
asupra produsul ui, c ©t THi “nto
“nconjurttoar e; trebui e men'™in
adecvate de siguranHtL de séa pt
rotesc, pentru a mpiedica

"mbrtctmintea, ptrHile corpulu
Trebuie evitate ctldura extrem
scOnt ei produse la utilizarea
goalt “n apr opi e mabiesanzdregpoti al el
di storsiona ctldura (de exempl
uleiuri, grtsimi, instala™i i e
contrar, existt riscul de ince
pericul oase sau dekct eri orarea i
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b 4 2.4.1 DURATA DE FUNCTIONARE TEORETICA D
Producttorul sau furnizorul
. ] o . | trebuie st menHi oneze durata d
Directiva CE privind maHinillengteyedRiadpérde Acsallch estd fevehta N HE
pentru evitarea pericolelor cu elevatoarele ca urmare a “n tabel ptleleanrcnpakatneledDODEM
obosel ii mat eri al e ‘'Hi a “"mbitrOniri . Prin urmare, au f os
l uat e ur mktt oantre b esiguret penioade dep e
munct gSVR)X e
Duratadefunc "Hi onar e D{h or et i ct
Linia Load populations / Durata de feonrcéhoanfr e
Factor of load spectrum
light 1/ L1
1 K=05 800 1600 3200 6300 12500 25000 50000 100000
(Km1=0.125=0.51234)
medium 2 /L2
2 0.5<K<0.63 400 800 1600 3200 6300 12500 25000 50000
(Kmz2=0.25=0.63%)
heavy 3/L3
3 0.63<K<0.38 200 400 800 1600 3200 6300 12500 25000
(Kms=0.5=0.8%)
very heavy 4/ L4
4 08<K<1 100 200 400 800 1600 3200 6300 12500
(Kms=1=13)
2.4.2 INREGISTRAREA OPERATIUNILOR 2.4.4 MASURIDUPA CE SE ATINGE DURATA
Utilizatorul ar e responsabil it ®DEERMNCTIONARESTEORETICAD i gur a ct
R e R AT e R
e an 9 pef@rHeltu(? V|e|| sa‘f|
P ' 2. Contrar punctului 1, palanulpoat e conti nua
Prin urmare, utilizatorul tlrebuilfdn&gtHiopegg; sy &pddedliacepy
de "nctocake ¢é funcHionare| conf ordm CioMdtimuttHi fudRYwlr ct nu
FEM9755.0 revizuire generalt [trebuie ®FI¥|E€ekairdogipugrgionar ea
de utilizator “n cel mult. 1[0 ani e aUa pOnSelr e as v beir | gaMEEH] U H
Acest lucru trebuie realizat de o pens&dhApan@aabFpshentynd
documentat “n Planul de inslpec™Hie. trebuie st fie nregis
i nspec’Hi e
3. Utli zatorul trebuie st se as
243 EVALUAREA PERI OANEI DE MUNCI cSInGURIut respectt condi "Hiil
(S.W.P.) punctul Point 2 b).
Expertul responsabi | de inspedHedbuip@al ashul ui
verifice I a fiecare i nspedq™i e de ruti nt dact “nct s e
f ol opaadtle de p ncadrul 8VHP e




3. DESCRIERE TEHNICA

3.1 DESCRIEREA FUNCTIONALA

3.1.1 SCHEMA TEHNICA
Il lustra™Hia aratt

ptr Hi |l e ex

@@
Figure 1
2 6) 6b

)

1@ @]

0

1. Capac angrenaj

2. Palan

3. Capac frana

4. Carcasa carlig

5. Blocaj carlig simplu

6. Suspendare inel tip 2S
6b Suspendare inel tip 1S
6¢c Suspendare cu carlig tip 1G
7. Blocaj carlig dublu

8. Telecomanda control
9. Cablu alimentare

10. Cablu telecomanda

Figure 2 - Sc%qlmatic of Chain Path

10

3.1.2 MOTOR

Motorul de ridicare este un motor trifazat c u front
a ut o m@and-motorul este oprit sau Tn caz de avarie,

teRiredamea @&lse& epaleam thluhit de o fr G

cu arc. O distan™Mt scurtt de
ajutorul unui circuit electric special.

3.1.3 CUTIE DE VITEZE

Mot orul conduce antorcdiendervitezea ~ n
elicoidalt cu mai mu | ‘o baietde e pt ¢
ulei.

Prima pereche de viteze "~ ncor
alunecare pentru | imitarea | a
di spozitiv |imitator de urgen'l
funcédi sadcina nominalt Hi fact
este permis.

3.1.4 SCRIPETE LANT

Lan Hul rotund de “naltt tr ac Hi
roatt cu Tolemargai mich a lghidajului si rotii
lantului s unt speci al conceput e Hi

asigjr a func™Hi onarea cu uzur.k re
Scripetele lantului este confrom EN 818-7 (FEM 9.671).
Lantul este conform DAT (8 SS)

3.1.5 SUSPENPENDAREA

Inelulde suspensie este ataHat de
l anH de dout Hur ubaentruasidpendpoat e
ridicareade launtroiusau ca o0 unitate st e

3.1.6 CARLIGUL DE SARCINA

Sarcina &este purtatt de un c

rot eHtoe camtcmast a cO©rligul ui

singurt ctdere, capttul fixhte s a
pozitiv “n carcasa cO©rligului
boltdr ept tratat ter mic. Cn vers

este ghidat peste o roatt de |
la o ancort .de pe carcast

3.1.7 CARCASA CARLIG

Ocarcasade | aplHadi hc rezistent | a
este montatt sub i eHirea | an Hu
a "Hine | anHul . Di ferite di men
ctl Lttorii scurte Hi l ungi

3.1.8 CONTROL ELECTROPALAN

Palanul este de obicei controlat cu telecomanda de
control NUX PODEM care este conectat direct la ridicarea
lan™Hul ui prin cablul de comand

Contactorul de control este inclus standard, conectori
industriali disponibili la cerere.



3. DESCRIEREA TEHNICA

3.2

3.2.1 EXPLICATIA CODULUI

Not t!
m Codul defalcktrii aratt descrierea complett
a comer Hul.ui PODEM

Series >light Reeving ELUISGIIN-Normal ERERESEN [m/min]

Special climate execution

3.2.2 SETARI pt. CUPLUL BOLTULUI

Tip Electropalan 1CLF 1/1- 2 CLF 2/1

Strangeti toate bolturile cu o cheie cu cuplu!

Tip electropalan 0. 1 ¢é. FQ/1 8 CILF2/1 Tip electropalan 1CLF 1/11 2 CLF
Bolt  [Strength Torque Bolt  |Strength Torque
size grade setting size grade setting
Chai d V6 58 5N Chain guide M8 8.8 25 Nm
an gude : m Brake cover M5 8.8 2 Nm
Chain anchor M6 12.9 12 Nm -
Brake cover M5 3.8 >Nm Hook housing M8 10.9 35 Nm
- Bottom block M8 10.9 35 Nm
Hook housing M5 10.9 8 Nm
- Strain relief clamp M6 8.8 6 Nm
Hook housing M6 10.9 15 Nm -
Bottom block V6 109 5N Stud bolt for suspension eye M12 10.9 85 Nm
ottom bloc : m Brake M6 838 10 Nm
Strain relief clamp M6 8.8 6 Nm
Stud bolt for suspension eye M10 10.9 49 Nm
Brake M4 8.8 3Nm /

11



3.2.3 SIGURANTA PRINCIPALA SI RATING-URI CABLURI

Val oarea ori

ent Lri

pentru aprox. 5% ctdere de tensiune
Tip electropan 0.1- 0.2- 0.5 CLF 1/1 & 1 CLF 2/1
Supply cable for
220-240V 380-415V 460-500V
50Hz 50Hz 50Hz
Motor rating max. kw Panala 0.5 Panala 0.5 Panala 0.5
Lungime cablu mm? 1.5 1.0 1.0
Lunglme_a cabl_ulu_l de allmentare max. m 20 120 160
pentru dimensiuni superioare ale
cablului, control d
Siguranta A 10 6 6
Categoria de utilizare gL
Tip electropan 1 CLF 1/17 2 CLF 2/1
Supply cable for
220-240V 380-415V 460-500V
50Hz 50Hz 50Hz
Motor rating max. kw Panala | Panala | Panala | Panala | Panala | Panala
1.2 1.9 1.2 1.9 1.2 1.9
Lungime cablu mm?2 15 15 1.0 1.0 1.0 1.0
Lungimea cablului de alimentare max. m 25 25 50 50 75 75
pentru dimensiuni superioare ale
cablului, controldi r ect , fer ¢
Siguranta A 16 16 10 10 10 10
Categoria de utilizare gL
Note:
Lungi mil e maxi me ale cabl ul ui de alimentare men'™Hi onat e ~ n5%laridieatealanul dioar
Mtrimile cablurilor de alimentare Hi lungi mi |l e maxi me ttilieate saachmilsuplimentarear t r e
(de exemplu, ctrucior de alimentare). Ckdsestedegpé Heassitubeé danriteéincauveaal a

12



3. DESCRIEREA TEHNICA

ELECTRIC CHAIN HOIST

CLF SERIES

3.2.4 INCARCATURI

Cncitrcarea maximt pentru 'Hi
greutatea palanului, aHa cum se &SWhalt
electropalanului. Ci f rel e se bazeazt p

3.3
3.3.1 LUBRIFIANTI UTILIZATI
NburSatUa SHS PN &THE @O NSIteti ulMui  po
BAakbsi MBi Htu bile este proiecte

€l ulc rcut dseir eu rBan(REOTokté Bljile de viteze

de 3 metri. sunt umplute cu cantitatea necesar .|
fabrict
3.2.4.1 LIMITATOR SUPRASARCINA Componenta Lutértifia;td Tip Cantitate
Ambreiajul de alunecare incorporat in cutia de viteze andar
ac'H oneazt at Ot ca | imitatopr de >_ué;|c>a|x,iu'f_, c©t HH ca
. . Cutie de vitez DEA Deafluid
protec™Hi e |la suprasarcint 0.1 CLF-0.2 CLF-0.5 CLF 1|ATF type IID 4‘;;‘“ 1100 cm?3
Este setat |l a fabgi cpl@nltalanlfdctsom:nz/pdiaal 0
nomi nal t indicatt. Acest e val or trfebui e I n
DE. afful 3
considerare |l a proiectarea [st rlnglilgfﬁ%effjll A e¥PedR) g “Hisge r FO00°M
Roata retur in blocajul Kl ber NBU 8
de jos EP
3.2.6 NIVELE DE EMISII ZGOMOT
. N LANT Ulei motor  |SAE 20W50
Deoarece distan™a de Il a | ocjul de munjct al sursa de
zgomot nu poate fi, " najutand d| nor mal , definitkt cu
palanelor, nivel ul de putere sagnort este dat ma i j os,
precum Hi nivel ul de presiJrh IPU%IQIIEI/&I\ITIAlgT%FENAﬁ\/IC' pentru o
distan™t de 3 m. Ni vel ul plr FF%U sonor e condi Hii d
camp liber) poate fi calculat de la nivelul puterii sonore Pentru DEA Deaflwd 4011
pentru orkice distan'H A Shell Super ATF
Sound Sound A DEA 5060
Model palan pressure level power level A ESSOATFD 21611
Lp,m db(A) at 3m LW,m db(A) A sau uleiuri echivalente ale altor furnizori cu
0.1 CLF-0.2 CLF-0.5 CLF 55 72 denumire standard ATF Type II D
1CLF2/1
1CLF1/1-2CLF21 61 78 Atentiel
& Lubrifian’Hi.i sintetici nu
Mbsurttorile au f ost efelct~=teu Pabmifir&dsri rmi nénmal i
reglementtrile standard Ed, partea 61 folosind metoda
subsite tawliHo surst de energi ¢ sonort

13



4. ASAMBLAREA S| PUNEREA IN FUNCTIUNE

|
Cu excepHi a cazul ui “paland este e 423 JEL‘EQO@A@%DAQE QQNEROL

livrat cu inelulde suspendare mont at ; Telecombnda de tontelestelflirnizata@mplelunag cu cabluri.
de "nckrcar e,carcgsa edccu ml athi"Ha. mdFigt 1a Iitem 8)
Opera™Hi unile suplimentare dePasnambl gaoneatsohtul des atitziate eifektba ic o |
jos. telcomenzi de control - sunt conectate diferit.
Incazulincare inelulde suspensi e, l ap™AwinctHi oo ®r €éa g ssanwl t ant a but c
car casa ndie sluan "H galan Hditrage, dtuaci direc ™ii opuse este "~ mpriedd cat
aceste articole trebuie as amdédmantelrcanbtatorluum este descris | a
punctele 4.3- 4.5. Func™i a de oprire de urgen’Ht
Palanul trebuie depozitatintrun | oc uscadadti fumc&i onare este asiguratt de
este asamblat imediat.
Atentie!
®prirea de urgen'™™L Siopu es:
A de urgen’'Ht o0, adict numai
Atentie! a uniltor™Meste “ntreruptt 'Hi
jLucrLriIe la instalaH a ele€&chipamantehlyjest gr  nicite con
A efectuate de un electrician calificat 'Hi cu palanul .
Oprirea de urgen™Ht este ac'Hi on

izolat de sursa de alimentare. o .
buton este resetat rotind Tn sensul acelor de ceasornic.

Palanul t r ebui e ac™i onat de | a Qprésueat de eu regleiingiisantittst @dmu iedr ea ¢ a
trifazatt cu o0 secven'Ht de Afangoperatoryp tsretnsseyHt ea e pPoOF t wWle de

ceasornic. Dact direcH iuidde] Aen mRpHEAren mwlreodhrispt™Hi I e de
simbolurilor de pe telecomanda de control, atunci trebuie supunt comenzile normale de ¢
schimbate dout faze ale cab| ulugpericglgarezultatment ar e .
Detaliile sistemului de control sunt prezentate in schema
de circuite ataHatt.
4.24 TELECOMANDA DE CONTROL
Veri fi ca'Hi ma i “nt ©i ct t ensai YnBthldred telbiomahdei®i€ bhifp/He | e af i Hat e
pl tcu’Ha de identificaiHei |l abor e8dBoth&indaatsS'Prerftl fde&€ un fir de o7
alimentare. care trebuie st fie meontrolscur
pentru a lua greutatea telecomenzi,at ©r nt de o
de o0 "Hel de relief care trebu

4.2.1 ALIMENTAREA (SURSA PRINCIPALA) cablul de control pentru a lua greutatea telecomenzii.

Mbrimile de alimentar edissunrt bdjgil-l?feb"Hip'inﬁ%adGe|é'G_6U a eursitt tiHi
prin intermediul comutatorul uiS€dé&tkonlext AR cnx deaspppaip@Velle e

alimentare sau a unei conexi RPAEL cu prizt CHi priza |a
palanului trebuie decist det ret uti | i zat orFirul epg montah gul conectorul din stanga intr-un loc
cabl ul ui de alimentare trebuSRkeckaleltfgVEZUdst fNeiCar Gz ok
tensiunea palanului st scuadt sub | imitfa (FigklEendoart a

intervalului de tensiune. . ..
B. Conectarea alimentarii

A se vedea punctul 3.2.4 plentGounegeabyideialngniag fadermpae: "Hi uni  de
siguran'Ht 'Hi sec ecablmiloh e tr alns vEGisligm ) g

Cablul trebuie conectat dupt
A Cn funcHie de tipul de garn

4.2.2 COMUTATORUL PRINCIPAL platt “n carcasa de fi xare
(NEINCLUS) Alntroduce™i cablul .prin glan

ACndeerta“Hi sipad lea "HH&a chont a Hi

: . conegcto ©nk va cdpef e
Eint rer UPL.t orul de c onfe amp_la_sate C(gnguc&ruﬁu Pé Igst%#al Iun%pdega{‘conductoarele subp

in afara palanului, scopul stu fiind ensine.

principalt de alimentare pentArtlonleuCctraL ile% ggleeplara‘léiel’é-l
“"ntre™Hi nere. D acedt corautatore/ conestore|s a r coné'f‘uctorul eutru (N)

poate fii folosit 'Hi pentru op'z\.l.rreaag v Ucragoqrhr'tt th%a'\apcm%%operH?n|
ur gen’Ht . Conexiunea de r e’Hea PYd bLfU| 0¢a 55_ asap n a
trei |l acktte pentru a preveni lﬁtsltrl@}ngeﬁi ngelaauntdar'PZGatL
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4. MONT ARE RUNEREA IN FUNCTIUNE CLF SERIES

A Conecta™i celtlalt captt aDirectionofinsertion
alimentare (asigura™™ secvt
orar).

A Electropalanul poate fi acum folosit.

C. Conectareact ruci orul ui el ectric

Dacpalanult rebui e wutil i zat trolilm ¢

de deplasare electric, atunci conexiunea electrick a

troliuluit r ebui e st af idég arge faemai ted e 3

4.3 Figure 6 - 2/1

Cn cazul “n care lan"Hul sau 5

asamb| at e, acest lucru trebui

este descris mai jos. Cnlocu

descrist “n capitolul 6.5

AAt aHa Hi ajutorul de filetar turt d
cablu sau sOrmbt sub™Hire) (El4 4 CUTIE LANT |y i Hi
introduce™i xtrerioari fiadi ubhieul ui lan™ul ui

deasupra depozitului de | an™ur.i

APrima verigt de Il anH se desftHoart vertical “n jurul
pinionului, sudura (3) de pe verigle de | an™ vertical

trebuie st fie orientatt spre exterior.

ATr age™Hi I an™™Hul “n ghircaji sp@mtHac©nd se resi mte

apoi al i ment a’Hi | an ™Hul cu motorul. Me n "Hi n e "Hi I an™™Hul sub
tensiune pO©nt c©nd capttul lan™ul ui iese din ghidaj, apoi
scoate™H ajutorul de filetare.

AA Pentru lanHurile cu 1 ctdere (1/1), mont a Hi capttul
emergent al l an™Mul uii “fAickaaHicasa c¢cO©r |l i gul ui 'H

Ht i ftul drept (2). Acum asambl a Hi cele dout jumbt L’ Hi al e
carcasei cOr | Heull wi sKit Ltgtirl @ngle™Hicupl u dat e

“n sec™H unea 3.2.3.

AA Pentru lan™Hurile cu 2 ctderi (2/1), trece’Hi lan™ul ©pr
bl ocul de jos Hi atamlao™Hit.c &Ppeinttulu | an™Hul ui de

a face acest lucr u, deHur uba Hi ancor a, i ntroduce Hi ul t i me
verigt de Il an™H -d nf elaoshHinda sHtgudrtasHi ( 1) .

Asi gwrihaHit | an’Hul nu este rktsucit. Settrile de cuplu
pentru Huruburile de ancorare indicate “"n secH unea 3.2.3

trebuie respectate.
Mont a™Hir ubprdiet oo an™™ Il,a lud tcapbttlwelgbt urt

l'i ber al | aopitrdicue ,1 aan™H1 i z ©nd
Depozit ul-Figha 7,ladicolit 1 - trebuie montat correctly otherwise it may constitute a hazard.
Tnainte de livrarea palanu | ui . I ntroduc e Hi

ori ficiiel e nprreevctizpuite nt Hiiprinc ar «
fixarea clemelor de fixare (3) in canelurile prelucrate n

ambel e capeteNualue t ®tHi f tcil udie p Figure?
trebuie montat corect, altfel poate constitui un pericol
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ABut onul aptfigutel® ompl et
=>Viteza principalt [/ rapidt
4.5

Consul t a'Hi figura 8. Ochi ul eéugﬂs—e—nme & T e mont at
pe partea super i electropalanalui aua r-e-a
ajutorul a dout Huruburi (Z)E-taté ru tije

previ zut e.
gure

Fiecare Hurub de prindere i‘i&eAH'L%aat"HIC”bLPt'd‘ﬁulﬂerQO‘F-IuOQire' roepr

O Haibt (4) trebuie montatt 151)ub capul Hur ubul ui Hi piuli ™
Settrile de cuplu pentru pgudidgri(Bd fSwumhd HiPer, e zZeeMit &t €dact
tabelul 3.2.3. Piuli™ele ar| pyogbui st fie, de asemenea, fi
cu blocare cu fir LOCTITE 243. AA Roti ™M butonul roHu de opr.i
orar (figurareskt2) => Func Hi e

Figure 8

5.1 PENDANT CONTROL

Palanul Hi e.ora:brumq'r 'elec$unt|c de Fggﬁrghasare Figure 12
controlate cu ajutorul telecomenzii. Orice alte forme
de control trebuie st fie|trimise furnizorul ui. Desi gnt
ergonomic al telecomenziifaci | i t eazt f unc¢ 'H CRESULWE= NN N NIVNINOl
0O singurt moOGnkt. Mot or ul de ridicare este controlat c
butonul “n dout trepte (mothTrC’f-d@’f-éd:lhlem@@ttonf'dé'BbPﬁ§
Telecomanda” ncor poreazt un blocd® mé@c&hic@rfentap Hul nu treb
a “mpiedica mi Hckril e opusdnargni ingnjcieun gag, ey paate fi folosih¢a @ an .
Trebuie evitate contr oal el e de proted B &H  L€unci cond .
este posibil, deoarece acestea pot provoca eroziuni Dupt cum ‘este necesar, arcu
grave de contact Hi uzur t Eufeléeﬁjr’ép?ngtrttrebé’daer{ttdl 88
comandt a ri b 0
asigure ct sarci este cCor e
Urmttoar el e f un c  Hitelecopanda: f i prn'dré‘i)‘?ﬁﬁ‘q"?‘t%ec%'gura”"”- este ’
ABut onul aptsat => Opri-t Dact b_I_ocuI de jos se afl t pe
fnainte de ridicarea sarcinii, atunci blocarea de
cttre Il anH trebuie prevenitt.
Direction of insertion Operatorul sau un asi stent
bl ocul de | os Hi cOrligul “n
cur s. Cncktrcarea trebuie ri
p©nt <c¢c©nd | an ™Hul este “ntin:

uzatt micn@rmkii go,e | an™ Hi suspe
Palanuunu trebui e fol osit ni ci o«
“"ncbtrcttunonghi,Brpalanda Ir tr ebui e st
pozi H onat direct deasupra sé
Aruncarea l i bert a sarcini
remorcarea fncurctduchalrea | a
interzist

Figure 5 - 1/1

—

A Butonul apt¢éiguta9pe jumbtt a
=> Viteza de precizie [/ 1lentt
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TESTAREA SI FUNCTIONAREA

(Userds responsibility)
Atentie!

Ac'n cazul "~ n care proced
nu este efectuatt de ¢
“ncr edi mideeaszt e sarcini t
este responsabil pentru numirea personalului
adecvat Hi pentru i ni. "Hi

Expertul desemnat t r ebui e st sati s

ceri n’He:

ATrebuie st de™Hi nt C uno Ht

sistemeleme cani ce 'Hi electrapaanelor c e

ARezultatele testelor trebuie

de inspec™Hi e
AExpertul trebuie st decidt d
y r apoateecontintlac e pt are Hi testare
H t /3K Grice wléfdctl destapério ge Uphrcursuh testuldii trebire
'Hlelerrdi adt WneCictaceestyd i lizator
dact est e netcestaate od urpet ce
ere@me{jlateedgfgc@éuarea testuIU|
ffact urmktoarele
Atentie!
inATrﬁlsﬁ hi §fs & YeRlpglee descri
afecteazhreloeoesacércn

al

A Trebuie st aibt exper i en Hy adeEQQ{Erm'taetxeplothaergelementt‘
asambl ar ea, "mefH Mememea | Bivat oer bU|e, asemenea, efec
A Trebuie st fie inclus “n 1stfenece§f"r codur i de practch
directive Hi regul ament e de Pgjc urraeng}_”_emendtet Ie na’Hi on.
regement Lri pentru prevenirea ac%‘rc"’c‘i'%ed”f’eécﬁr%ma'ma”dﬁ“coﬁé'??'g'”a'e |
ce priveHte procedurile de accepntacroen |'el'ch|dpamenn”“'g'é’”Coarre d
nomlnale n sarcinkt static:
trimise pr aedtogalanuloifnaintewe

6.1.1 TESTUL DE ACCEPTARE INAINTE DE
PRIMA PUNERE IN FUNCTIUNE

efectuarea testelor.

6.1.2 TESTUL DE ACCEPTARE INAINTE DE PRIMA PUNERE
IN FUNCTIUNE

Utilizatorul t r e b upaknulsikclusis e | AUnteg suplimentar de acceptare descris la punctul 6.1.1
structur a sa de sus'Hi ner e, este|l ingpdauti et eHiect @aatadedebtteran
un expert “nainte de a fi opermadipfeinadtrrui pmajntar ed.at t .

Personalul necesar testului, de ex. Operatorul de ridicare,

Principalele modificktri i nclud

etc., trebuie st fie califilchDeplagueapaany! acepe a i Pt rduec tuu dr dr
trebuie st fii#i @austilai datseoglALiucr¢gii idmplsiudadHit 1@ membr i
test trebuie st poatt comunj AModhfickui delH ustHLm@r @r i'in Hel e
gr eHit . Utilizatorul trebuli e st furnizeze echi pament e
adecvate dact nu este posib It o comunicare directt “ntre
operator 'H i pozi H ile de func™i o
Inspeci al , trebuie verificate %—%#LTEcﬁgEr%ImgA =
parte a testului de acceptare: unc de condi e de wu
AProgramul de inspec™Hie trep@dRaGielt Hi 'c’atfrﬁcf’ﬁﬂd""’Hléjede“t'
lista conHi nutul ui acesteilaridicarea lan™ul ui Hi structu
A Echipamentul asamblat trebuie verificat pentru testate de cttre un exm@mer tHi dtL
respectarea cerinHelor tehjnpfedin o datt pe an.
AVerificcat™ir erae scpeer i n"He |l or o Iy IDé gxamplo,run palad eare e$tegin uzapratke gonstant,
de ex. reglementtri pentrul pprevame reéa @aapgadenhaeéar maxi mt,
ADispozitive de siguran’™t 'H|i freovens decat undpalansdarg estea utilitét dodr pertra a t e
fr©o©nel e care trebuie testajtleupreintirudef eckeetHHe ocazional e
AVerificaHi respectarea di st estepdidctadecvatb ! i gat or i i de
si gur an' Mediile murdare 'Hi agresive poc
o mtervale de testare mai scurte.
Electropglanul Hi structura de Sus] 'Prﬂweufmeo\re Mtdrvald §e® t@sﬂ’éﬂe alteld ﬁecat maximul
prezinte def ecte car e afectegdagt EH”CH't‘?'éarteastﬁ‘?‘”tf;@f)ﬁie
compromit siguran™a personalyhyl,. cerinHel ori asal @cespeaciti e

consulte producttorul, “n caz
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6. TESTING AND SERVICING

ELECTRIC CHAIN HOIST

CLF SERIES

Rezultatele acestor teste trebuie st fie "~ nregistrate

Pl anul de inspec™ie.

Testele de ebrwite nist t cupri ndt urmktoarele

el emente ca o cerin™Ht mi ni mt:

Averi fi caHi identitatea produsul ui f a"HL de detaliile

Pl anul de inspec'™ie

Averi fi caHi dact starea componentel or Hi a

echipamentul ui pentru deteriorare, semne de wuzurt THi

coroziune ®italte deteri

Averi fi caHi dact dispozitivele de siguran™t ‘'Hi froOnel e

complete Hi func™Hi oneazt corect

AVeri fi ca'Hi structura de sus™Hinere

ASt abi |l i "Hi -ac &tc udcres mulat'Has t eor et i ct

ARet est aHi dupt rectificarea defectelor care afecteazt

sigur an’Ha.
Atentie!

AUtilizatorul trebuie st scoatt ridicarea | an™Hul ui di
serviciu | a sfo©r Hitul vie'Hii sale de serviciu teoret
Opera™i unea continut este permist numai atunci
cOnd wun expert a confirmat ct nu existt obiec™ii
cu privire |l a continuarea operaHiunii Hi au fost
stabilite condi Hiile pentru operarea continut.
Aceste condi H i trebuie st fie nregi strate n Planul
de inspec'Hi e.

Utilizatorul trebui e st se asigure ct sunt
respectate condi Hiile pentru operarea continut
Item Inspection Criterion Inspection times
Before service Daily Routine inspection
Function test
Brake
Check air gap between lining and hub
Slipping clutch Function test
Visual check
Chain Lubricate
Measure for wear
Chain store Check attachment
Visual check
Hook housing / Bottom lock -
Check return wheel roller bearing
Check bearing
Loadhook Safety catch operation
Check for distortion and wear
Correct mounting of twist lock
Suspension eye/hook
Check for distortion and wear
Function test
Controls
Condition of power supply
Optional lift limit switch Function test
Chain Hoist Theo_rical sgrvi§e i fe A
Wor ki ng Periodso; see CHh
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.3.1 VERIFICAREA FRANELOR

Cn ciuda garniudruatid ode dwi & HOnfkgardt e | ungt,

frona trebuie wverificatt “~n mod regul at Hi ajustatt dupt
caz, ‘'n func'H e de gravitatea wutiliztrii Uzura frOnei poa
verificatt wurmbkrind cOt de departe se “ncarct sarcina
atunci cOnd este cobor @tuti, sadict wutilizatorul ar tre
observe Hi st mbsoare distan™a cu care se “ncarct sarcina
dupt ce fr®©na este aplicatt. Fr©ona trebuie ajustatt dact
aceastt distan™™Mt este vizibildt

Distan™a de aer trebuie verificatt ca parte a lucrtrilor
rutint normale, aHacHumnest@. He3cHis "~ n se

ajustatt dupt cum este necesar. Ar trebui, de asemenea,
examinatt starea garnituridi de fro©nt Hi a butucul ui de
front, inclusiv potrivirea cheii. Acest lucru se realizea
prin demont ar ea capacul ui de front, apoi sl tbirea
Huruburilare da Ebkenoidul ui Hi scoaterea

solenoidul ui. Cn urma inspecHiei, solenoi dul este reinstal
Hi gol ul de aer setat aHa cum este descris “n sec™H unea
6.3.2.

Grosimea garnituri.i de fr©nt nu trebuie st fie sub I imitel

urmbttoare mini me:

Garnitura frane
Tip
Nou Minim
0.1 CLF-0.2 CLF- 0.5 CLF-1 CLF 2/1 11 mm 8.0 mm
1CLF1/1;2CLF2/1 10.5 mm 7.5 mm
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6. TESTAREA S| EXPLOATAREA

6.3.2 REGLAREA FRANELOR

ELECTRIC CHAIN HOIST

CLF SERIES

*a!mgree icajr1a S!n tCild glaaspea nt nu nec

1. Capacul de fro©nt este at alk
Hiruburi Allen. normale de func™i onar e .-obdienbr ei
2. Dupt scoaterea capacul ui deqd r@nd Firnagseniviay 9itiSdares u nt
“n partea stOngt a carcasdgijpifFAl sy He Ungd@nogmest gy, i( 3  Hi
pentru a misuraadestaniia fgeeddde€y Sty de cttre personal ul
deptHeasct 0,6 mm Hi este | regd@gileddPtc FFIMIUdiMeRZ el i berar
3.1. Sltbi™ Huruburile Allgn,(ldste ermist. Func'™Hi onarea
4.2. Rwad Mixtrage™H monecil el digech&bdicHidet @Y Mk nG¥® verificond
este necesar (2) o _ ridict prompt sarcina nominalt
5.3. Stronge™Hi Huruburile Alllefr dilda nu se retrageu n timpu
6. 4. MtsuraHi noul spa'™i u cy gt ef@rdpdei"tpdB)e necesita aj
7.5. Repeta™H procesul poOnt |[cOnflga fePsdoPPiMHNVIY A eFRd rrd rUd s
dorit (0,2 mm)
8. 6. AmiintiinHiot deauna wikAlen r|©PRateudpjustHar upr oceda™i dupt cum u
(1) atunci cOnd reglarea eStl.eSIfL'brial-lli(1)Z<H€Lpge*duﬂimddviteze(2)cuocheie

de 19 mm Hi

Figure 14 Fé%

scoat e Hi

2.Re gl a Hi rotind

(cheie de 17 mm).

A

ambreiaj ul

Daca lantul se misca in timpul reglarii, acesta
itrebulle_ blocat in pozitia in care intra ghidajul
antului.

Di scul compl et de front (garﬁ.-\/gprf‘iéja?"Hifrr©engL| a’l—'lieaplra}cda}c%ina

spate) trebuie Tnlocuit gtunci génd garnituraa f os't 4 j_ u ?etst%é d’% mai multe ori. Ambreiajul de alunecare

de dout ori din cauza sarcipmii, opuie reglat astfel “nec ot
la 1,4 ori s.arcina nominalt

6.3.3 INLOCUIREA FRANELOR - 5.Repeta™Hi pasul 2 estced siyfuistiae

El i ber a’ Hi Hur ubluriinldee pdter t mOHift acroer pul fr ©nei . ! . ]

Discul de front este aHezat| PPUPEH B EOL & Ml WerQ fdieE adep Lpugruuy

acum retras. | dact este necesar

Acum mont a’Hi noul di $m ordine |f r7Stnttr ©KHig e thio n Ha fHU b u |

inverst de demont ar e. Dupt ["nlocuirea garnituridi de front,

di stan™a de aer treskedéseismaeg! att aHa cum

sus “n secHi une

trebuie folosit ni
a cOrligului
a c e s ttilizats wno p

Ambreiajul n u
de depl asare

nor mal t . Cn t

A’ntrerup’r_tor de I imitt ded
regulamentului.
Nu desfaceti“" n niciun caz Hurub

capacul cutiei de viteze, deoarece acest lucru va
permite scurgerea uleiului de vitezal
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ELECTRIC CHAIN HOIST
CLF SERIES
6. TESTAREA S| EXPLOATAREA
6.3
6.5.1 INTRETINEREA LANTULUI
Durata de via™Mt a | an™Mul ui depinde “"n mare mtsurt de
starea lubrifiantul ui. I ntervalele de inspec™i e Hi deserv
vor vari a “'n f unc ™Hi e de i nfluen™ele medi ul ui Hi de
severitatea utiMiizdaliti .z IO niect fpe alran™ ( a
se vedea punctul 6. 2) indict calitatea lubrifierii, iar |
trebuie uns cu ul ei “"n consecinHL sau trebuie efectuatt o
schimbare de ul ei . Lan™urile mur dar e trebui e cur t™at e
“nainte de ul ei . Lan™uriild i trebuie lubrifiate “n cond
relaxate pentru a vi asigura ct wuleiul poate curge ' n
articul a™ii. Vit recomandtm wutilizarea unui ul ei de motor
standard disponibil comercial, de ex. 20W / 50, ca
lubrifiant.=.
6.5.2 INSPECTAREA LANTULUI
Decizia de “nlocuire a d4dadéHubnmumbLtaocarnteledoudr istterHiinkt seam
ALungimea | an™Hul ui
ADet eriorarea suprafe'Hei
A Coroziune.
I,: i
) o
- =4+ ¢
a| [§ ==
dn (P
\:/ S oy 8
5 =R
Fig. 15
Tip 0.1CLF-02CLF| 1CLF 1/1-
0.5CLF-1CLF2/1] 2CLF2/1
Marime lant dxt 5x15 7x21
Min.link thickness joint dm 4.5 6.3
Max.internal pitch t 15.9 22.2
Max.length over 11t | 178.5 249.9
Mbsurarea lungi midi an™ul ui pe 11 verigi (figura 15) s e
poate face direct sau “n etape. MLsurarea pe etape se
face pe 2 x 3 'Hi 1 x Sendioeagtt ur i . Lan Hul trebuie pre
uHor l a mbsurare. Cele trei val or i mtsurate L1 + L2 + L3
nu trebuie st deptHeasct | imita menH onatt ALO® atunci
cO©nd sunt adtugate “mpreunt. Dact se deptHeHte oricare
dintre mbsurtrile |Iimitkt men'™i onat e, |l an™Hul trebuie “nloc
cCu un nou |l an™™ original aprobat PODEM. Lan™Hul trebuie, de
asemenea, " nilsotctuiot ddeatcetr ieekriar e a suprafe’™
cum ar fi lovituri sau semne de coroziune.
A‘ Atentie!
Coroziunea reduce semnificativ sarcina de lucru
H poate fi cauza imediatt a defec™i unii l an™Hul u
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6.5.3 INLOCUIREA LANTULUI

Lan™ul poat efiefnbcuitarimciecsdnd r st
este uzat dupt o lungt perioadt de serviciu sau
dact “ntl Hhmea de ridicare este modificatt. VL rog
asiguta®™r noul |l an™ este lubrifiat “nainte sau
i mediat dupt “nlocuire
Important!
Fol osi "Hi doar | an™uri omol ogate PODEM
Lan "Hul e s tpena’tral’tacrweiat | an™ul ui vechi | a cel nou. Proceda™i du
ACndeptata®sai |'din"Hugrui t orul 1l an™Hul ui
AAt aHaHi noul lanH la lanHul vechi cu o legtturt C (Figura
APozi Hia sudurii (ifei gsutr af i1e6 ,c epac tp.r e5z)e nttraetbtu.
AAl i menta™Hi noul |l an'H prilowerati |l i zarea func™Hi ei de control
APentru lan™Hurile cu o singurt ctdere (1/1) deschi d@ Ht u cHt
reasambl a™i ciarcRegl ajoel egaltpl ului de Hurub, indicate | a
APentru lanHurile cu dout ctderi (21711) I an™Hul este trecut
lan™ul ui. Pentru art@lad azecor ducirout rodedtr ecHi Ml itfitmal verig
AAv e Hi grijt st nu riksuci THi | an’Hul l a montare. Setbkril e 3c
trebuie respectate fitrt ga@tHe driinudstte ebruli ec dintl olcaun "Hu lo.r i
ACn cele din urmt reasambla™H .oprirea lan™Hului 'Hi depozitu
Figure 16 1/1 2/1

Cntre™Hinerea nor mal t a lan™Mul ui ar trebui st includt
verifickri de rutint pentru uzurt CHi l ubrifierea | an"™MHul ui
trebui, de asemenea, s c hi mbatt | a fiecare 100 de ore de

func™Hi onar e. LanHurile puternic murdare trebuie curt™Hate

Tnainte de ungere. Uleiul normal de motor 20W / 50

comercial este lubrifiantul recomandat.

Unge  Hi "ntotdeauna | an'Hul “n condi "Hii relaxate pentru a v
a s i g urnaul de dei doatd intra Tn articulatii.
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ELECTRIC CHAIN HOIST

7. TESTAREA SI EXPLOATAREA CLF SERIES

Dispozitivele de “"nciktrcare| trebuie inspectate <ca parte
normalt a verifAHcbtdeéel outideb|si Queraminar e

vizualt regulatt a ptr ™Hil of externe este suficientt, adic
tampon tampon, c©rlig Hi p{: , ! S ui “Hi
tamponul tampon dact este ML s ur a Hi g,r03|mea ochilor ¢n
acest scop, trebuie st se |S€ aratt n tabelul de m;

asemenea, trebui e Tan/detedouat. t

I

sau blocul de jos.

Rulmentul céarligului este testat prin rotirea carligului

manual cu o sarcint ataHat
“"nlocuit dact exi sttt vreun

trebuie

.6.1 CARCASA CARLIG

Nu este necesart “nlocuireal “"n carcasa c©rligului, “n afar
de pieseledescr i se " n sec™Hiunea 6.6p

6.6.2 BLOCAJUL DE JOS

Blocaju | de jos gtzduieHte o o] Tip Palan Inel min Grosime

| anH. Pentru a verifica st dr /| suspendare d. mm minimainel g4 o |
deschi de ™Hi bl ocul de jOS S C O 1T U e T T U U urT IIUIUULTIgOI M | e
capul ui de prizt. rrISicpuwlt e Hmp i|@auwmnHu I ¢ L'T;_O('lztécl_ ;2/1) 03 30 17
rulmentul c¢cO©rligului. FuncHi gnRFRar+Tnt a ToH T —poate]fi a
verificatotinr-pl gu@mnd ate a blpocului @e j&Qfs Hi| 24

rotind-o cu mOGna. Pentru a veriffifca O€ekelro®dra’ 58 supfn afi e Hei
pinul ui de rul ment, ridi aota "Hi roat a dceﬁ;(l'cmﬁl)oarcﬁere Hit! r g1 me
acesteia de pe Htift. Dact |off i ®¥re dintre aceste pLEr "Hi es
deterioratt, “nl ocui "Hi ambel g jumbat £ Hicral e b1’ cydr uf de j o
Ht i ftul de rul ment Hi roat a, inclusiv rul mentul stu cu bi
Re " nnoieHte lubrifierea, dupt cum este necesar

Figure 17

Tip cargli 0.1CLF 02CLF|  1cCLF 2CLF

0.5 CLF
Max expansi ( 25 25 34
Mi n main se( 28 28 32

N)
N




7. DIAGRAMA DE DEPANARE

de

Defec™Hi unile enumerate “n graficatenfieebui e corectate
un tehnician specializat Electropalanul trebuie izolat de la alimentare
& "nainte de a execut a
electric
EROARE Cauza posibila Remediu Remarci
Lipsa alimentare
Palanul nu porneste p Verifica Hi co
Veri fica™ UR
But on STOP rHi |Contactor K1 numaicu
K1 control contactor
S-a totlelcdl lgrltHal'[ Verifica'H unMNumaicandl an’Hul ¢
co.mlcjja}orut N ,'m.' are a p r e v kwconutator
ri reerii limitator de ridicare
Veri f i domailda f u
"ntrerupkttoru
de ridicare
Veri fi ca'Hi s e
"ntrerupttoru
ridicare
FEtrt tensiun eVe rificarHi s ' IDoar cu contactor de control
control a transformatorului
de comandt
Lipsa alimentare e .
Mot o r u I nu relp Verificati voltajele
f unc H oneze
direc™Hi i HieonlConexiunea d
nici atunci cand este este corectt|Conect a'Hi cor
acH onata tel
Siguran"Ht def|Cnl ocui "Hi siglConsul t a’Hi scC
Conectori . . -
N Q/R,rac_(_)rdla Cmpinge™ con
r e "Hetelac@menzii care i .
acast Hi-leassi g
nu este conectata corect . . .
. clipsuri de fixare
sau siguranta
Contact defectin |ver i tifcuitw desichis,
telecomanda, circuit deschis |, P
. . nl ocui "Hi cab
in cablarea de alimentare
A dact este nec
sau Tn telecomanda sau
event uadnarée n a
] ] Veri fica'Hi co
Mot or ul n |Conexiune de alimentare
stf uncH ondef eattbtsbsgur a
ambele difprincipalt ar
ﬁ A z u mzdtunce 0 |Contactor defect Cnl ocui Hi C 0 Nn|Doar cu contactor de control
c©nd este
telecomanda
Atentie!
Bobina motorului
se poate arde
Munca motorie Fr©na nu se elConsul t a’Hi de
mot or ul f unc’™H

impotriva franei Tnchise
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ELECTRIC CHAIN HOIST

CLF SERIES
8. DIAGRAMA DE DEPANARE
EROARE Cauza posibila Remediu Remarci
Pal anul se mb IElementdefectde Veri fica™i el ¢
direc'™ie comutare n telecomanda “nl olcuddHit est
Circuit deschis Veri fica™i «cat
Contactor defect Cnl ocui "Hi ¢ o n tpoar cu contactor de control

c a 'Hi N INumai cu limitator de ridicare

CntrerupkttderulVe i
I L montat

ridicare (dact
a fost ac’™ onga
Frananu r e uHe Ht €F t r imergare labobinade Ver i fi ca™i cor

rif
mi t

elibereze front, repara’Hi dact
Fara A.C. alimentare la _
intrarea redresorului Verifica™ mot
Rectificatorul nu este Veri fallmentiarde-llaboblnaCons Ult aHi scl
conectat corect sau de frO©nkt (apr ¢
este defect conecta™ cor g
sau ~ nll ocui "Hi
Bobina de frofCnlocui ™Hi bobiConsulta™i i ns:s
continuitate utilizare
Di st an’"Ht ed e e s flinterval de aer la maxim Regla™ fr©nalConsulta™i i ns;s
(l'imita de uzl utilizare
atinst)
Pal anul nu refProtec™Hia |la [Verifica™H set
sarcina suprasarcint dact este nece

dec!| anHat

Reduce"Hsarcina la SWL

L a rs€tiizeaza prea repede |Fara sau lubrifiere Ungeti lantul regulat. Consulta™™ pr g
necorespunzttqCurt™™a™™i Hi dgervicii. Veri
Lan™ul antreneg egulat | an™Hulro™i Il or de | af
solide de praf din cauza “nl ocui Hi cu (ghidajelor atunci cand
condi Hi il or s¢ "nl ocui "Hi | an’

lan™ Hi [/ sau
purtat din cor
operare sauperioad £ d e

utilizare excé
Zgomot excesiv in actionarea |L a n "Hu | deptHelCnl ocui "Hi lanjverifica™ " n
lantului uzurt, lan™Hul | an™H original regulat | an’Hul
montat incorect programului de service
sau i nspec’H e
Sarcina cade ocazional Ambreiajul antiderapanteste Re gl a™i ambr eiUr ma™i cu at efj
fnapoi at unci c Qprealiber este descrislapunctul6.4 |i nstruc ™ uni | g

sarcina nomi ng
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9. REPARATII

&TAtentie! "H buie ef d | VE rugtm st re™Hine™Mi ct numai
l oate repara’lile trebuie efectuate de persona PODEM trebuie utilizate pentru
calificat .
garanHi e pot fi procesate
Electropalanele P ODEM pot fi “ntre’™Hi reutceetHie "ntre™Hi nute numai d
ingineri instrui ™™ Hi autori za'Hi
PODEM nu ~ Hi asumt nicio rtspundere pentru daune din cauza
efectuate incorect sau de cttre personal neautorizat
9 . ELI MI NAREA, RECI CLAREA. SCOATEREA DI N FU
. o Produse vopsite: “n func™i e de
Produsele PODEM sunt capabile st el i mi ne / aficBI€ dr &rdb@ #ifise pentru reciclare sau scoase pe
ecologic dupt utilizare. . site-urile | speciale de eliminare, Tn conformitate cu
Detalii despre eliminarea H'r%%?b%'eﬂff?iﬂbv?ﬁﬁﬁtgr
Produs Materiale Reciclare
Carcasa, roatt de lan"H’MetaIe Clasifica™ diferit
motoare, cutie de viteze, carlig reciclate prin topire
Garnituri de fr ©nt,j ct p[Materiale Compozite Indepartati pe locurile spem_aleciare
respectt cerin'Hel e
Capace protectie, ghi daj de | an’Plastic Recicleazt, inciner

Lubrifiant Uleiuri si lubrifianti Tratat sau aruncat
cu | egiisvlian™”i a epHe ur i
e x. i ncinertbtri
Cabluri, carcase, conectori, telecomanda control Cagcmc, PVC, silicon, Clasa™i diferite ma
policloropren
Unitt™H electronice Plastic, metale, -~ lindepartati pe locurile speciale care
electroli ™ Jjespectt cerinHele |
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10. CARLIG/INEL DE SUSPENDARE

Figure 22
Inspectie Interval: Cel putin 1 data pe an ]
Tip: Carlig simplu Figure 23
Inspectie Interval: Cel putin 1 data pe an
Tip: Inel de suspendare
Unoriginal al testuluide accept are a c©rligelor de “nckrcare
este pktstrat |l a lucrtrile producttorul ui
Fitted .
Markings fileod ifo figo Safe working
load Remarks
on: [mm] [mm] [mm]
[ka]
by:
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11. LANT

Electropalan

0.1 CLF/0.2 CLF/ 0.5 CLF

Standard designation

RDT 5x15 H 80 D or
EN 818-7/1SO 3077 - 5x15 DAT

LLi)

\Wire gauge mm 5

Pitch mm 15

Link thickness in joint Admo n 4.5

Internal pitch At 0 ma 15.9

Lenght over 11 links Al 0 md 178.5

Finish Galvanized

Material Special chain steel

SWL per leg kg max. 500

Production test load kN min. 20

Breaking load kN min. 32

Percentage elongation after fracture % min. 10

W eight per meter kg/m 0.54
Electropalan 1CLF; 2 CLF

Standard designation 818-$/DI£;X32(;L7|; '|'8 07>|<32(1)rDAT

Wire gauge mm 7

Pitch mm 21

Link thickness in joint Admo n 6.3

Internal pitch Aito ma 22.2

Lenght over 11 links Al 0 ma 249.9

Finish Galvanized

Material Special chain steel

SWL per leg kg max. 1000

Production test load kN min. 40

Breaking load kN min. 60

Percentage elongation after fracture % min. 10

W eight per meter kg/m 1.10

29

H
)
-
.
dy (P
W
a
|
B
I
dn (P
W
-




ELECTRIC CHAIN HOIST

[ CLF SERIES
11. LANT
Originalul certificatului de Tncercare al furnizorului este Lan Hul t temsiionpt e uHor la mts
ptstrat I a lucrtrile productdloo il umk s uUArcaetset I der# ilf2 cat | 3
lucr bri este conf orm clungimi lin@a2declara t Mt Al ®a raeai nc i coOnd sunt
lan™ul ui pe 11 verigi (Figur@gcise spoadeeptfHecHt edi orict arsau d’i
etape. Mbsurarea pe etape |sanehd&dcenagtee,2 Ixan3HuHI t lebxui% ~ nl
l egtturi original.
Inspected
Length over 11 Dim. t Dim. dn fi g 0| Safeworking

R k
on: links [mm] mm] | [mm] [mm] load [kg] emarks
by:
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12. DIAGRAME CIRCUITE

12.1.1 DIAGRAMA CIRCUITE PT. ELECTROPALAN CU DUBLA VITEZA

LSIOH ONLLAIT
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RIS 15T0H an Bt ARinng pasy
N a, - N ZH09/0S AOOP
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dd o NM ﬂ.— ﬂu -
1 FT| w P =
1 mﬁz nﬁm
s,
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1S W e iy ki
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NOLLYANNOO MOLOW AVLS
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Fig. 21a
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] CLF SERIES

12.1.2 DIAGRAMA CIRCUITE PT. ELECTROPALAN CU
TROLIU (PALAN DUBLA VITEZA - TROLIU 1

VITEZA)
L1
L2171+
L31
3 § &
.
TO1 [o [2s0]0
30VA ¢
oYY 15 mmt
0 48 =
o M1
x2 230v R8sl o il LR
K12\4\8 \/ K22\4\s Ao r
2] kl STAR MOTOR CONNECTION oo 4
LEmm) 318 o — 1 > x5 v R
4 ‘ e - 1 Y Y
1 1] D1 ”© ~
. | %%(@ Yol A e o |
‘ 2 —Q G 1 ;
B ‘3~{“<‘9—5\ R [R3 1 d3 g it i
15
: o o L e x
[ " ”ﬁ ‘H\?' | K 14 14
Xbu su g 48V Lamm som
+EPT-2 +EPT-3 +EPT-4 251 82 @3 . o8 xg= =
4 A ]
L1 L2 L3 =
Vi
U1 Wi
Al A A M1
Power supply K1 72 K2 A2 K3 A2 W u2
400V 50/60Hz - M1
ng =
48V
L1 y
> 2
L3
3
xot
1 B ls
KB\Z-\;\
S1el-70
' o
L3 I,u I’u |,13 rw ||.s
Se--\ Ste--\  Se--\ S1e--\ Se--\
‘1” i 57v |\i\5 14 14 14 14 14
Kalz |+ |¢ K52 ¢ |°
| —
G TN X295 X292 X203 X204 X296 X237
% :& y ‘s Y X2 X2
L1 L2 L3 PE
X X
Power supply| 2 ¢= g™ ¢ o P 4 [
400V 50/60Hz e G et
v M w s 2 ”
M oy X2 8
M2\<3:.I Power Right Left
Translation chain hoist
Dual speed
Fig.21b
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ELECTRIC CHAIN HOIST

12. DIAGRAME CIRCUITE CLF SERIES

12.1.3 DIAGRAMA CIRCUITE PT. ELECTROPALAN CU
TROLIU (PALAN DUBLA VITEZA - TROLIU 1
VITEZA)

Fig. 21 ¢
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